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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Jedna se o prakticky orientované zadani, kde autor pracoval s fyzickym zafizenim, které maze byt pfimo dil¢im
komponentem primyslového systému. Elektrické pohony, mechatronika a automatizace jsou hlavni discipliny, do kterych
dané téma Ize zaradit. Definované zadani Ize hodnotit jako priimérné narocné.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvazZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Autor ve svém reSeni pokryl vSechny body zadani.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

K feSeni jednotlivych bod( zadani pfistupoval autor velmi vécné a konstruktivné. Nejdrive probiha seznameni ¢tenare

s teoretickym pozadim feSené problematiky popisem strategie vektorového fizeni elektromotoru a zplsobu regulace
pramyslovych servopohon(. V praktické ¢asti se autor zabyva popisem pouZitého zafizeni véetné potfebného software a
popisem provedenych experimentalnich méreni. Autor vyuzil platformu s procesorem Texas Instruments
TMS320F28069M, ktery je jdadrem dnesnich aplikaci s priimyslovymi servopohony. Ladéni pohonu, realizace fizeni a sbér
dat bylo zajisténo prostfednictvim Matlab -Simulink s pFislusnymi toolboxy. Postup reSeni Ize hodnotit jako vynikajici.

Odborna droven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Autor v praci vyuziva znalosti ziskané samostudiem firemni a odborné literatury z oblasti modernich pridmyslovych
servopohon a podpurnych hardwarovych soucasti. Spolecné se znalostmi ze zakladniho studia vznikd prace na vyborné
odborné urovni.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je psdna srozumitelné, text je prehledné a logicky usporadany. Graficka Uprava a celkovy styl jsou na vyborné
urovni. Na hranici mezi odbornym stylem a jazykovou Urovni Ize vytknout pfilis ¢asto vyuzivané slovo ,Skalovani“, které
mozna neni stylisticky a vyznamové v poradku, ale ¢tenar tusi co ma autor na mysli.
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Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivdni studijnich materiali k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Bohaty seznam poufZité literatury obsahuje jak firemni literaturu a dokumentaci s popisem pouzitych komponent(

v praktické Casti prace, tak rozsahlou ¢ast s odbornymi ¢lanky predevsim z oblasti regulacni a pohonové techniky.
Bibliografické citace jsou provedeny korektné dle zavedenych zvyklosti.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Hlavni cile prace byly naplnény. Uvedené vysledky naznacuji zvladnuti problematiky vektorového fizeni servopohonu

s PMSM motorem pomoci moderni priimyslové platformy. Pfekonani i neCekanych obtizi pfi feSeni zadanych tkol(
doklada schopnosti a Uroven zruénosti autora.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

Velmi pozitivné Ize na praci hodnotit schopnost autora nastudovat, implementovat a ovladnout fizeni
predloZzeného zafizeni na moderni priimyslové platformé. Jedna se o komplexni moderni zafizeni, které je typické
pro soucasné mechatronické systémy. Konecnym provedenim laboratornich experiment( autor nepochybné

v v v

prokazal schopnosti samostatné resit aktualni technické problémy.

Otazky a pripominky:

- Str. 48 - Obrazek 7.8, str. 54 - Obrazek 8.2, str. 55 - Obrazek 8.3: chybi jednotky na svislé ose

- Ve vyhodnoceni fizeni polohy na strané 56 dochazi k regulacni odchylce kolem Sedesati stupnd, v pripadé
pouziti takové regulace napfiklad u osy obrabéciho stroje, kde jsou PMSM motory prevazné vyuzivany by
toto bylo nepfijatelné. Mlzete se k dosazenému vysledku blize vyjadrit?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

/\/L.

Datum: 25.8.2021 Ing. Jan Pelikan, Ph.D.
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