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Tématem diplomové prace pana Bc. Martina Jilka bylo zlepSeni manipulovatelnosti tensegritickych
struktur i dalSich mechanismu vyuzitim sité lokalnich linedrnich modell. Zakladem je vyuziti toho, Ze tyto
struktury maji vice stupnl volnosti nez jejich koncovy/pracovni clen. Sit lokdlnich linearnich modeld je
vyuzita pro optimadlni konfiguraci pravé téchto ,nadbyteénych” stupnd volnosti. V diplomové praci je
detailné popsan algoritmus LOLIMOT (Local linear model tree), ktery byl zaroven pro potieby DP
implementovdan do prostiedi Matlab. Princip zlepseni manipulovatelnosti byl nejprve ovéfen na rovinném
pétikloubovém mechanismu a nasledné aplikovan na 3-vrstvou tensegritickou strukturu

Téma prace hodnotim jako ndro¢néjsi. Jednd se o problematiku spadajici do aktudlniho vyzkumu na nasem
pracovisti. K samotnému feSeni pfistupoval posluchac se zajmem a systematicky. Dokdazal skloubit znalosti
ziskané béhem studia s informacemi z nalezenych zdroju. Z pozice vedouciho ocenuji aktivni ptistup a
samostatnost pfi feSeni i psani prace. Velmi kladné hodnotim také dobrou znalost prace v prostredi
Matlab. Ziskané vysledky povaZzuji za cenné s potencidlem k dalSimu rozvoji i moznému publikovani
v odborné literature.

Celkové si myslim, Ze prace dobre pokryva stanovené zadani a splfiuje pozadavky na diplomovou praci
kladené. Praci doporucuji k obhajobé a navrhuiji jeji hodnoceni klasifikacnim stupném:

A —vyborné“.

V Praze dne 24. srpna 2021
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