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Hodnotici kritéria

1. Splnéni zadani

[1] zadani splnéno

» [2] zadani spInéno s men3imi vyhradami
[3] zadani splnéno s vét§imi vyhradami
[4] zadani nesplnéno

Prace se svym zplsobem dotykd kazdého poZadavku zadéani, ale pini je velmi
minimalisticky. Pfikladem je automatické generovani dokumentace, které je sice
provedeno, ale komentafe v samotnych zdrojovych souborech jsou natolik strucné, ze
generovand dokumentace témér pozbyvd smyslu, pficemz zaddni pravi: Ffadné
zdokumentujte. Zhodnoceni pfesnosti navigace a moznosti navigace vice drond je pouze
stru¢né zminéna pouze v zavéru prace, oCekdval bych alespon oddélenou sekci na toto

s vz

téma. Jinak ostatni ¢asti zadani je mozno povaZovat za pfiméfené splnéné.

2. Pisemna &ast prace 55 /100 (E)

Text prace je s 31 stranami bez pfiloh je tésné za hranici akceptovatelnosti. Pfehledova
Cast reSerSe je postavena na videu z Youtube, coZ nelze povazovat za relevantni zdroj.
Dalsi Casti reSerSe pak uzivaji volné dostupné védecké clanky, to jiz lze povazovat
relevantni zdroj. Nicméné prace studenta s literaturou nebyla pfiliS dobra. V reSersni ¢asti
neni jasné vymezen vztah k feSenému problému a pouziti ve vysledné aplikaci. Dale
chybi jasné vymezeni cilG prace. Za dostatecny se jevi popis jednotlivych dil¢ich ¢asti
dotykajicich se ziskdni a zpracovani obrazové informace, ale popis celku v podobé demo
aplikace chybi. Dale postrddam vysledky testl, které by kvantitativné popisovaly
pfesnost navigace dronu na konkrétni bod v prostoru. Navic mél byt text vypracovan
peclivéji z ohledem na velké mnozstvi preklepll a pravopisnych chyb. Text prace se jevi
tak, jakoby student si na jeho vypracovani rezervoval nedostatecny ¢asovy prostor.



3. Nepisemna &ast, pfilohy 65 /100 (D)

K textové cCasti prace jsou pfilozeny zdrojové soubory v jazyce Python. Tyto zdrojové
soubory nepovazuji za dostate¢né komentované, jak pozaduje zaddani. Pouziti
programovaciho jazyka Python je spravné, vychazi z existujicich knihoven pro ovladani
dronu a je to efektivni ndstroj pro tvorbu obdobnych aplikaci. O¢ekdval bych, Ze student
pouzije fadkové argumenty pro parametrizaci jednotlivych skriptd, aby nebylo nutné
skripty modifikovat.

4. Hodnoceni vysledka, jejich vyuZitelnost 65 /100 (D)

Pfinosem prace je, Ze zmapovala knihovny na ovladani minidronu, ovéfila moZnosti
ovlddani minidronu a hlavné prenos obrazové informace z vertikdIni a horizontalni
kamery. Dalsim vysledkem je serverova aplikace, kde probihd rozpoznavani objektd z
vertikalni kamery. Vlastni navigace a demo aplikace zlstala dost daleko za odekavanimi.
Je to zplisobeno omezenou pfesnosti navigace danou vlastni konstrukci dronu, nicméné
student mél vice energie vénovat hledani feSeni, jak se s nepresnostmi vypofadat a v
tomto smyslu upravit i cilovou demo aplikaci. Napfiklad vzlet dronu do urcité vysky,
zafixovani v urcité pozici po dobu zpracovani snimku a ndsledné naplanovani pohybu s
jednou, ¢i dvéma dalsimi korekcemi. Detekce znacek jen podle tvaru, a ne v kombinaci s
barvou silné omezuje atraktivnost vysledné aplikace. Pfikladem mohlo byt dosednuti v
blizkosti bodu urcité barvy nebo postupné nalétdvani na znacky podle specifikovaného
porfadi barev, kde urcitd nepresnost v pozici by byla tolerovatelnd. PfestoZze je dron
ovladan

naklonénim a casem letu, nenasel jsem v prdci experimentalni vytvofeni mapovaci
funkce mezi délkou letu danym smérem (nap¥. dopfedu) a parametry naklon a ¢as letu.
Osobné jsem si ovéfil, Zze dil¢i operace s dronem, jako je ovladani a pfijem obrazu z
vertikalni a horizontalni kamery je funkéni. Dale funguje prfenos obrazu na server a
vyhodnoceni objektll s pomoci sité Dectron2. Urité budou vyuZitelné jednotlivé dilci
komponenty projektu v Laboratofi inteligentnich vestavnych systémi, nicméné
zastfesSujici aplikace zlstava z funkéniho hlediska nedofe$ena a z{stava na dalsi prace.

5. Aktivita studenta

[1] vybornd aktivita
[2] velmi dobra aktivita
» [3] primérna aktivita
[4] slabsi, ale je$té dostate¢na aktivita
[5] nedostateéna aktivita

Snaha konzultovat praci méla byt ze strany studenta vy$si, nicméné mne student o
postupu informoval.

6. Samostatnost studenta

» [1] vyborna samostatnost
[2] velmi dobrd samostatnost
[3] primérna samostatnost
[4] slabsi, ale je5té dostatednd samostatnost



[5] nedostateénd samostatnost

Student pracoval na problému samostatné.

Celkové hodnoceni 60 /100 (D)

Bakalafskd prace ma pomérné Siroky zabér od ovladani dronu, pfes ziskavani informaci
ze senzorll az po zpracovani obrazové informace klasicky pfes OpenCV a pfes hluboké
neuronové sité. Lze konstatovat, Ze student znalostné zvladl cely zdbér a byl schopen
vytvofit programové vybaveni v kazdé zminéné casti. Jednotlivé dil¢i komponenty
projektu budou do budoucna pouzitelné, na rozdil od vysledné aplikace. Co naopak
povazuji za velmi problematické je vlastni text prace a vypravenost zdrojovych kédl. Po
zvazeni vsech pfinosl a nedostatkl prace hodnotim praci celkové jesté jako uspokojivou.



Instrukce

Splnéni zadani

Posudte, zda predlozena ZP dostate¢né a v souladu se zadanim obsahové vymezuje cile, spravné je
formuluje a v dostatec¢né kvalité naplfiuje. V komentafi uvedte body zadani, které nebyly spinény,
posudte zdvaznost, dopady a pfipadné i pficiny jednotlivych nedostatkd. Pokud zadani svou naro¢nosti
vyboluje ze standardl pro dany typ prace nebo student pfipadné vypracoval ZP nad ramec zadani,
popiste, jak se to projevilo na pozadované kvalité splnéni zadani a jakym zplsobem toto ovlivnilo

vysledné hodnoceni.

Pisemna cast prace

Zhodnotte pfiméfenost rozsahu predlozené ZP vzhledem k obsahu, tj. zda vSechny casti ZP jsou
informacné bohaté a ZP neobsahuje zbytecné Casti. Dale posudte, zda predlozend ZP je po vécné
strance v pofadku, pfipadné vyskytuji-li se v praci vécné chyby nebo nepresnosti.

Zhodnotte dale logickou strukturu ZP, ndvaznosti jednotlivych kapitol a pochopitelnost textu pro ¢tenére.
Posudte spravnost pouzivani formalnich zapisli obsazenych v praci. Posudte typografickou a jazykovou
stranku ZP, viz Smérnice dékana ¢. 26/2017, ¢lanek 3.

Posudte, zda student vyuzil a spravné citoval relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky
fadné odliseny od vlastnich vysledkd, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace
Uplné a v souladu s cita¢nimi zvyklostmi a normami. Zhodnotte, zda prevzaty software a jinad autorska dila,
byly v ZP pouzity v souladu s licen¢nimi podminkami.

Nepisemna cast, pfilohy

Dle charakteru prace se pfipadné vyjadrete k nepisemné casti ZP. Napfiklad: SW dilo — kvalita
vytvofeného programu a vhodnost a pfiméfenost technologii, které byly vyuzité od vyvoje az po
nasazeni. HW - funkéni vzorek — pouzité technologie a nastroje, Vyzkumna a experimentalni prace —
opakovatelnost experimentd.

Hodnoceni vysledkd, jejich vyuZitelnost

Dle charakteru préace zhodnotte moznosti nasazeni vysledk{ prace v praxi nebo uvedte, zda vysledky ZP
rozsifuji jiz publikované znamé vysledky nebo pfinasejici zcela nové poznatky.

Aktivita studenta

V souvislosti s pribéhem a vysledkem prace posudte, zda byl student b&éhem feSeni aktivni, zda
dodrzoval dohodnuté terminy, jestli své feSeni pribézné konzultoval a zda byl na konzultace dostate¢né
pfipraven.

Samostatnost studenta

V souvislosti s pribéhem a vysledkem prace posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Celkové hodnoceni

Shrite stranky ZP, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Celkové hodnoceni nemusi byt
aritmetickym primérem ¢i jinou hodnotou vypoltenou z hodnoceni v prfedchozich jednotlivych
kritériich. Obecné plati, Ze bezvadné splnéné zadani je hodnoceno klasifikacnim stupném A.
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