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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Zadani zavérecné prace vychazi ze skutecné praktické ulohy s realistickymi parametry, jejiz reseni je se soucasnymi
softwarovymi prostfedky mozné, ale vibec ne jednoduché. Ve svété sice jsou podobné ulohy feseny, avsak bud’
poloautomaticky s pomoci kvalifikovaného programatora pro praci s robotem, anebo alespor s omezenim na pocet
fizenych stupridi volnosti na 5. PFi této svarovaci Uloze je v3ak zapotfebi Fizeni vSech 6 stupiitl volnosti v prostoru. Navic je
nutné pfi vypoctu trajektorii predchazet kolizim mezi ¢astmi robotického mechanismu a svafovanym objektem. To bylo
zjevné dlvodem ke zvySeni poctu Fizenych os robotické buriky na 9. Da se ocekavat, Ze automatické planovani trajektorie
pro takovy systém povede na sloZitou optimalizaéni Ulohu z hlediska strojové vypocetni ndro¢nosti i z hlediska vybéru
vhodnych algoritmd.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdveérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani zavérecné prace je splnéno v plném rozsahu.

Zvoleny postup Feseni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

(4.8) Mam za to, Ze chybi podminka jednotkovosti normy kvaternionu vyjadfujiciho rotaci, aby bylo mozné takto spocitat
Uhlovou vzdalenost.

Optimalizace v prostoru nizsi dimenze je spravna cesta k feseni. Bylo by jen dobré zdGvodnit, pro¢ byly vybrany pravé
pridavné osy k optimalizaci a osy ramene k pfimému feSeni polohy extruderu. Volba je spravna, jen postradam zdivodnéni
toho vybéru.

Odborna uroven B - velmi dobre

Posudte uroven odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Zavérecna prace je vypracovana na velmi dobré drovni odbornosti a prokazuje znalost dané problematiky robotiky a
sezndmeni se s odbornou literaturou i fidicim softwarem ROS.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobfe

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

V textu prace se vyskytuje velky pocet jazykovych chyb. Avsak text je i pres tyto chyby srozumitelny.

Formalni ¢lenéni prace na ¢ast teoretickou, implementacni a experimentalni je logické a spravné.

Gramaticky spravné by se mélo v pfipadé robotického manipuldtoru pouzivat nezivotného tvaru ,roboty“. Tvar ,roboti“ by
se mél uzivat napfiklad u robotl humanoidniho typu.

| Vybér zdrojti, korektnost citaci B - velmi dobie
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Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivdni studijnich materiali k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Vybér pramend souvisi s feSenou problematikou. Z hlediska softwarového charakteru fesené ulohy je pochopitelné, ze
nékteré citace jsou k dispozici pouze v onlinové podobé, ackoli se muiZe stat, Ze Casem se stanou pulvodni citované odkazy
nedostupnymi. Pocet citaci poukazuje na dikladné sezndmeni se studenta s danou problematikou i na naro¢nost
zpracovani zadaného tématu.

Citace [24] obsahuje chybu v PDF verzi odkazu, ale textova reprezentace je spravné.

Citace [28] obsahuje chybu v odkazu.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napt. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlini zruc¢nosti apod.
Dosazené vysledky se zdaji byt pouzitelné k praktickému reseni zadané ulohy. Prace tim splnila hledani reseni dil¢iho
praktického problému a naznacila tak cestu, kterou lIze pokracovat i v fadé dalSich pfipadd robotickych tloh

s redundantnimi stupni volnosti.

Hodnocend diplomova prdce splfiuje obsahové ndroky zavérecné prace a pfi oponentnim hodnoceni nebyly nalezeny
zadné znamky plagiatorstvi.

Il. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Student se dle mého nazoru zhostil vybraného tématu diplomové prace velmi dobfe. Skoda je velkého pottu
jazykovych chyb v textu.

Navrzené dopliujici otazky:

1. Rad bych poloZil otazku, jakym zplsobem byla pocitdna podminénost matic v rovnicich (4.17) a (4.18).

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobfe.

Datum: 31.5.2021, Ceska Lipa Podpis:

2/2



