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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani povazuji za ndroc¢néjsi, jelikoz vyZaduje skloubeni poznatkl ze Sirokého spektra védnich obord, jako
napriklad nelinedrni dynamika, neuronové sité, a biologicky inspirovand kybernetika, se kterymi se student
musel sezndmit. Zaroven soucdsti zadani je softwarova implementace, integrace se simulaénim prostfedim
CoppeliaSim a evaluace feseni.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno. Pfed poslednim volitelnym bodem zadani, tedy nasazeni vyvinutého programu na
skutecény Sestinohy robot, student prioritizoval rozpracovani dvou svych metodologicky rGznych reseni, ktera
porovnal v simulaénim prostredi.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl aktivni, terminy dodrZoval, a na konzultace chodil pfipraven. Student samostatné navrhl dynamiku
svych feseni a identifikoval jejich efektivni rozdily.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Po odborné strance, student dokazal zkombinovat znalosti ziskané ze studia, zejména programovani a
matematiku, s poznatky z ¢erpanych materidlu, jako jsou biologicka pozorovani lokomoce a jejich dynamické
modely. Student dokazal z reportl biologickych pozorovani odvodit dynamicka pravidla organizujici pohyb
robotu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Text je psan kvalitni anglictinou s malym pocétem preklepl a drobnych gramatickych chyb, které jsou ale

v porovnani s rozsahem prdce zanedbatelné. Text prace je dobfe strukturovany a je doprovazen infografikou a

grafy.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné
Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
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odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Ohledné vybéru zdroji nemam zadné vyhrady. Pfedchozi prace a prace studenta je v textu odlisena.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlni zrucnosti apod.
Vhled a dynamika implementovana v prdaci bude vyuzita v rdmci souc¢asné vyvijené lokomoce pro Sestinohy
robot.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student navrhl, naimplementoval, a experimentalné ohodnotil dvé feseni generujici koordinovany rytmus chize.
Tato rfeSeni jsou odliSna, prvni stavi na aproximaci limitniho cyklu elipsou a druhé rfeSeni dekomponuje problém na
odhad faze a sefazeni akci. Jsem tedy s vyslednou praci spokojen.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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