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Il. HODNOCENIi JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni naro¢nosti zadani zavérecné prace.
Cilem préace je vytvoreni systému pro lokalizaci mobilnich robot(l soustavou kamer.

SplInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZena zavéreCna prace splriuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani, které
nebyly zcela splnény, nebo zda je prace oproti zadani rozSifena. Nebylo-li zadani zcela spinéno, pokuste se
posoudit zavaznost, dopady a pFipadné i piiciny jednotlivych nedostatku.

Byl vytvoren software pro zpracovani obrazu z nékolika kamer s vyuzitim knihovny pro rozpoznavani
vizuélnich znacek, funkce a pfesnost systému byla testovana v simulovaném prostiedi i s realnymi
kamerami.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A -vyborné

Posud'te, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribézné
konzultoval a zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvaréi prace.
S aktivitou a samostatnosti studenta v pribéhu feSeni prace nebyl Zadny problém. Pravideln& konzultoval stav
feSeni s vedoucim a velmi samostatné byl schopen navrhnout potfebné metody pro kombinaci dat z vice kamer a
optimalni odhad polohy znacky na lokalizovaném robotu. Pozitivné reagoval na komentare vedouciho ke
smeérovani prace a pozadované funkcionalité systému.

Odborna uroven A -vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti
podklad(l a dat ziskanych z praxe.

Navrh lokalizacni metody vychazi z bézné pouzivanych metod a vyuZziva standardni knihovnu pro zpracovani

obrazu OpenCV. Zplsob fedeni povazuji za spravny. Vysledky provedenych experiment(l jsou zpracovany tak,
aby bylo mozné si udélat dobrou pfedstavu o pfesnosti navrzeného systému.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace \A -vyborné ]

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapis obsaZenych v préaci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Z hlediska Upravy a jazyka prace nemam vyhrad, prace spliiuje vSechny standardné kladnené pozadavky.

Vybér zdrojdi, korektnost citaci A-vyborné |

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materiald k freSeni zavérecné préce.
Charakterizujte vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou vSechny
prevzaté prvky radné odliSeny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoSlo k poruseni citacni etiky a zda jsou
bibliografické citace uplné a v souladu s citaCnimi zvyklostmi a normami.
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Pouzité zdroje jsou relevantni a korektné citované.

DalSi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavére¢né prace, napf. k Grovni teoretickych vysledkd, nebo
k drovni a funkénosti technického nebo programového vytvoreného FeSeni, publikacnim vystupm, experimentalni
zrucnosti apod.

Navrh a implementace vizualniho lokalizaniho systému splfiuje o€ekavani a véfim, ze systém bude uzitecny pro
fadu budoucich experimentll a vyzkumnych praci v oblasti mobilni robotiky.

Ill. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zavéreCné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném [, _ vyborng.
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	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Cílem práce je vytvoření systému pro lokalizaci mobilních robotů soustavou kamer.
	Splnění zadání
	
	Byl vytvořen software pro zpracování obrazu z několika kamer s využitím knihovny pro rozpoznávání vizuálních značek, funkce a přesnost systému byla testována v simulovaném prostředí i s reálnými kamerami.
	Aktivita a samostatnost při zpracování práce
	
	Posuďte, zda byl student během řešení aktivní, zda dodržoval dohodnuté termíny, jestli své řešení průběžně konzultoval a zda byl na konzultace dostatečně připraven. Posuďte schopnost studenta samostatné tvůrčí práce.
	S aktivitou a samostatností studenta v průběhu řešení práce nebyl žádný problém. Pravidelně konzultoval stav řešení s vedoucím a velmi samostatně byl schopen navrhnout potřebné metody pro kombinaci dat z více kamer a optimální odhad polohy značky na lokalizovaném robotu. Pozitivně reagoval na komentáře vedoucího ke směrování práce a požadované funkcionalitě systému.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Návrh lokalizační metody vychází z běžně používaných metod a využívá standardní knihovnu pro zpracování obrazu OpenCV. Způsob řešení považuji za správný. Výsledky provedených experimentů jsou zpracovány tak, aby bylo možné si udělat dobrou představu o přesnosti navrženého systému.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Z hlediska úpravy a jazyka práce nemám výhrad, práce splňuje všechny standardně kladnené požadavky.
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Použité zdroje jsou relevantní a korektně citované.
	Vyjádřete se k úrovni dosažených hlavních výsledků závěrečné práce, např. k úrovni teoretických výsledků, nebo k úrovni a funkčnosti technického nebo programového vytvořeného řešení, publikačním výstupům, experimentální zručnosti apod.

