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1. IDENTIFIKACNI UDAJE

Nazev prace: Rizeni robotu pro zakladani kiemikovych detektor urychlovace LHC
Jméno autora: Janousek Jakub

Typ prace: bakalarska

Fakulta/tstav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/ustav: Katedra kybernetiky

Oponent prace: Petr Porazil

Pracovisté oponenta prace: Elektroline a.s.

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.
Zadani je narocnéjsi, jedna se komplexni FeSeni problému fizeni robota, které obsahuje hardware i software.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predlozend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zadadni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIlnéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno. Student zvolil nejednoduZzsi Feseni, které ovsem do budoucna muze prinést urcité problémy.

Zvoleny postup Feseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdavny postup nebo metody resent.

Student spravné zvolil modularni systém, kde ma kazdy motor svoji Fidici jednotku. Rizeni motoru bez zpétné vazby je levné
a implementacné jednoduché, ale ma horsi spolehlivost. | kdyZ robot bude pracovat jen v predem danych podminkach,
mUzZe dojit k pFeskoceni kroku. Z tohoto pohledu by bylo vhodnéjsi pridat alespoi kontrolni zpétnou vazbu.

Podobné u komunikace, student zvolil nejjednoduzsi format zprav bez potvrzovani, to mdlze pfi chybach vést k pomérné
zavaznym dusledkam, obzvlast u robota kde je pro jeden stupen volnosti vic motoru.

Odborna uroven B - velmi dobfe ‘

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Prace je odborné na velmi dobré Grovni. Chybi mi tam pouze konkrétni parametry jednotlivych pohyb( (rozsah pohybu,
rychlost, presnost) a to jak poZadované hodnoty, tak vysledné realné hodnoty.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace B - velmi dobfe ‘

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Prace je prehlednd, dobre Citelna. Rozsah odpovida bakalarské praci, nicméné nékteré funkce mohly byt popsany podrobnéji
napf. Homing.

Vybér zdroju, korektnost citaci B - velmi dobre

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuzivani studijnich materidl( k reseni zdveérecné prdce. Charakterizujte vybér
prament. Posudte, zda student vyuzil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.
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Student ve své praci pouziva hotové bloky jak hradwarové (Raspbery Pi, Arduino, drivery motoru), tak softwarové (knihovny
fizeni motor(). Vsechny zdroje ma spravné uvedeny. Mozna mél i pro komunikaci po RS485 pouZi néjakou standartizovanou

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosazenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zrucnosti apod.

Prace fesi zakladni funkénost robota, ale moc se nezabyva spolehlivosti, ktera je v praxi mnohdy klicova pro Uspéch celého
projektu.

Ill. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrnte aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném [\ ami dobre.

Datum: 31.5.2021. Podpis:
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