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Predlozend disertace (107 stran, 82 obrazkli a diagrami) se zabyva ndhradou
klasického vyvaZzovani (protizavazi, pruzina nebo hydraulicky/pneumaticky valec) vertikalné
se pohybujicich hmot rotaénim hydromotorem. Aktudlnost zvoleného tématu povazuji za
nespornou, protoze pouziti rotaéniho hydromotoru odstraiiuje fadu konstrukénich a funkénich
nevyhod, pfi¢emz je v praci ukazano, ze moderni regulacni hardware dovoluje aplikaci tohoto
systému i pro ptesné obrabéci stroje.

Disertant si jako cile prace stanovil:

e Ovefit moznosti vyuziti rota¢niho hydromotoru s pevnym geometrickym objemem
pro vyvazovani svislych os obrabécich stroji;

e Oveéfit moznosti vyuziti rota¢niho hydromotoru s proménnym geometrickym
objemem pro vyvazovani svislych os obrabécich stroji;

e Navrhnout zplsob fizeni zvolené varianty vyvaZovaciho hydromotoru;

e Aplikovat nabyté znalosti na navrh vyvazovaciho mechanismu a experimentalné
ovéfit jeho funkci.

Konstatuji, Ze tyto cile byly dosaZeny.

Rozbor soucasného stavu problematiky je ve druhé kapitole. V této Casti disertace je
podan stru¢ny piehled dosud pouzivanych metod vyvazovani vertikalnich os obrabécich
stroji a priklady konkrétnich feSeni. Disertant uvadi vyhody a nevyhody a porovnava
jednotliva feSeni vyvazovani. Soucasny stav je popsan pichledné a vystizné.

Teoreticky a prakticky pfinos prace je soustfedén ve Ctvrté az sedmé kapitole, kde
se autor zabyva vyvazovanim pomoci hydromotoru s konstantnim (4. kapitola) a proménnym
(5. kapitola) geometrickym objemem. Podrobnéji je rozpracovana varianta s proménnym
geometrickym objemem, ktera dovoluje pfesnéji udrzovat konstantni vyvazovaci silu
nezavisle na zménach tlaku v hydraulickém obvodu. Jsou odvozeny rovnice popisujici
parametry hydromotori a pfisluSné modely fizeni. Velmi ocenuji, Ze disertant ovefil vlastnosti



vyvazovani na realnych pohonech na tfech zkuSebnich stavech (6. kapitola), pfi cemz
posledni zafizeni uz velmi dobfe odpovida skute¢nym pomériim na vertikéalni ose horizontky.
Byla provedena fada méfeni zejména rovnomérnosti pohybu pii malych rychlostech posuvu.
V sedmé ¢asti jsou shrnuty vysledky.

Hlavni pfinos vidim v navrzeni a ovéfeni nestandardniho zplsobu vyvazovani
vertikalné se pohybujicich hmot, ktery proti bézné pouzivanym vyvazovacim mechanismiim
piinasi fadu vyhod (jednodussi zéastavba do stroje, moznost vylouceni vlivu na naklapéni a
konstantni vyvazovaci silu nezavislou na zdvihu). Nevyhodou je ovlivnéni rovnomeérnosti
pohybu malymi rychlostmi kolisdnim to¢ivého momentu hydromotoru a neptesnostmi dvojice
pastorek — hieben. Lze vSak pfedpokladat, Ze zvySeni pfesnosti pastorku a hiebenu piipadné
vyuziti kulickového Sroubu a pouziti hydromotoru se zlepSenou rovnomérnosti pohybu bude
tato nevyhoda minimalizovéna.

Metody feSeni pouzité v disertaci odpovidaji zvolenému tématu a nemdm zadné
ptipominky k vhodnosti a zplisobu pouZziti.

Celkové praci hodnotim jako vybornou. Prace je zpracovana velmi peclivé jen se
zcela ojedinélymi pieklepy a ma ptikladnou grafickou troven. Velkou pfednosti je naprostd
srozumitelnost bez ujmy na presnosti a na teoretické urovni. Nalezl jsem jen formalni chyby,
které nemaji zadny vliv na dal$i odvozeni. Zejména ocenuji, Zze navrzené vyvazovani bylo
uspésné oveéieno a promefeno na zkuSebnich stavech v laboratofi disertantova pracoviste.

Piipominky Kk praci:

e Str. 66 — mam za to, ze uspora energie nebude podstatnd (resp. proti vyvazeni
protizavazim bude spotieba pon¢kud vétsi). Dulezité je ale v praci zminéné omezeni
oteplovani.

e Str. 21° — nejasna formulace — samoziejmé lze pienést &ast tihy na vyvazovaci pohon.

e Str.31;—mabyt ... obr. 26.

e Str. 336 —bud’ se jedna o pojezd cca £300 mm, nebo jde o jiny obrazek nez obr. 29.

e Str. 40, obr. 36 — ma byt vlevo rezim hydrogeneratoru, vpravo rezim hydromotoru.

e Str. 74, — pteladéni soustavy ma vliv hlavn€ na rychlostni smycku. Pokud bude K,
nezménéno, polohové odchylka bude stejna jako s pfipojenym hydromotorem.

e Str. 77, obr. 72 — pouziti riznych méfitek os v jednotlivych castech obrazku je
ponékud matouci. Idedlni by bylo stejné métitko jak pro cas, tak pro polohu, pficemz
m¢étitko polohy by mélo byt alespont 0,005 — 0,01 mm/d nebo mensi.

e Str. 80, obr. 74 — amplituda polohy > 0,04 mm (vliv pastorku/hfebenu) by nejspise
vyloucila pouziti i na béznych obrabécich strojich. Tato véc by zaslouzila podrobné;jsi
rozbor (zvySeni piesnosti, jiny typ ozubeni?). Také nerovnomérnost vlivem
hydromotoru (vliv pistki) je pomérné velka. PouZzity motor byl ale adaptovan
z generatoru a tato zafizeni zpravidla nekladou diraz na minimélni kolisani tlaku.
Ocekéaval bych proto sniZzeni nerovnomérnosti pohybu pii pouziti lepSiho
hydromotoru.



Mém nasledujici dotazy k obhajobé:

e Lze odhadnout, do jaké miry by bylo mozné zlepsit rovnomérnost malych rychlosti
zvysenim piesnosti dvojice pastorek — hifeben?

e Lze odhadnout vliv pouziti jiného hydromotoru na rovhomérnost?

e Uvazoval disertant o pfipadném dal§im vyvoji pro pramyslové vyuziti?

ZAVER

Prace splnila sledovany cil — byl navrzen a na zkuSebnich stavech experimentalné
ovéfen zpusob vyvazovani vertikalné se pohybujicich hmot pomoci rota¢niho hydromotoru.
Soucasti prace je také navrh a ovéfeni regulace momentu vyvazovaciho hydromotoru. Zvlasté
ocenuji velky objem provedenych laboratornich méfeni na mechanickych modelech (ve
skute¢né velikosti) a na obrabécim stroji.

V ptedlozené disertaci autor presvédCivym zplsobem prokazal, Ze ma schopnosti pro
tvirci védeckou praci, ovlada védecké metody prace a méa hluboké teoretické znalosti. Cil
prace byl splnén a obhajované zavéry povazuji za spravné. Prace je pfinosem pro rozvoj
védniho oboru a spliiuje podminky stanovené pro doktorské disertace.

Doporucuji proto piijmout praci k obhajobé.

Disertace byla hodnocena podle souc¢asného stavu rozvoje védniho oboru.
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