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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prace.

senzory na principu UWB a znalosti pak aplikovat v praxi ve formé implementace algoritm0 v prostfedi Robot Operating
System (ROS) s vyuZitim knihoven tfetich stran.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Autor splnil zadani prace. Prace zahrnovala zpracovani teoretického prehledu lokalizacnich technologii, identifikaci
vlastnosti UWB systému od externiho dodavatele, navrh rozsiteni fidiciho systému vyvinutého ve skupiné MRS na katedre
kybernetiky a ovéreni v simulaci s vyuZitim systému ROS a simulatoru Gazebo. Praktické ovéreni v redlném prostredi
nebylo provedeno z divodu koronavirové situace a tim souvisejiciho omezeni pfistupu do vhodnych prostor s instalovanou
infrastrukturou. Po konzultaci s vedoucim prdce byla rozsifrena simulacni ¢ast prace.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priabézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Autor pracoval samostatné, k praktické realizaci pfistupoval aktivné. Prokazal schopnost samostatné zpracovat zadané
téma, v pribéhu feseni dokazal identifikovat dilezité podproblémy a tyto problémy analyzovat a vyresit. V prabéhu prace
autor vyuzival nastroje pro kolaborativni vyvoj (Git, GitLab).

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace je na velmi dobré odborné arovni. Autor aplikoval v praxi znalosti z oblasti Fidicich systém a robotiky. Autor se
postupné problematice lokalizace ve vnitfnim prostfedi, nadsledné rozsifeni stavajiciho systému fizeni o lokalizaci
zaloZenou na vyuziti UWB senzord, navrhu fidici architektury na vy$si drovni a ovéreni vlastnosti navrzenych metod fizeni v
simulaci. Autor proved| experimentalni ovéreni simulaci v prostfedi ROS, kde prokazal funkénost navrzeného reseni.
Oceniuji schopnost metody ovéfrit v prostfedi ROS ve spojeni se simuldtorem Gazebo, protoZe prvotni konfigurace, spusténi
a implementace novych metod v tomto prostredi je relativné obtizné. Autor zaroven prokazal schopnost integrovat celou
radu rGznych systémf, pro identifikaci vlastnosti senzori vyufZil vlastni systém zaloZeny na jednocipovém pocitaci. V rdmci
prace poufZil nékolik programovacich jazyka.

Drobné vyhrady mam k relativné stru¢nému popisu vlastnosti UWB systému od spolecnosti ALIS Tech, ktery nespecifikuje
Zadné vyrobcem udédvané udaje, ¢i podrobnosti o pouZitych modulech, ¢i moZnostech konfigurace systému a réznych
mddech provozu. Druhd vytka sméruje k faktu, Ze autor identifikoval presnost lokalizace tagl jako nedostate¢nou pro
stanoveni presného urceni orientace v ose z (headingu), ovsem prace neposkytuje navrh reseni tohoto problému, autor na
problém pouze odkazuje v zavérecné kapitole v sekci Future work.
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Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formalni strance je prace dobre zpracovana, je vhodné ¢lenéna do kapitol a sekci, obsahuje vSechny naleZité ¢asti.
Prace je zpracovana v anglickém jazyce na dobré Urovni, obsahuje prijatelné mnozstvi gramatickych chyb. Po typografické
strance jsou kolem nékterych obrazkd velka odsazeni, coz bude pravdépodobné zplsobeno vlastnostmi Sablony a
vzhledem k rozsahu prace to nepovaZzuji za zasadni.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Autor se v praci odkazuje na vice nez 30 publikacnich zdroj(, jde o kombinaci odbornych publikaci a webovych stranek.
Vzhledem ke spiSe praktickému zaméreni prace je pocet zdroji dostatecny. Jedna se o relevantni a aktualni publikace

z nedavnych let. Zdroje jsou v praci fadné citovany a odliseny od vlastnich tvah. Citace jsou v souladu s konvencemi. Citace
28 a 29 jsou Spatné vysazené.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlini zru¢nosti apod.

Z dlivodu koronavirové situace nebyl proveden experiment v redlném prostfedi. Namisto néj byla posilena simulaéni ¢ast,
kdy autor vytvoril model prostifedi a kvadkoptéry v simulatoru Gazebo a do systému integroval knihovny pro detekci a
rozpoznavani April tagQ. Vytvoril systém pro fizeni mise a reakci na neo¢ekavané udalosti. Vlastnosti systému jsou
dokumentované ve videu pfilozeném k praci.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Jedna se o kvalitni a prehledné zpracovanou praci, autor prokazal aktivni a samostatny pfistup k feSeni zadaného
problému. Autor prokdazal schopnost uplatnit zkusenosti ziskané béhem studia, v rdmci prace vyuZil celou $kalu
znalosti z riznych obor(. Prokazal schopnost zorientovat se v cizim kddu a integrovat systémy tretich stran.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 31.8.2020 Podpis: Milan Rollo
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