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KINEMATICKY OBRYS DLE UIC 505

Isometric view
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1: 50

1 baterie

7 transformator

3 chlazeni trakdéniho
motoru

4 sk¥iry prristrojga AC

5 trakeni ménic

b odpornik

! vysoused vzduchu +
kompresor

8 hasicl zarizeni

9 nabijed baterie

10 pomocne vzduchojemy

11 pneumaticka deska

12 trakeni motor

13 sk¥iry pristroga DC

14 kabina )
strogvedouciho

15 Sk 1

zarizen

zabezpedovacich

hmotnost lokomotivy 90 V00 kg
maximalni rychlost 140 km/ hod
trakdni vokon b 000 kW
brzdny vikon b 600 kW
max. trakéni sila 315 kN
trakdni systemy 25kV bUHz AC,
SkV DC
navrhl VRBA Jan datum|B3. B4, 2020
nakresli | [VRBA Jan datum|B3. B4. 2020
nazev DVOUSYSTEMOVA ELEKTRICKA
LOKOMOTIVA
¢. vokresu |03042020




KINEMATICKY OBRYS DLE UIC 505
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@ 1 brzdovy odpornik
@ 7 hlavni vzduchojem
3 pneumaticka brzda
— . chlazeni rakénich motord
4 all I trakenich t
/ H i ﬂ 5 trakém] ménic
I e e (N ( —] b trakdni alternator
— - - S — ! turbodmychadlo
- N L ) 7 8 tlumid vgfuku
O <:> <:> f ) 9 spalovaci motor
™~ \ y ® 10 |generator palubni sité
! / (| ) \ Topny alterndtor
— —— ; \\\ _ 11 |chladici blok spalovaciho
e ) 4/ \ g == motoru
g U 12 |skrin™ reguladnich obvoda
~ = 13 |skrit pomocnych zarizeni
14 |baterie

Front view :
Scale: 1:H0 15 nadr?

16 |brzdovy vzduchojem
17 |trakdni motor

18 |»idici pult

' ‘ hmotnost lokomotivy 80 000 kg
Z{:::::;] maximalni rychlost 140 km hod

' trakeéni vOkon 2 400 kW
Q brzdn0 V0 kon 2 650 ki
max. trakeni sila 315 kN
N‘
DY— WA =

.)= ‘.!'!i ‘i >l navrhl VRBA Jan datum|1?2. 035, 2019
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1 dvokol1
2 Jednotka kotoutove brzdy
3 ram podvozku
4 tlumi¢ primarniho vypruZzeni
5 napravoveée lozZzisko
b oJnicka
K napravova prevodovka
8 trakeéni motor - odlisny pro DE a
ELE verzi
9 konzola uchyceni TM (pouze
elektricka verze)
10 tlumi¢ vrtivgch pohybd
11 Ppruziny primarniho vypruzeni
12 tlumi¢ sekundarniho vypruZeni
13 pruziny sekundarniho vypruzeni
14 otodny &ep
15 brzdovy kotoud
Verze podvozku Elektricka lok. |[DE lokomotiva
TrakEni vokon 1600 kW 600 kW
motoru
Vo kon EDB 1625 kW 625 kW
Prevodovy pomér b, 4 b, 4
nap. prevodovky
Tuhost primarniho (10000 N/mm 10000 N/mm
vypruzeni
Tuhost 2600 N/mm 2600 N/mm
sekundarniho
vypruzeni
Hmotnost 14 55080 kg 12 350 kg
mér i1 tko 1: 50
navrhl VRBA Jan datum|24. 05. 2020
nakresli | |[VRBA Jan datum|24. 85. 2020
nazev TRAKENI PODVOZEK
LOKOMOTIWNI PLATFORMY
&. vOkresu (24052020




