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Pan Juraj Lieskovsky si za téma bakalarské prace zvolil paralelni lanové manipuldtory se zamérenim na omezeni
jejich pracovniho prostoru vzhledem ke kolizim a moznym singularnim poloham. Na zakladé vlastniho konceptu
zkoumal moznosti rozsifeni pracovniho prostoru lanového manipuldtoru pfi pouziti platformy s ménitelnou
geometrii. Vysledky ovéril pomoci simulaci v prostfedi Matlab.

Téma bakalarské prace povazuji za naro€néjsi a zajimavé i z hlediska vyzkumu. Myslenka platformy s ménitelnou
geometrii je originalni a neni rozpracovana ani v zahranicnich odbornych textech. K samotnému feseni pristupoval
posluchac se zajmem a velkou mirou samostatnosti. Navrhnul a naprogramoval vlastni metodu pro analyzu kolizi,
kterou Uspésné aplikoval na navrzeny koncept lanového manipuldtoru. Velice ocenuji kreativni ptistup a celkovou
snahu o zodpovédné zohlednéni rliznych aspektl resené Glohy. Své hodnoceni bych shrnul do konstatovani, Ze se
mi libilo, Ze student nad danou Ulohou opravdu premyslel. Vysledky prace povazuji za pfinosné.

Celkové si myslim, Ze prace dobfe pokryva stanovené zadani a splfiuje pozadavky na bakalarskou praci kladené.
Praci doporucuji k obhajobé a navrhuiji jeji hodnoceni klasifika¢nim stupném:

»A —vyborné“.

V Praze dne 12. srpna 2020

Ing. Petr Benes, Ph.D.
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