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Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/uastav: Katedra teorie obvod(

Vedouci prace: Ing. Jan Havlik, Ph.D.
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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Cilem bakalarské prace bylo navrhnout a realizovat nutné dovybaveni robotické platformy mBot, které umozni
rychly a pfesny pohyb robotu na hladkém nezpevnéném povrchu a experimentalné ovérit funkénost
realizovanych Uprav.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil zadani prace v pIném rozsahu.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student byl iniciativni, provedl resersi moznych feseni a spravné zvolil vhodny postup prace. Na konzultace chodil
pfipraven a prokazal schopnost systematické tvirci prace.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Studentem zvolené reseni je pro dany cil relevantni, soucasti prace byl nejen navrh a realizace hardware, ale i vytvoreni
software Fidici jednotky a implementace PSD regulatoru véetné nalezeni vhodnych koeficientl regulace. Student navrhl
nékolik experimentd, které nasledné realizoval a na kterych prokazal funkénost celého konceptu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace je typograficky Cisté zpracovana.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Vybér literarnich zdrojl je vzhledem k tématu relevantni, byt spiSe uzsi, nez by bylo vhodné. To je ale dané charakterem
prace a nelze to oznacit za podstatny nedostatek. Bibliografické citace jsou zpracovany v souladu s citacnimi zvyklostmi.
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Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Cilem bakalafské prace bylo navrhnout a realizovat rozsitujici modul pro robotickou platformu mBot
(hardwarovou i softwarovou ¢ast), ktery umozni rychly a presny pohyb robotu na hladkém zpevnéném povrchu.

Student pfti feSeni bakalarského projektu postupoval systematicky, byl iniciativni, prokazal schopnost samostatné
odborné tvaréi prace.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 26.5.2020 Podpis:
Ing. Jan Havlik, Ph.D.
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