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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimofadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Tato prace se zabyva Upravou leteckého simulatoru se Sesti stupni volnosti na automobilovy simuldtor. Hlavnim cilem
prace je vytvorit verifikacni platformu fidicich systému vozu, které pfimo interaguji s fidicem, pfipadné maji zasadni vliv na
subjektivni vnimani dynamiky vozu. Tento pristup je velmi dalezity pro vyvoj konvencnich automobil(, kde vede k
signifikantni redukci nakladl spojenych s testovanim. Nicméné v pripadé novych konceptl rozhrani ridi¢-vlz je tento
pfistup naprosto nezbytny.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student zadani splnil ve vSech bodech v plné mire

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student byl velmi samostatny a aktivni, na dohodnuté terminy chodil pfipraven.

Odborna udroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Pfedlozena prace je na skvélé drovni. Velmi ocenuji schopnost studenta navazat kontakt se vyvojovym tymem simuldtoru
jizdni dynamiky a s jejich pomoci modifikovat a vybudovat zminény 6DoF simulator na Groven rovnajici se komerénim
reSenim.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
PfedloZena prace je v anglickem jazyce a plné odpovida rozsahem a formou.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidli k reseni zaverecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Student prokazal schopnost pracovat s literaturou, komunikovat s priimyslovymi i akademickymi partnery.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zrucnosti apod.
Student se velmi dobfe zorientoval v problematice, kde reserse primyslovych feseni simulatort jizdni dynamiky je toho
dikazem. Pan Twardzik byl dale schopen prevzit a vhodnym zplisobem upravit pohyblivou platformu pro potfeby
verifikacni platformy jizdni dynamiky vozu. Student velmi proaktivné navazal kontakt se zahranic¢nim partnerem, vyrobcem
komercniho simuldtoru jizdni dynamiky vozu, kde na zakladé této spoluprace bylo vyspecifikovano a implementovano
nové rozhrani pro potfeby zminéné platformy. V neposledni fadé student demonstroval schopnost implementovat a
verifikovat klicové Fidici systému dynamiky vozu (tlumic pfiénych kmitll a tempomat), ¢imz demonstroval vyznam a
platnost této prace.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Student Uspésné modifikoval letecky simulator pro potieby simulaci jizdni dynamiky. Dale navazal mezinarodni spolupraci

s tymem pracujicim na komercénim softwaru simulujici jizdni dynamiku vozu, ktery Uspésné zaimplementoval do pohyblivé
simulacéni platformy. V neposledni radé navrhl klicové fidici systémy pricné dynamiky vozu, které implementoval a verifikoval
na simuldtoru. Timto demonstroval funkénost prezentovaného reseni.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 2.6.2020 Podpis:
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