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Projekt Dynamického plotru, na kterém student pracoval/pracuje je velice zajimavy a zahrnuje feseni
praktickych problém z oboru. Bakalarska prace je komplexni — pokryva modelovani, identifikaci i fizeni
systému. Student navrhl jak hardware, tak implementoval potfebny software. Zvolené feSeni prokazuje
prehled i solidni znalosti a dovednosti studenta. Kladné hodnotim pouZziti modernich optimalizacnich
nastrojl i to, Ze vyvinuté softwarové feseni je volné k dispozici.

Na druhou stranu, za nejvétsim uskali povaZzuji dokumentaci celého projektu. Text prace je hlre Citelny —
rovnice jsou sdzeny nekonzistentné, popisy jsou misty nejasné. Napr. sekce 6.2 a 6.3 povaZzuji pfimo za
vulgarné strucné. V repositafi postradam uvodni stranku nebo alesport README se zakladnimi
vysvétlivkami. Kod je strukturovany neprehledny a postrada komentare.

Samotny text prace povaZzuji za dobry. Vzhledem k celkovému rozsahu bakalafské prace, pouzitym
metodam a dosazenych vysledk, vsak navrhuji celkové hodnoceni

B — chvalitebné.
Otazky k obhajobé.

e Dokazal byste porovnat pfistupy popsané v sekci 5.2.1 a 5.2.2?

e Celkova cena zafizeni se pohybuje kolem 13 tis. K¢. Pokud byste, na zdkladé nabytych
zkusenosti, délal novou verzi zafizeni, dokazal byste snizit vyrobni naklady?

eV oblasti sledovani trajektorie planujete poutZiti nelinearniho prediktivniho regulatoru. V ¢em
ocekavate jeho pfinos?

Poznamky pro studenta.

eV Uvodu Kapitoly 6 piSete o minimalizaci souctu kvadrik. Nemélo by jit spiSe o soucet kvadrat?

e Sazeni rovnic:



o Vice rovnic pod sebou se obvykle zarovnava podle rovnitka (4.4.3-4), (5.2.12-13) a
(6.1.1-3).
o Rovnice (6.2.1) a (6.3.1) jsou sazeny riiznym fontem.
o Proménné se obvykle sazi kurzivou. To je dodrzeno az do rovnice (6.2.1), dal ne.
e  Pro lepsi ndzornost bych uvital fotografii celého zafizeni.

o Castokrat se v textu odkazujete na rovnice, které jesté nebyly definované. Dobrou praxi je
napsat rovnici a nasledné ji zacit popisovat.

e Zvolena hodnota koeficientu tlumeni (Obrazek 8a) neni dostatecné odlivodnéna.

o Nenijasné ¢im jsou zpUsobené prudké zmény v derivaci L (Obrazek 11 napravo)? Konstanta
tlumeni je identifikovana nevérohodné.

e Postrddam doklad existence popisovaného zafizeni (napf. fotografii).

o Sekce 5.3.1 vybizi k zobrazeni situace, vzorec neni pfilis nazorny.

e Jak je mozné, ze Euler simulace na Obrazku 14 se, vzhledem k jemnosti diskretizace, tak
dramaticky lisi?

o Jak jste ladil PID reguldtory?
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