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Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani mimoFadné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavéreéné prdce.

Zpracovatel si zvolil téma, které je ve svétovém méfitku vysoce aktudlni a bude spoluuréovat budoucnost stavebnictvi. Jedné
se o technologii vystavby, kterou se zabyva relativné maly poéet vyzkumnych a vyvojovych pracovit a v rediné stavebni
praxi jeté neni uzivana.

Spinéni zadani splnéno
Posudte, zda pfedloZend zdvérecnad prdce spliiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-Ii zadéni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a

pripadné i pFiciny jednotlivych nedostatkd.

- Provedena reserse stdvajici irovné této technologie v CR a ve svété popisuje veskeré mé znamé zasadni vysledky.

- Problematika zapojeni robotl do procesu stavby je velmi Siroké téma s vyznamnym socioekonomickym piesahem nad
ramec Cisté techniky, vyznamné presahujici rozsah diplomové préace. Zpracovatel pochopitelné zuZil takto Siroké zadéni na
gisté technickou stranku pohledu a se zaméfenim na robotizaci procesu zdéni (s pfihlédnutim k BOZP).

- Technologické aspekty robotického a ruéniho zdéni jsou podrobné definovany samostatnymi vyvojovymi diagramy a je
provedena diskuze vzajemnych odchylek obou postup.

- Model provadéni robotického zdéni pomoci SW a praktickd ukazka byly provedeny, v&. dprav o poznatky zjiiténé na
zakladé zpétné vazby.

- Multikriteridlni vyhodnoceni zdéni robotem versus lovékem bylo provedeno. Tato &ast prace skyta dalii potencidl pro
pfipadné rozpracovani.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici
Posudte, zda student zvolil sprévny postup nebo metody Feseni.

- Reder3e stavajici irovné této technologie v CR a ve svété: vynikajici postup

- Problematika zapojeni robotl do procesu stavby: spravny postup

- Technologické aspekty robotického a ruéniho zdéni: vynikajici postup

- Model provadéni robotického zdéni pomoci SW a praktickd ukdzka: vynikajici postup
- Multikriteridini vyhodnoceni zdéni robotem versus Elovékem: spravny postup

Odborna troven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyufiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Zavéretnou praci povauji zpracovanou na nadstandardni odborné a rozsahové Grovni. Vychazi z relevantnich zdrojd,
pracuje s aktualnimi poznatky vE. vlastnich praktickych zkusenosti ovéfenych vlastnim experimentem.

Formalni a jazykova trovef, rozsah prace A -vyborné
Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Formulace v praci jsou jasné a srozumitelné, text je bez gramatickych chyb. Clenéni prace je pfehledné. Grafické informace
(schémata a fotografie) jsou dostateéné podrobné a vypovidajici.
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Vybhér zdroju, korektnost citaci A - vwyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivéni studijnich materigld k feieni zdvéreéné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda Jsou viechny prevzaté prvky fadné odligeny od
vlastnich vysledkd a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Zdroje, ze kterych bylo Cerpano, jsou relevantni a v dostateéné postihuiji fedenou problematiku. Odkazy na zdroje jsou

uvedeny v souladu s citaénimi pravidly a jsou GpIné. Vlastni Gvahy vychazeji z vsledki vlastniho experimentu, tedy
nemohou byt plagidgtem.

Dalsi komentaFe a hodnoceni
Vyjadrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkd zévéreéné préce, napf. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikaénim vystupim, experimentdini zrucnosti apod.

VloZte komentar (nepovinné hodnoceni).

lll. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pii obhajobé zdvéreéné prdce pied komisi,

Préce je zpracovdna na velmi aktudini téma. Zpracovatel pfi jejim zpracovani vychazel z relevantnich zdroju
informaci, proved| teoretické porovnani manuaini a robotizované technologie zdéni, definoval a naprogramoval
vlastni model provadéni robotického zdéni, navrieny postup experimentdin& ovéfil a na zakladé zpétné vazby
upravil a vysledky analyticky vyhodnotil. Prace je komplexni, vytyéené cile prace byly naplnény.

-
Navrh otdzek pro obhajobu zdvéreéné prace:

1. Z jakého dlvodu bylo tieba tvofit viastni databazi prvkd v software pro prevod z modelu ve formatu IFC ?
NemdiZe potfebné informace o prvcich (rozméry, hmotnost) prevodnik naéist z modelu BIM z informace o
konstruki, i kdyZ neni model namodelovén v podrobnosti na jednotlivé zdici prvky ?

2. Jaké konkrétni dopady do obvyklého technologického postupu vystavby zdéné hrubé stavby by mél pozadavek
na provadéni vnitinich pfi¢ek spole¢né s nosnymi sténami (tj. pfed provedenim konstrukce stropu) ?

3.V jake fazi procesu dochazi ke kontrole kolize a pfipadné Gpravé trajektorie pohybu robota s pravé zdénou
konstrukci a nasledné Upravé postupu vystavby?

4. Jak je definovano, provadéno a kontrolovano dosazeni hodnoty pfitlaku uklddaného zdiciho prvku k podkladu
pro zajisténi jeho stabilniho uloZeni ?

5. Jakym zpisobem by bylo moZno v fedené technologii vyloutit negativni ,stavenistni“ vlivy na nepfesnost polohy
umisténi zdiciho prvku (vykyvy netuze zaloZeného a dynamicky se pohybujiciho robotického ramene, vitr, ottesy,
apod. zejména pfi maximalnim vyloZeni stroje) ? Jakym zplsobem, s jakou absolutni pfesnosti vysledné polohy
prvku a pfi jakém dosahu se tak déje u technologie FBR ?

PfedloZenou zévérecnou praci hodnotim klasifikadnim stupn&m A - vyborné.
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