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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Vzhledem ke komplexnosti popisovaného nelinearniho systému s vyuzitim dil¢ich model( a zadané metodice navrhu fizeni
hodnotim praci jako narocnéjsi.

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecna prdce spliuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

VSechny body zadani byly splnény bez vyhrad, pfic¢emz ndvrhy fizeni byly prezentovany dva.

Zvoleny postup FeSeni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Postup feSeni byl vhodné zvolen. Autor prace postupoval systematicky od vytvareni modelu, pfes jeho linearizaci, navrh
fizeni, aZz k zavérecnému experimentalnimu ovéreni a (kritickému) zhodnoceni.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Odborna uroven predloZené prace je na velmi dobré urovni. Vytvareni modelu je systematicky provedeno s jasnym
zdlGvodnénim zvolenych dil¢ich modeld, avsak v této casti je potfeba vytknout dvé formalni nesrovnalosti. V kapitole 3.2
jsou stanovena planovana zjednoduseni odvozeni modelu, v ramci nichZ je uvedeno zanedbani dynamiky obecného pohonu
vozidla (opakuje se znovu v podkapitole 3.2.4), avsak v kapitole 3.2.8 je uvaZovana zjednodusena dynamika prvniho fadu,
které je pak i realizovana v pfilozeném modelu (SingleTrackModel.slx). Ackoliv zvolena ¢asova konstanta je velmi kratka a
tato dynamika pohonu tak bude v systému jako celku nevyznamna, je uvedeny zjednodusujici pfedpoklad trochu matouci.
Dale, single-track model vozidla zobrazeny na obrazku 3.2 (pfevzato z [Efr18]) neilustruje dale pouZivany Uhel natoceni
zadniho kola 6, ktery je vyuZit naptiklad v rovnicich 3.7-3.8, 3.13 atd. Bylo by vhodnéjsi zvolit spravny obrazek tohoto
modelu s obéma koly fiditelnymi, coZ by odpovidalo naslednému popisu. Tyto popsané nekonzistence mirné snizuji
odbornou uroven predloZzeného textu. V ¢asti linearizace modelu jsou popsany aplikované postupy, avsak v textu prace
chybi porovnani vysledného linearizovaného modelu a modelu nelinedrniho tak, jak je to provedeno v autorové publikaci
[VHH19]. Navrh fizeni je proveden dvoji - oba s vyuzitim LQ metody, jak bylo zadano. Prvni navrh vychazi z LPV modelu, ktery
je vysledkem linearizace komplexniho nelinedrniho modelu, kdezto ten druhy ze zjednoduseného ,, design modelu”. Hlavné
z dlivodu znacéného zjednoduseni druhého z modell by bylo vhodné provést alespori simulaéni porovnani obou modeld.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Jazykova uroven predlozeného textu je velmi dobra. PredloZeny text obsahuje velmi malé mnoZstvi chyb ¢i preklepd.
Struktura prace byla zvolena vhodné. Po formalni strdnce mam k textu nékolik vyhrad. V textu se ¢asto vyskytuje oznaceni
H2 optimalni fizeni, pficemzZ nékdy je Cislice zobrazena jako dolni index a nékdy jako obycejny text. Bylo by vhodné jednu
formu dodrzZovat v celém textu. Funkce jako sin, cos, sign atp. se zpravidla nepisi ve vzorcich kurzivou, aby bylo jednodussi
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je odlisit od proménnych, které se kurzivou pisi. Indexace veli¢in pro predni a zadni kolo (r, f) je pouZita jiZ od rovnice 3.7 (v
kapitole 3.2), ale jeji vysvétleni nasleduje aZ v kapitole 3.2.5 o pét stran dale. Nastésti je indexace zvolena tak, Ze si ji ctenar
muzZe domyslet. Aerodynamicka sila je v rovnici 3.24 definovana s indexem ,D“, avSak v kapitole 5 se index zméni na ,,d*“.
Zkratky, jako tfeba LPV, by mély byt vysvétleny pfi prvnim vyskytu, i kdyZ jsou pro zamysleného ctenare znamy. Popisek
obrazku 3.6 zabira cely odstavec s 10 fadky. Bylo by vhodnéjsi popis umistit do standardniho textu z referenci na obrazek.
Smérnice dékana pro zavérecné doporucuje rozsah diplomovych praciv rozsahu 40 az 80 stran. Tato prace ma rozsah textové
Casti kratsi (46 stran, z toho 5 prazdnych), avsak Usporny format textu vynahrazuje publikacni vysledek.

Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidli k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a dvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Prace Cerpa zrelevantnich zdroja s odpovidajici odbornou drovni. Prevzaté informace jsou disledné v textu oznaceny.
Z hlediska zvolené citacni normy jsou zdroje Ada, Cib19, Efr, Haf08 neuplné.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zru¢nosti apod.
Dosazené vysledky, at jsou jen experimentalni, jsou z hlediska dil¢ich vysledk( vyznamné, coz je v préciilustrovano nazornym
porovnanim s chovdnim modelu vozidla bez navriené regula¢ni smycky. Z hlediska praktického provedeni v podobé
simula¢niho aparatu pro MATLAB/Simulink Ize velmi kladné hodnotit pfehlednost pfilozeného kédu a schémat s jasnymi
komentari. Poslednim a nejdlleZitéjsim nespornym pozitivem je publikacni ¢innost autora prace v podobé konferenéniho
¢lanku [VHH19] na konferenci Process Control.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PfedloZzend prace prezentuje ucelené komplexni navrh tizeni zjednodusené podélné dynamiky vozidla véetné
vytvareni modelu. ZtotozZnuji se se zavérem autora prace, Ze pro vyrceni obecnéjsich zavéra o Ucinnosti zvolenych
metod a jejich (globalni) stabilité by bylo potfeba provést podrobnéjsi teoretické prezkoumani, avsak prezentované
experimentalni vysledky jsou samy o sobé pfinosné. Prace je po formalni strance na velmi dobré Urovni s drobnymi
nedostatky. Z hlediska odbornosti textu schazi v dvodni fazi vytvareni modelu konzistence mezi tim, co je
predpokladano a co je pak opravdu pouZito.

Otazky:
1) Procje v préci uvaZzovano moznosti fizeni dhlu pfedniho i zadniho kola (tj. &, a §7)? M4 toto mechanické
usporadani néjaky vyznamnéjsi prakticky pfinos pro navrzené fizeni?
2) Byl testovan navrh pro rizné hodnoty ERR definujici maximalni chybu linearizace (sekundarné mnozstvi
bodu linearizace)? Pokud ano, jak se to projevilo na kvalité navrzeného fizeni?
3) Proc byla pro aproximaci pouZita polynomialni funkce pravé osmého radu?
4) Jaka hodnota byla pouZita pro pomér ratio; a proc¢?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.
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