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Tématem diplomové prdce pana Bc. Jana Tomsy byla problematika vlastniho pfirozeného pohybu rovinnych
mechanism, tzv. eigenmotion (EM). Cilem bylo optimalizovat parametry zadaného mechanismu tak, aby se jeho
EM pohyb shodoval s poZzadovanym pracovnim pohybem. Ten je poté vykonavan bez nutnosti akénich zasah, resp.
akéni zasahy jsou nutné pouze pro prekonani nemodelovanych pasivnich Ucinka a pripadnych nepresnosti modelu.
Idea EM pfistupu neni pfilis rozsifena a v dostupné literature, které neni mnoho, se obvykle objevuje pouze pro
mechanismy s jednim stupném volnosti. Diplomant dokazal Uspésné rozsifit koncept EM i na mechanismy s vice
stupni volnosti. Nejprve ovéfil funkénost celého konceptu na klikovém mechanismu (jeden stuperi volnosti) a
nasledné postup aplikoval na rovinné rameno manipulatoru se tfemi stupni volnosti.

vevs

dle mého nazoru velky potencial k dalSimu rozvoji. Posluchac k feSeni pfistupoval se zajmem a systematicky.
Dokazal skloubit znalosti ziskané béhem studia s informacemi z nalezenych zdroji a nasledné ptistup EM dale
rozvinout nad ramec dostupnych publikaci.

Z pozice vedouciho ocenuji aktivni pFistup, kreativitu pfi feSeni problém( a samostatnost pfi feseni i psani prace.
Velmi kladné hodnotim také dobrou znalost prace v prostfedi Matlab a peclivé zpracovani simula¢nich model( a
experiment(.

Celkové si myslim, Ze prace dobre pokryva stanovené zadani a spliuje pozadavky na diplomovou praci kladené.
Praci doporucuji k obhajobé a navrhuiji jeji hodnoceni klasifika¢nim stupném:

A —vyborné”“.

V Praze dne 20. srpna 2019
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