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Posudek oponenta:

. Diplomant v prvni ¢asti provadi reSersi s cilem ziskat prehled o zplsobu programovani
robotd. Mapuje historicky vyvoj, srovnava s CNC stroji z hlediska konstrukce a fizeni. Déle
uvadi pfiklady pfidavnych os. V dalsi podkapitole se jiz obsahleji vénuje riznym CAM
softwarim pro programovani robotu, postprocesorim a simulaénim modelum. Jiz v reSersi
poukazuje na moznosti feSeni vlastniho zadani diplomové prace.

. Postup vlastniho FeSeni je zalozen na moznostech tvorby postprocesort v systému
NX. S vyhodou je volen program Post Configurator, ktery obsahuje $ablonu. Diplomant jiz v
reSerSi zminuje potencial rozsSifovani funkci postprocesoru pomoci uzivatelskych DLL
knihoven a dumysiné je vyuziva pro vypocet inverzni kinematické ulohy robota tak, aby mohl
vytvofit simulaci.

. Vysledkem je postprocesor generujici dva kody pro robot KUKA KR 60 HA na linearni
ose. Jeden pro realny robot a druhy pro simulaci v systému NX. Diplomant popisuje rozsifeni
algoritmu rozdélujici pohyb mezi robot a pfidavnou osu a jeho potencial pro zvySovani tuhosti
robota béhem obrabéni napfiklad mapou tuhosti. Vzhledem k tomu, Ze nejsou v emulatoru
fidiciho systému zavedeny transformacni vztahy a stava se pfi linearnim pohybu mezi dvéma
body, Ze je zobrazeny pohyb obecny, NC kéd je vhodné doplfiovan dal§imi body trajektorie.
Simulace je tedy vérohodnégjsi. Pro realizaci simulace byl nastaven kinematicky model a
emulator fidiciho systému pracovisté tak, aby simulace dokazala zpracovavat generovany
NC kéd a nejenom CL data. Diplomant uvadi postup zavedeni kompletniho simulaéniho
modelu do systému NX. V osmé kapitole popisuje ovéreni simulaéniho modelu na realném
stroji, bohuzel bez pfidavné osy. Simulace a skute€nost se dle této kapitoly nelisi vice jak o
0.02° v kloubovych natocenich. Praci povazuji za velmi pfinosnou pro programatory robotu,
ktefi pracuji se systémem NX a mohou podle ni nastavit simulaci, pfipadné jit podobnou
cestou rozsifovani funkci pomoci DLL knihoven.

. Diplomova prace je ¢lenéna do desiti kapitol v€etné avodu a zavéru. Je velmi
pFehledna a sméfuje od zacatku k cili. Graficka uprava je na dobré urovni.

. V praci mi chybéli nahledy na algoritmy postprocesoru s komentari, které by daly
konkrétnéjsi pfedstavu o feSeni.

. Dotazy:

* Jakym zplsobem jsou oSetfeny pfipadné kolize robota se sebou
samym?

* Bylo by mozné kinematiku robota pocitat pfimo ve skriptu
postprocesoru TCL bez pouziti knihoven DLL?

= z4avérec¢né hodnoceni
Kvalitné zpracovana prace s aplikacnim potencialem.
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Prohladeni:
Diplomova prace splituje zadani a doporuéuji ji k obhajobé.
16.8.2019 } Vs
.................. S SR Lo

Kontakt na Oponenta:
Rohde & Schwarz zavod Vimperk
Vaclav.Zabransky@rohde-schwarz.com
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NAVRH KLASIFIKACE:

Jednotlivd hlediska zpracovani diplomové prdce navrhuji klasifikovat?® :

Hlediska A (1) B (1,5) C (2) D (2,5) E (3) F (4)
hodnoceni Vyborné Velmi dobfe Dobfe Uspokojivé Dostatecné | Nedostatecné
Splnéni pozadavk X

acili

Odborna trover X

prace?

Pracnost a variantnost X

feseni®

Uroveri seznameni se X

stavem problematiky*

Usporadani a uprava, X

jazykové zpracovani®

Diplomovou prdci navrhuji klasifikovat zndmkou®:

A (1) B (1,5) c (2) D (2,5) E (3) F (4)
Vyborné Velmi dobie Dobte Uspokojivé Dostatecné Nedostatecné
X

Datum Podpis oponenta

16.& 201¢q % -

1 Hodnoceni oznaéte X v pFislusném policku klasifika¢niho stupné.

2 Hodnoceni odborné Urovné prace by mélo zohlednit i mnoZstvi a vaZnost chyb vyskytujicich se v praci.

3 Hodnocenf pracnosti by mélo zohlednit podrobnost zpracovani (napf. konstrukéni nebo vypoctové) vlastniho fedeni, vice
variant vlastniho fe$eni nebo zpracovani vétsiho objemu namérenych dat.

4 Hodnoceni Urovné seznameni se stavem problematiky by mélo zohlednit zaméreni reSerSe na feSenou problematiku

a vyuZiti tuzemské a zahraniéni literatury a ovéfenych informaénich zdroja.

5 Hodnoceni uspofadani a Upravy by mélo zohlednit logiku ¢lenéni préace do kapitol, grafickou podobu a celkovou Upravu
préace, mnoistvi pravopisnych chyb a celkovy styl vyjadiovaciho projevu.

6 Vyslednou klasifikaci stanovte jako aritmeticky pramér hodnoceni s pfihlédnutim k celkové Grovni préce.
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