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1l. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi
Zadani diplomové prdce je komplexnéjsiho rdzu a pfesahuje ramec ,isté geodézie”. Po diplomantovi byla poZadovdna nejen
znalost aplikovanych geodetickych metod uréeni polohy bodu, ale i znalosti z elektrotechniky a programovani.

SpInéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
PfedloZend prdce zaddni vesmés splriuje. Jako vytku Ize uvést, Ze zadani je formulovdno jako obecnad ,,detekce polohy lZice”.,
AZ béhem bedlivého studia textu Ize z jednotlivych utrzku vycist, Ze se nejednd o prostorovou polohu, ale pouze o polohu
lopaty v roviné ramene. Tato je navic v zdvére¢ném testovani minimalizovand pouze do vyskové diference zubii IZice vici
vztaznému bodu. Prdce by méla mit v tomto sméru jasné definovany cil a ten si driet od tuvodu aZ do zévéru.

Zvoleny postup feseni vynikajici
Zvolenému postupu nelze nic vytknout. Zejména Ize ocenit pfistup k testovani riznych dalkoméra a viastni invenci
v pfekonfigurovdni a vylepseni pouZitého ultrazvukového snimace.

Odborna droven B - velmi dobie
Vzhledem ke zviddnuti zadaného tikolu Ize hodnotit odbornou uroven jako vybornou. Nicméné by bylo vhodné porovnat
zvolené konstrukéni feseni s profesiondinimi systémy, které jsou zmiriovdny v resersi.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Text je bohuZel misty psdn spise neZ odbornd védeckd prace stylem ,vypravéni”. V textu jsou fasto pasdZe, které jsou jako
vystfizené z reklamnich prospekti, ale které s cilem dila vibec nesouviseji (popis totdlnich stanic, pracovnich viastnosti
minibagru apod.). Nékteré pasGZe jsou slepymi odboékami a text pouze nafukuji (napf. popis nepouZitého programového
prostfedi MIT Inventror2), jiné jsou z hlediska vysledku zbyte¢né (napf. popis zaloZeni nového projektu v Android studiu).

Vybér zdroj, korektnost citaci B - velmi dobie

Vzhledem ke komplexnosti celého dila je zfejmé, Ze diplomant musel aktivné vyuZivat studijni materidly napfi¢ obory.

K vybéru prament a citaéni etiketé mdm jedinou vyhradu — na str. 36 je zminka o odméreni délek ramen z ,,Autocadu” bez
dal$iho rozvinuti & odkazu. Je tim myslen technicky vykres modelu nebo testovaného minibagru. Ve druhém pripadé by méla
byt technickd dokumentace konkrétné uvedena.

Dal$i komentaie a hodnoceni
A€ nebylo zaddni svoji komplexnosti jednoduché a hlavni tkol byl spinén, pfedioZend prdce postradd nékteré podstatnéjsi
prvky. Jednd se napr. o ndsledujici: vycisleni pofizovacich ndkladi (nékolikradt je na finance odkazovdno), schematicky ndcrt
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rozmisténi jednotlivych senzort na modelu a na rediném strojnim rameni, struény popis prostfedi pracovni aplikace ,,Bagr”
(jsou popsény okolnosti programovdni a obrazovka se zaddvdnim udaji, viastni béh aplikace chybi), rozbor odchylek
v zavislosti na poloze a tvaru ramene.

1ll. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Zdsadnim hmatatelnym dikazem o spinéni zadadni je findini test na redIném stroji s uspokojivymi vysledky stran
presnosti. Vsechna Cest jeho tvirci.

Preneseni postup(i a vysledku do textové podoby by si vSak zaslouZilo hlub$i a odbornéjsi propracovdni — jasnym
stanovenim ucelu a cile prdce pocinaje a analyzou vsech vysledku méreni konce.

Otdzky:
1) Jaké jsou porizovaci naklady celého systému?
2) Struéné porovndni vici komerénim systémim, napf. Trimble (pfesnost, néklady, princip fungovani)

PtedloZenou zavére¢nou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.

Datum: 10.6.2019
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