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Préace pana Klapalka se tykala rozsifeni platformy autonomniho modelu auta F1/10 tak, aby byl mo-
del pouzitelny nejenom pro zavody, ale i pro jiné dlohy jako napiiklad testovani algoritmu pro feseni
dopravnich situaci v méstské dopraveé. Pi feSeni dopravnich situaci je potfeba poé¢itat s tim, Ze in-
formace o situaci nebude pfesnd - naptiklad diky §umu senzort nebo jejich poruse. Casto pouzivané
simulace sice dovedou simulovat poruchy i Sumy, ale realita vétS§inou byva pestiej$i a moZnost tes-
tovat algoritmy i v redlném prostiedi, byt jen se zmen$enymi modely aut, je proto velmi uzite¢na.
Cilem prace pana Klapélka bylo praveé pfipravit platformu F1/10 pro takovéto tilohy. Dlouhodobym
cilem (nad rdmec hodnocené diplomové prace) pak je algoritmy odladéné na modelech aut pienést
i na skutetna auta.

Student pracoval velmi samostatné. Na zac¢atku jsme se domluvili na zadani a v pribéhu praci
jsme postup nékolikrat konzultovali, ale celkovy postup praci a FeSeni vét§iny problému bylo plné
v reZii autora prace. Student se v lofiském roce tc¢astnil soutéZze F1/10 (ve vitézném tymu) a tim
se velmi dobie sezndmil s platformou auta i jejimi mnohymi nedostatky, které musel pro ispésné
feSeni své prace odstranit. Toho dosdhl napt#iklad zobecnénim softwarové architektury #idiciho sys-
tému nebo i diky vedeni studenta bakalai'ské etapy Jana Dusila, ktery sestavoval dalsi modely aut
pravé kvili moZnosti délat experimenty s nékolika auty zaroveil. Kromé pracina diplomové praci se
pan Klapdlek aktivné zapojoval i do mnoha jinych souvisejicich aktivit, zejména raznych prezentaci
a ukazek formuli F1/10 pro vefejnost, za coz bych mu rad touto formou také podékoval.

Vysledkem prace je funkéni (i kdyz relativné jednoduché) feSeni prijezdu auta kiizovatkou a to
jak vsimulatoru, tak v redlném prostiedi. Na toto fe§eni bude moZné v budoucnu navazat dal§im roz-
§ifovanim a simulacemi ¢i testovanim komplexnéj$ich scénafi. Co se textu prace tyce, tak je pékné
upraven, systematicky uspofadan, odkazuje se na relevantni literaturu a dobre se ¢te.

Celkové jsem s praci pana Klapélka velmi spokojen a hodnotim ji stupném A - vyborné.
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