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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Narocnost zadani spociva v jeho Sifce. Vyhybani se dynamickym prekazkam zahrnuje mnoho dopravnich situaci a moznych
pfistupt k jejich reseni.

Spinéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdavérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentadri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Druha cast zadani zadava provedeni reserse existujicich algoritmU a zaroven upresiiuje, na jaké situace se zaméfit,
jmenovité predjizdéni a reSeni kfiZovatek. Prace se nevénuje tématu predjizdéni a zaméruje se pouze na reseni kfizovatek.
Prace obsahuje obecny popis moznych pfistupl k feseni prijezdu kfizovatkou, ale neukazuje alternativy k navrhnutému
algoritmu. Ostatni body zadani jsou spinény.

Zvoleny postup FeSeni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
V rdmci omezeni daného problému, které student pro Ucely prace vydefinoval, je zvoleny zplisob feseni spravny.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student navrhl, naimplementoval a otestoval fidici algoritmus. Definice problému a jeho feseni jsou dobie matematicky
popsany a vysvétleny.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je napsana dobfre Citelnou a spravnou angli¢tinou. Formalni a jazykova Uroven prace je vybornd. Diplomova prace
ma dostatecny rozsah a je spravné strukturovana.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidl( k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.

Zdroje jsou citovany spravné.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zdvérecné prdce, napfr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupium, experimentdlni zruc¢nosti apod.
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Studentovi se podafilo vytvofit planovaci algoritmus, implementovat ho pro zadanou platformu, otestovat v simulaci a
ndasledné i pomoci experimentd. Kladné hodnotim schopnost integrovat implementaci algoritmu do existujici platformy za
pouZiti existujicich interface. Teoreticka ¢ast prace popisuje pfistupy k feseni problému pouze velmi zbézné a v praci chybi
porovnani zvoleného pfistupu oproti jinym, existujicim reSenim. V rdmci designu kontrolniho algoritmu jsou uvedeny tfi
zpUsoby planovani trajektorie, jmenovité zastaveni, zrychleni a zpomaleni auta. V sekci testovani v simulovaném prostiedi
pak neni z textu jasné, jestli byly vSechny tyto pfistupy otestovany. Prace rozsituje funkcionalitu platformy F1/10 a
umoziuje navazat dalsim studentlim v feseni této problematiky a v tom vidim jeji ptinos.

I1. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Byl v ramci simulace otestovan planovac, ktery fesi budouci kolizi pomoci zrychleni nebo zpomaleni jedouciho
vozidla?

Byla provedena verifikace funkcionality AprilTags i na redlném vozidlu?

Pfedlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe.
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