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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Ukolem bylo sestavit funkéni systém pro stabilizace magnetického ruseni béhem kalibraci magnetometr(. Druhou &asti
zadani bylo vyhodnoceni potlaceni ruseni a dosazitelnych nejistot, tfeti pak implementace kalibra¢ni metody thin-shell.

SpInéni zadani spinéno
Vsechny body zadani byly spinény.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Student byl béhem feseni nadstandardné aktivni a prokazal schopnost samostatné tvirci prace na vynikajici Grovni.

Odborna uroven A - vyborné

Odborna uroven prace je vynikajici, je dodrzen postup védecké prace teorie-ndvrh-implementace-experiment-zavéry.
ProtoZe se jednalo o komplexni problém zahrnujici matematicky aparat, vyvoj elektroniky a programového vybaveni,
student vyuzil maximum znalosti ziskanych studiem, zaroven vsak musel provadét dikladné reserSe v odbornych
publikacich. Anglicka verze prace by zasluhovala samostatnou publikaci.

Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace B - velmi dobie

Formalné je prace v poradku, rozsahem je extenzivni, jazykové spravna, nékteré grafy a obrazky by bylo mozné vylepsit.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Student citoval celkem 40 publikaci, véetné vsech stézejnich v oboru. Vlastni pfinos a Gvahy jsou vidy radné oddéleny od
prevzatych vysledkd.

I1l. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Vsechny body zadani byly splnény, systém je funkcni a aktualné na ném probihaji ovérovaci kalibrace. Ruseni v halovych
laboratofich se systémem podafilo potlacit o 20dB, pfipadna implementace v klidné;jsi oblasti by méla prinést lepsi vysledky.
Navic mimo zadani se student extenzivné vénoval kalibraénim postuplm a odvodil postup pro kompletni kalibraci tj. vici
vnéjsSimu mechanickému systému — krabicce senzoru. Z hlediska dosazenych nejistot dominuje nehomogenita pouzitych civek
a jejich kalibrace, v planu je vsak implementace do rozmérnéjsiho systému, ktery bude mozné zkalibrovat presné;ji.

Rozsahem a odbornosti je prace na vynikajici drovni. Diléi vysledky byly publikovany v IEEE Trans.Magn. a odeslany na
konferenci Magnetic Frontiers 2019. V Cervenci student absolvuje kratkodobou staz v South African National Space Agency,
kde je obdobny civkovy systém v rutinnim provozu a navrzena metoda kalibrace by mohla usetfit dosavadni mechanické

ustavovani senzoru pred kalibracemi.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.
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