




ZADÁNÍ BAKALÁŘSKÉ PRÁCE

I. OSOBNÍ A STUDIJNÍ ÚDAJE

466258Osobní číslo:JonášJméno:KubátPříjmení:

Fakulta elektrotechnickáFakulta/ústav:

Zadávající katedra/ústav: Katedra elektromagnetického pole

Elektronika a komunikaceStudijní program:

II. ÚDAJE K BAKALÁŘSKÉ PRÁCI

Název bakalářské práce:

Analogový simulátor cílů pro automobilové radary

Název bakalářské práce anglicky:

Analog Target Simulator for Automotive Radar Applications

Pokyny pro vypracování:
Seznamte se s funkcí simulátorů cílů pro automobilové radary. Navrhněte a realizujte hlavní části analogové verze
simulátoru s následujícími parametry:
- dosah min. 15m
- frekvenční pásmo 8 – 12GHz
- krok max. 20cm
- simulovatelné rychlosti cílů do 50km/hod
Proveďte systémový rozbor, navrhněte obvodovou implementaci a realizujte hlavní obvody.

Seznam doporučené literatury:
[1] Hash J. et al.: Milimetre-Wave Technology for Automotive Radar Senzors in the 77 GHz Frequency Band, IEEE-MTT
March 2012, str. 845-860.
[2] Lutz S. et al.: Target Simulator Concept for Chirp Modulated 77GHz Automotive Radar Senzors, EuRAD Rome 2014,
str. 65 – 68.

Jméno a pracoviště vedoucí(ho) bakalářské práce:

doc. Ing. Přemysl Hudec, CSc., katedra elektromagnetického pole FEL

Jméno a pracoviště druhé(ho) vedoucí(ho) nebo konzultanta(ky) bakalářské práce:

Termín odevzdání bakalářské práce: _____________Datum zadání bakalářské práce: 12.02.2019

Platnost zadání bakalářské práce: 20.09.2020

_________________________________________________________________________________
prof. Ing. Pavel Ripka, CSc.

podpis děkana(ky)
podpis vedoucí(ho) ústavu/katedrydoc. Ing. Přemysl Hudec, CSc.

podpis vedoucí(ho) práce

III. PŘEVZETÍ ZADÁNÍ
Student bere na vědomí, že je povinen vypracovat bakalářskou práci samostatně, bez cizí pomoci, s výjimkou poskytnutých konzultací.
Seznam použité literatury, jiných pramenů a jmen konzultantů je třeba uvést v bakalářské práci.

.
Datum převzetí zadání Podpis studenta
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𝑙𝑚𝑖𝑛 =
𝑐0 ∙ ∆𝑡

2
=
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2
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𝑐0
∙ 𝑓0 =

2 ∙ 41,7

3 ∙ 108
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𝐺𝑑𝐵 = −29,45 − 40 ∙ log(𝑟) .
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𝑢 = 𝐴 ∙ cos 𝜔0𝑡 + 𝜑 ,

𝐴 𝜓 = (𝜔0𝑡 + 𝜑) 𝜓

𝑑𝜓

𝑑𝑡
= 𝜔0 = 2𝜋𝑓

𝑓 𝜔0

𝜑

𝜑 𝑡 = 𝑎 ∙ 𝑡,



𝜓

𝑑𝜓

𝑑𝑡
=

𝜔0𝑡 + 𝑎 ∙ 𝑡

𝑑𝑡
= 𝜔0 + 𝑎 = 2𝜋𝑓,

𝜔0 = 2𝜋𝑓0

2𝜋𝑓 = 𝜔0 + 𝑎 = 2𝜋𝑓0 + 𝑎 .

2𝜋 𝑓0

𝑓 − 𝑓0 =
𝑎

2𝜋
 ,

𝑓
0

𝑓

𝑓
𝐷

𝑓 − 𝑓0 = 𝑓𝐷  ,

𝑓𝐷 =
𝑎

2𝜋
 ,

2𝜋

𝑎 = 2𝜋𝑓𝐷 = 𝜔𝐷

𝑎  𝜔𝐷  𝜑 𝑡 

𝜑 𝑡 = 𝜔𝐷 ∙ 𝑡 .

𝑢 = 𝐴 ∙ cos 𝜔0𝑡 + 𝜔𝐷𝑡  ,

𝜔𝐷 𝜓 𝑓  



𝛿 =



𝛿 =

𝛿 =



ε

 



















 

 



 

 

























 









 









 



 













 









 



 

 



 






