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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani prdmérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

Splnéni zadani splnéno

Student splinil véechny body zadani.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace C - dobre

Student pravidelné dochazel na konzultace a sv{j postup pfi feseni prace pravidelné konzultoval. U studenta bych ocenil
vétsi miru samostatnosti.

Odborna uroven B - velmi dobre

Student pfi feseni prace vyuZil jak znalosti ziskané béhem studia a FeSeni bakalarské prace, tak znalosti ziskané studiem
védeckych ¢lank( vztahujici se k problematice lokalizace mobilniho robotu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspokojivé

Prace je po formalni strance dobre zpracovana. Prace je psana v ¢eském jazyce bez vyraznych chyb, dobre citelna . Chybi
kvantitativni vyhodnoceni experimentalni ¢asti lokalizace, je pfitomné pouze vyhodnoceni kvalitativni.

Vybér zdrojti, korektnost citaci B - velmi dobre

Student spravné pracuje se zdroji a dodrzZuje citacni zvyklosti a etiku.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Praci je mozné rozdélit na dvé ¢asti: vybér vhodného obrazového priznaku a vlastni lokalizace. Vybér vhodného pfiznaku je
zaloZen na vyhodnoceni mnozstvi detekovanych priznak(l v obraze a jejich distinktivnost pri snimani odlisnych scén. To je
méreno ve specifickych podminkach obrazu stropu, kde se vyskytuje velké procento uniformnich ploch a nékolik ¢lenitych
ale opakujicich se prvk( jako jsou svétla nebo vyfuky klimatizace.

Vastni lokalizace vyuziva pristup ¢asticového filtru, ktery je schopen fungovat i ve specifickych podminkach s vysokou
podobnosti jednotlivych mist v prostrfedi a velkymi oblastmi bez vyraznych prvka.

Jako nejvétsi slabinu prace vidim v chybéjicim kvantitativnim vyhodnoceni lokaliza¢niho algoritmu, prestoze byla k dispozici
presna reference polohy ze systému Vicon. Kvalitativné vyhodnoceno lze Fici, Ze lokalizaéni algoritmus dokazal
dokonvergovat ke spravné pozici robotu a nasledné ji udrzet.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrinte aspekty zdveérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnocent.

Prdce se zaméruje na lokalizaci mobilniho robotu ve vnitinim prostredr s vyuzitim monokuldrni kamery sledujicim
strop. Zduraznil bych, Ze v zaddni neni feseni problému souc¢asného mapovdni a lokalizace (SLAM) ale pouze
lokalizace s tim, Ze pro tvorbu mapy je vyuZit externi lokalizacni systém (v tomto pripadé vicon).

Soucdsti prdce je vybér vhodného obrazového priznaku. Z vice neZ 10 moznych priznaku byly vybrdny na zdkladé
definovanych kritérii tri, které byly ddle pouZity k tvorbé mapy.

Jako plus povazuji vyuziti fixniho datasetu pro tvorbu mapy, takze vSechny mapy byly vytvoreny ze stejnych dat.
Stejné tak byl vytvoren dataset pro lokalizaci robotu. To umoZiiuje korektni porovndni vSech tii priznakd. Pro
vlastni lokalizaci je pouzit cdsticovy filtr.

Je nestastné, Ze v prdci chybi kvantitativni vyvhodnoceni presnosti lokalizace. Jednotlivé metody jsou vyhodnoceny
pouze kvalitativné na zdkladé pozorovdni rychlosti konvergence a ndsledného sledovdni skutec¢né polohy robotu
odhadovanou polohou (shlukem) z lokalizacniho algoritmu.

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe
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	Zadání
	
	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Splnění zadání
	
	Student splnil všechny body zadání.
	Aktivita a samostatnost při zpracování práce
	
	Posuďte, zda byl student během řešení aktivní, zda dodržoval dohodnuté termíny, jestli své řešení průběžně konzultoval a zda byl na konzultace dostatečně připraven. Posuďte schopnost studenta samostatné tvůrčí práce.
	Student pravidelně docházel na konzultace a svůj postup při řešení práce pravidelně konzultoval. U studenta bych ocenil větší míru samostatnosti.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Student při řešení práce využil jak znalostí získané během studia a řešení bakalářské práce, tak znalosti získané studiem vědeckých článků vztahující se k problematice lokalizace mobilního robotu.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Práce je po formální stránce dobře zpracována. Práce je psána v českém jazyce bez výrazných chyb, dobře čitelná . Chybí kvantitativní vyhodnocení experimentální části lokalizace, je přítomné pouze vyhodnocení kvalitativní.
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Student správně pracuje se zdroji a dodržuje citační zvyklosti a etiku.
	Vyjádřete se k úrovni dosažených hlavních výsledků závěrečné práce, např. k úrovni teoretických výsledků, nebo k úrovni a funkčnosti technického nebo programového vytvořeného řešení, publikačním výstupům, experimentální zručnosti apod.

