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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Narocnost zadani spocivala v nutnosti kombinovat jak kompetence z oblasti navrhu elektronickych obvod (budic¢d pro
elektrické motory), tak i kompetence v oblasti matematického modelovani, simulace a vypocetniho navrhu pokrocilych
fidicich systéma. Ukol navrhnout a do trovné osazené desky plonych spojti realizovat funkéni regulatory proudu, rychlosti
a pozice s nestandardné vysokou spinaci frekvenci PWM a soucasné s porozuménim pouZit optimaliza¢ni algoritmy
popsané ve vyzkumnych ¢lancich z oblasti (matematické) teorie fizeni, kladl na studenta opravdu velké naroky.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdavérecnd prdce splriuje zaddni. V komentadfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Hlavnim zadanim prace bylo navrhnout, realizovat a v experimentech ovéfrit reguldtor pro dvoustupriovou polohovaci
platformu. Prohlasuji, Ze toto zadani bylo studentem splnéno. V oficidlnim zadani je mnou na zavér doporucena i jedna
konkrétni metodika — iterativni fizeni zaloZzené na uceni (iterative learning control, ILC) —, ktera méla byt prozkoumana a
pfipadné pouZzita. V pribéhu prace jsme vsak spolecné se studentem vyhodnotili, Ze bude spiSe vhodnéjsi prozkoumat
jinou metodiku, ktera se na zdkladé teprve v pribéhu feseni projektu ziskanych poznatki jevila jako relevantné;jsi —
hybridni modelovéani a MPC fizeni (model predictive control) pro soucasné fizeni polohy a koncové kontaktni sily.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své feseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student pracoval na svém projektu samostatné a iniciativné. Takto fesil nejen ryze technické problémy v laboratofi nybrz i
komunikaci s priimyslovym partnerem ¢i vyvojari pouzitych komercnich reseni (dSpace platforma, motory, budice). Svému
projektu se vénoval velmi intenzivné, kdy v laboratofi travil doslova kazdy den nékolik hodin. Bez nejmensich pochyb jej
muzu ohodnotit jako samostatného, iniciativniho a tvaréiho inZenyra, ktery bude posilou kazdého tymu vyvojari.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte troveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Problematika pfesného fizeni polohy, at uz z pohledu instrumentace ¢i z pohledu algoritm, je mimofadné rozvinuta a za
téch mnoho desitek let je v celosvétové komunité inZenyr( akumulovano obrovské mnoZstvi znalosti, které nejsou vidy
predatelné ve formé univerzitnich predmétl a akademickych monografii. Skrze sv(j diplomovy projekt student do této
oblasti teprve vstoupil, a tedy je vysoce pravdépodobné, Ze mnoha Uskali, se kterymi se musel potykat, jsou v nékterych jiz
na trhu dostupnych produktech vyresena. Nicméné, i na zakladé studentem pribézné provadéného srovnani

s konkrétnimi komerénimi feSenimi (regulatory polohy), které byly pro tento projekt zvoleny priimyslovym partnerem, si
dovoluji odhadnout, Ze svou praci se student blizi ke (zdokumentovanému) sou¢asnému stavu poznani.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prdace je napsdna solidni angli¢tinou. Text prace by sice jisté zasluhoval jeSté jednu iteraci, protoZe nékteré preklepy Ci
nejasna vyjadreni (ne nutné souvisejici s pouZitim ciziho jazyka) se do finalni prace bohuzel dostaly, nicméné uz i takto jde
o velmi slusny text. Ten solidni dojem z textu je posilen i diky dodrzeni béznych konvenci pti sazbé textu i vkladani grafiky.
Rozsah prace (cca 50 stran bez referenci a priloh) je naprosto adekvatni.

Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Prace obsahuje 20 referenci. Jde predevsim o klasické monografie z oblasti modelovani a fizeni elektrickych motord a
odborné ¢lanky z oblasti pokrocilé teorie Fizeni (hybridni MPC a fizeni zaloZené na iterativnim uceni). Vlastni studentova
prace primarné nesmérovala na posunuti hranice poznani v téchto oblastech nybrz spiSe na poutziti téch zavedenéjsich a
ovérenych vysledkl v praktickém projektu, a tak Ize tuto miru odkazovani se na literaturu jisté prijmout.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlini zrucnosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Diplomovou praci Adama Polaka hodnotim jako velmi solidni inZenyrské dilo, a to i pres drobné vyhrady

k predloZzenému textu, ktery by vyZzadoval jesté jednu iteraci odladéni. Upozornim, Ze z pouhého textu prace
samoziejmé ¢tendf nemUZze vidét, kolika navrhovymi iteracemi musel student projit, a to castokrat i kviali chybam
¢i Spatné dokumentaci ze strany vyrobc komercnich komponent (regulatort motort). S ohledem na tyto
okolnosti i na vysokou naro¢nost zaddni, které vyZzadovalo jak praktické kompetence z oblasti ndvrhu a realizace

Vv

z oblasti optimalniho fizeni, hodnotim vykon studenta jako vyborny.

Dokonce predpokladam, Ze v rdmci pokracujici spoluprace s Adamem Poldkem se podafi predvedené feseni
problému ,soft landing” pfipravit pro prezentaci ve formé odborného ¢lanku zaslaného do kvalitniho odborného
casopisu.

PfedloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 7.6.2019 Podpis:

2/2




