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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnajsi |

Hodnoceni ndrocnosti zadani zavérecné prace.

Naroc¢nost rfeseni vidim zejména v komplexnosti feseného problému autonomni explorace. Student
tak musel nastudovat a resit nékolik poduloh a poté je zakomponovat do vysledné aplikace.
Priprava a realizace experimentl s redlnym robotem mimo laboratorni prostredi navic ¢asové
narocné.

Splnéni zadani spInéno

Posudte, zda predloZzend zavérecna prace splriuje zadéni. V komentari pripadné uvedte body zadani,
které nebyly zcela splnény, nebo zda je préce oproti zadani rozsifena. Nebylo-li zadani zcela

splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.
Z textu prace je zfejmé, ze studen splnil zadani beze zbytku.

Zvoleny postup reseni vynikajici

Posudte, zda student zvolil sprédvny postup nebo metody reseni.

Postup reseni jednotlivych dil¢ich krokl povazuji za zdarily. Je patrné, Ze student se v resené
problematice orientuje a byl tak schopen navrhnout funkéni resSeni. Provedené experimenty ukazuji,
ze celkovy koncept explora¢niho ramce je aplikovatelny v redlnych podminkach.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte droveri odbornosti zavérecné prace, vyuZziti znalosti ziskanych studiem a z odborné
literatury, vyuZiti podkladd a dat ziskanych z praxe.

Odborna Uroven prace vysokd, o ¢emz sveéddi i nékolik studentem publikovanych odbornych ¢lankd,
které souvisi se zpracovavanym tématem.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapist obsazenych v préaci. Posudte typografickou a
jazykovou stranku.

Prace je psdna péknou anglic¢tinou. Drobné gramatické chyby nesnizuji ¢itelnost textu. Ten je
vhodné Clenén s jasné formulovanymi mysSlenkami a prace se tak Cte dobre. Text je vhodné doplnén
velkym mnozstvim obrazkl a ilustraci, coz pomaha k porozuméni textu. Prace je psana v (La)TeXu a
je graficky na vysoké Urovni.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné |

Vyjadrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materiald k reseni zavérecné
prace. Charakterizujte vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje.
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Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od viastnich vysledkd a tvah, zda nedoslo
k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a
normami.

Student cituje 70 publikaci, vesmés casopiseckych ¢lankd nebo konferencnich prispévkdl, coz je na
diplomovou praci nadstandardni pocet. VSechny citace jsou relevantni a ukazuji, Zze student
problematiku podrobné studoval a md prehled. Bibliografické citace jsou UpIné a v souladu s
cita¢nimi normami a zvyklostmi. Madm pouze jednu pfipominku: reference [46] a [48] jsou totoZné.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k trovni dosaZzenych hlavnich vysledk( zavérecné prace, napf. k drovni teoretickych
vysledkd, nebo k trovni a funkcénosti technického nebo programového vytvoreného reseni,
publikacnim vystupim, experimentalni zrucnosti apod.

K praci nemam podstatnéjsi vyhrady, pfesto mam par otazek a pfipominek:

1) Student v praci zmifiuje, Zze dosud nebylo publikovano experimentalni vyhodnoceni chovani T265
pro Sestinohého kracejiciho robota. V ¢em by mélo byt chovani jiné oproti kolovym robotlim?
Koresponduji vysledky provedenych experimentl s hexapodem s témi v soucasné literature,
pfipadné v ¢em se lisi?

2) V kapitole 3 ,Problem Statement” je uvedeno, ze cilem je autonomni explorace, nicméné zbytek
kapitoly je o metrikdch lokalizace. V této kapitole bych o¢ekdval podrobnéjsi formalni ¢i neformalni
popis explorac¢ni Ulohy. Jaka je ukoncovaci podminka? Musi byt prohleddn cely prostor nebo staci
uréité procento? Jak se méfi kvalita explora¢niho algoritmu? Casem explorace, kvalitou mapy, ...?
3) Z textu neni zcela zfejmé, zda poloha robota zpresnénd navrzenym Kalmanovy filtrem je zpétné
propagovana do ORB-SLAM2, kde by mohla napf. zpfesnit lokdlni mapovani pomoci bundle
ajustement. Mélo by to smysl|?

4) Linearni model pohybu v navrzeném Kalmanové filtru se zda byt velkym zjednodusenim. Byly
provedeny experimenty, jak presny linedrni model je?

5) Tabulka 3 ukazuje pamétovou naroc¢nost v extrémnim pripadé? Jak by dopadlo porovnani pro
prostredi, v kterych byly provedeny zdvérecné experimenty?

6) Jaky ma prakticky Gcinek vyhlazovani cesty v situaci, kdy je pouzit modul sledovéani cesty,
kterému jsou postupné predkladany diskrétni body na cesté? Byly provedeny experimenty ukazujici
prinos vyhlazovani?

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrnte aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte
pripadné otazky, které by mél student zodpovedét pri obhajobé zaverecné prace pred
komisi.

Pres drobné pripominky se mi prace libila. Student odvedl velky kus implementacni a
experimentalni prace a prokdazal, ze je schopny samostatné nastudovat a resit zadany
problém. Predlozenou zavérecnou praci proto hodnotim klasifika¢nim stupném

‘A - vyborné. ‘

Datum: 06/03/19 POdpiS:
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	Zadání
	
	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Náročnost řešení vidím zejména v komplexnosti řešeného problému autonomní explorace. Student tak musel nastudovat a řešit několik podúloh a poté je zakomponovat do výsledné aplikace. Příprava a realizace experimentů s reálným robotem mimo laboratorní prostředí navíc časově náročné.
	Splnění zadání
	
	Z textu práce je zřejmé, že studen splnil zadání beze zbytku.
	Zvolený postup řešení
	
	Posuďte, zda student zvolil správný postup nebo metody řešení.
	Postup řešení jednotlivých dílčích kroků považuji za zdařilý. Je patrné, že student se v řešené problematice orientuje a byl tak schopen navrhnout funkční řešení. Provedené experimenty ukazují, že celkový koncept exploračního rámce je aplikovatelný v reálných podmínkách.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Odborná úroveň práce vysoká, o čemž svědčí i několik studentem publikovaných odborných článků, které souvisí se zpracovávaným tématem.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Práce je psána pěknou angličtinou. Drobné gramatické chyby nesnižují čitelnost textu. Ten je vhodně členěn s jasně formulovanými myšlenkami a práce se tak čte dobře. Text je vhodně doplněn velkým množstvím obrázků a ilustrací, což pomáhá k porozumění textu. Práce je psána v (La)TeXu a je graficky na vysoké úrovni.
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Student cituje 70 publikací, vesměs časopiseckých článků nebo konferenčních příspěvků, což je na diplomovou práci nadstandardní počet. Všechny citace jsou relevantní a ukazují, že student problematiku podrobně studoval a má přehled. Bibliografické citace jsou úplné a v souladu s citačními normami a zvyklostmi. Mám pouze jednu připomínku: reference [46] a [48] jsou totožné.
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