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Pan Jan Krivosej ve své diplomové praci teSil problematiku optimalizace a fizeni
rovinnych seriovych robotli s pevnymi a lanovymi ¢astmi. Prace byla zadana s ohledem na
jeden ze zamyslenych sméri vyzkumu sériovych robott na Skolicim pracovisti. Zaroven téma
navazuje i na vyzkum predchozi. Cilem této prace bylo navrhnout mechanickou strukturu a
fizeni rovinného sériového robotu s doplitkovym ovladdnim pomoci lan. Pfi optimalizaci
mechanickych parametrii byly voleny dva pfistupy pro porovnani. Ve druhé ¢asti prace je
nelinearni model robotu fizen s pouzitim linearizace na zakladé¢ modelu robotu pomoci dvou
odli$nych regulatori. Mimo fizeni pohybu byla fizena také distribuce sil v lanech. Nasledné
byl testovan vliv nejistot parametrii 1 modifikace struktury zohlednénim poddajnosti lan. Je
zahrnuto testovani ovladani pouze lany, jakoz i lany spole¢né s pohony v kloubech.

Kolega Krivosej ke své praci pristupoval od pocatku velmi samostatn¢, zodpovédné a se
z4jmem o véc. Provedl detailni reSerSi metod fizeni robotli s pouZitim jejich nelinearnich
model. Seznamil se také S dosavadnim rozsahlym vyzkumem problematiky vlaknové
ovladanych robotl na skolicim pracovisti. Vytvoftil detailni a kvalitni dokumentaci své prace,
¢imz dobfe umoznil dal§i navazani na ni. Ke své praci musel nacerpat mnoho novych
védomosti a vytvofil préci, kterd je cennym vkladem do vyzkumu dané problematiky na
Skolicim pracovisti. Jak jiz bylo uvedeno, prace byla zadana s ohledem na jeden ze
zamySlenych smérti vyzkumu sériovych robotit na $kolicim pracovisti. Diplomant v tomto
sméru vybornég splnil ocekavani s tim spojena.

Celkove konstatuji, ze prace kolegy Bc. Jana Krivoseje svym rozsahem piesahuje
zakladni pozadavky kladené na diplomovou praci v daném oboru a plné pokryva stanovené
zadani. Praci proto pIné doporucuji k obhajobé a jednoznaéné navrhuji jeji hodnoceni
znamkou A (vyborné).
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