Priloha 1 — Zavislost deformaci na zatéZovaci sile béhem druhého cyklu
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Priloha 2 — Zavislost deformaci na zatéZovaci sile béhem tretiho cyklu
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Priloha 3 — Zavislost deformaci na zatéZovaci sile béhem ¢tvrtého cyklu
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Priloha 4 — Zavislost deformaci na zatéZovaci sile béhem patého cyklu
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