Ceske

Vvsoit POSUDEK OPONENTA

UCENI

o ZAVERECNE PRACE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Navrh a zprovoznéni nového fidiciho systému primyslového robota PUMA
200

Jméno autora: Michael Valasek

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)

Katedra/ustav: Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky

Oponent prace: Jan Pelikan

Pracovisté oponenta prace: Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

S ohledem na definovany hlavni cil prace a s tim spojené vysoké naroky na dovednosti diplomanta Ize hodnotit zadani jako
naro¢néjii. Jedna se o téma situované v oblasti robotickych manipulator(, které je v dneini dobé velmi aktualni. Ukolem
bylo navrhnout novy fidici systém zaloZzeny na modernich primyslovych komponentech a tento systém implementovat na
fyzicky roboticky manipuldtor PUMA 200. Soucasti zadani bylo také vytvoreni virtudlniho modelu a kontrola pfesnosti
polohovani robota pomoci laser trackeru.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splnuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Diplomant zcela splnil body zadani.

Zvoleny postup feseni vynikajici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody resent.

Diplomant zcela vhodné navrhnul fidici systém sestaveny z modernich komponent pouzivanych v primyslové praxi a
vhodnym zplsobem systém implementoval na stavajici senzoricky a pohonny systém robota. Spravné naladéni fidiciho
systému navic vyzadovalo provedeni celkové identifikace pohonného a senzorického systému stavajiciho robota. Pro
Zvoleny postup reseni Ize hodnotit jako vynikajici. Dlikazem toho jsou dosaZzené vysledky a celkova dosazena funkce
robotického zafizeni.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte troveri odbornosti zavérec¢né prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace je na velice slusné odborné urovni a ma znacny odborny rozsah v oblastech modelovani, identifikace, programovani,
fizeni atd. Vyznamny podil prace je zastoupen autorovou praci v laboratofi. Mezi hlavni laboratorni ¢innosti, které
diplomant musel zvladnout, patfi fyzické sestavovani fidiciho systému, elektronickd méreni, sefizovani, montaz
konstrukénich dilt celého zafizeni a prostorova méreni laser trackerem. Uvedené cinnosti jsou v diplomové praci fadné
komentovany. Pro naplnéni zadani prace musel autor vyuzit nejen znalosti ziskané béhem studia, ale nepochybné cerpal
mnoho informaci z odborné a firemni literatury.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobfe

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strénku.
Formalné a typograficky je po vSech strankach prace na vyborné drovni. Rozsahem prace zcela odpovida svému ucelu.
Nejslabsim momentem diplomové prace je jazykova stranka. Nékteré véty nedavaji zcela smysl a v fadé pripadu Ize jisté
najit vhodnéjsi formulace a popisované problémy zakotvit vystiznéji. Tento fakt zjevné nesouvisi s neznalostmi nebo
nepochopenim autora, ale pravdépodobnou pfi¢inou mize byt spéch a mozna az jista mira liknavosti pri tvorbé textu.
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Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlu k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramenu. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky rddné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Pomérné rozsahly seznam pouzité literatury se sklada vyhradné z cizojazy¢éné odborné literatury. Velka skupina zdroju je
tvofena firemni dokumentaci v podobé webové prezentace. Bibliografické citace jsou provedeny korektné v souladu se
zavedenymi zvyklostmi.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystup(m, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Na praci lze nejvice ocenit naplnéni hlavniho cile prace, kterym je samotna funkce robota po kompletni ndhradé jeho
fidiciho systému. To je disledek Grovné schopnosti a zruénosti autora pti feseni zadaného ukolu.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Celkové predlozené dilo povazuji za velmi zdafilé. Prace zahrnuje znac¢né mnoZstvi oblasti, které autor musel
nastudovat a zvladnout teoreticky i prakticky. Vysledky prace toto nepochybné dokazuji. Dilo zcela odpovida
urovni diplomové prace po vécné i formalni strdnce. Diplomant prokazal schopnost samostatné resit inzenyrské
problémy a dosazené vysledky své prace pisemné prezentovat.

PredloZzenou zdvérec¢nou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Otdzky a pfipominky:
1. Na strané 32 popisujete prepinani mezi dvéma typy PID regulator(, vysvétlete divod tohoto postupu.

2. Na strané 51 definujete nepfesné presnost a opakovatelnost, pokuste se tyto pojmy znovu vysvétlit.

Datum: 25.6.2018 Ing. Jan Pelikan, Ph.D.
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