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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primeérné narocné

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.

Cilem prace bylo (i) provést resersi ohledné mozZnosti fotografického sledovani rychle se pohybujicich objektl a (ii)
navrhnout a prakticky vyzkousSet rozsahem maly experiment s vyuZitim metod fotogrammetrie a ,computer vision”. Zadani
bylo stfedné narocné pro diplomovou praci.

SpInéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdveérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena.

Hlavni cile prace byly splnény, ale jen v nutné mire. Napr. zadana reserSe by mohla byt mnohem rozsahlejsi a podrobnéjsi.
Prakticky experiment byl proveden, ale opét jen v nutné mire. Zjisténé chyby ve vypoctu trajektorie by mohly byt vice
analyzovany a pfipadné opraveny. DalSim prostorem pro zlepseni vysledkl je korektni synchronizace kamer. Toto ovsem
vyZaduje mésice dalsi prace, na coz zfejmé jiz nemél diplomant ¢as.

Zvoleny postup reseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Student volil spravné postupy pti ndvrhu algoritmu. Kladné hodnotim studium aktudlnich trend( v oblasti computer vision.
Nevhodny postup byl zvolen v pripadé synchronizace kamer. Toto je ovsem omluvitelné vzhledem k tomu, Ze GoPro kamery
nejsou urcené pro tento typ profesiondlni prace a nemaji tedy synchroniza¢ni hardware. Dale mi chybi alespon zminka v
resersi, kdyz uz ne prakticka aplikace, o Kalmanové filtru, ktery by vyrazné zpresnil predikci polohy mice a je pro tuto Glohu
zcela bézny.

Odborna troven C - dobfe

Posudte troveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd.
Posudte téZ schopnost studenta vnimat feSenou problematiku v SirSich souvislostech a aplikovat inZenyrsky pfistup pfi feSeni
Prace je primérné Urovné. Zvolené postupy jsou sice spravné, ale vyzaduji vétsi Usili pfi realizaci. Stejné tak provedeny
experiment. Kladné hodnotim studium soucasné a kvalitni zahrani¢ni literatury. Re$end problematika byla studentem
vhimana v SirsSich souvislostech ale chybi podrobnéjsi popis kontextu. Student projevil schopnost konstruktivné resit
necekané problémy.

Formalni a jazykova uUroven, srozumitelnost prace C - dobie

Posudte spravnost pouZivani formalnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku prdce a jeji
celkovou srozumitelnost

Prace je prehledné ¢lenéna a je dobre srozumitelna. Odborna droven textu je horsi. Student pouziva velmi ¢asto slangovych
vyrazl, které se nehodi do odborné prace (napf. na str.11: ,Vysledky téchto algoritmi jsou ohromujici“) anebo nahrazuji
odbornou terminologii. Sazba prace ma primérnou Uroven. Grafy a tabulky jsou Citelné. Prace obsahuje mensi mnoZstvi
preklepl.

Vybér zdrojt, korektnost citaci C - dobfe
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Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Posudte vybér
pramend. Ovérte, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi.

Vybér literatury je kvalitni a nad ramec béZné dostupnych zdroji pfi studiu. Kladné hodnotim zejména studium souéasnych
metod a iniciativnost pfi jejich vyhledani. Citace jsou spravné a v souladu se zvyklostmi. Poruseni citacni etiky jsem nenasel.

Dalsi komentare a hodnoceni
V préci chybi sekce ,,Acronyms”.

Resersni Cast prace by méla byt podrobnéjsi. Obc¢as chybi vysvétleni odbornych terminG (napt. na str. 12: "Invariance vici
rotaci je zajisténa vypoctem deskriptoru okoli bodu pomoci teorie vinek." Méné znamy systém , Intel 360 replay" zminény na
str. 15 by si zaslouzil podrobnéjsi popis.

Grafy na obr. 25-27 nemaji uvedené jednotky na osach.

Na str. 19 je chybné uvedeno: "Pro zajisténi dostatecné hloubky ostrosti snimku md objektiv malé clonové Cislo (f/2,8)."
Skutec€nost je opacnd. Malé clonové ¢islo vede k malé hloubce ostrosti. Relativné velka hloubka ostrosti u GoPro kamer je
dana malou ohniskovou vzdalenosti optické soustavy.

Na str. 22 se piSe: "S ohledem na velikost pixelu v jednotlivych reZimech Ize o konstrukci sensoru predpoklddat, Ze ve stredové
Cdsti jsou skutecné osazeny mensi pixely, neZ na zbytku senzoru (Obr. 10)." Takové ni¢im nedoloZené tvrzeni by se v odborné
praci vyskytovat nemélo. Je to zavadéjici a zjevné chybné.

V tab. 3 chybi jednotky u parametrl K1, K2, K3, P1 a P2. Pro informaci je zde uvadim: mm-2, mm-4, mm-6, mm-1, mm-1.

V odborné praci by mélo hodnoceni probihat zcela exaktné, na zdkladé Cisel a ne podle dojmu. Nevhodné hodnoceni je napfr.
na str. 49: ,Posouzeni presnosti trajektorii je ndrocné. ProtoZe byly pouZity jen dvé kamery, postradaji vysledky informaci o
presnosti polohy. Hodnotil Ize trajektorie alespon vizudiné na zdkladé zkusenosti a z takového hodnoceni plyne zavér, Ze
vysledky z PhotoModeleru jsou pfesnéjsi a rediné trajektorii nadhozu blizsi nez vysledky z MATLABu." Rozbor pfesnosti Ize
udélat i v pfipadé konfigurace dvou kamer.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

Téma predloZené prace je aktudlni a zajimavé. Student zvolil sice spravné postupy, ale nedotahl jejich realizaci ke
kvalitnim vystupim. Reserse byla provedena jen v nezbytné nutné mifre. Z prace je patrny zdjem studenta o
feSenou problematiku a schopnost feseni necekanych problém.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném C - dobfe.
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