POSUDEK OPONENTA BAKALARSKE PRACE

Jméno studenta: Karel Elias

Nazev bakalarské prace: Roboticka vietenova sekacka

Posudek:

Student fesil designovy koncept robotické vietenoveé sekacky podle zadani omezujicich
technologickych a vyrobnich prostredkii ¢eské firmy Swardman s.r.o. tak, aby firma mohla
tento koncept v budoucnu ozivit a uvést na trh.

Student velmi pe¢livé zmapoval problematiku zacich stroj, kterou uplatnil pfi ndvrhu
vnitinich i vnéjsich komponent robotické sekacky.

Vysledek prace je po mé analyze pIné reprodukovatelny nasi firmou. Vedeni firmy se shodlo
na tom, zZe design vytvoreny studentem plné zapada do vyrobnich moznosti spolecnosti, a
zaroven je pIné konkurenceschopny proti ostatnim konkurenénim strojim.

Detailni rozbor jednotlivych navrzenych soucasti:

- Vnitfni rozmisténi komponent a funkénich celkd potiebnych k provozu stroje bylo
zvoleno optimélné vzhledem k téZisti, potfebného k rovnomérnému rozlozeni sily na
piedni a zadni valce, po kterych se stroj pohybuje. Student dodrZzel umisténi téchto
prvku. sekacka je tedy schopna vytvorit efekt pruhovaného travniku stejné jako ostatni
rucné vedené stroje.

- Vngjsi tvar stroje je navrzen v moznostech vyroby firmy Swardman. Rozméry jsou
zvoleny uvazlive — sife odpovida nasi typické $ifi vyrabénych vieten, musi byt
pocitano s prekryvem secnych fad. Délka koresponduje s optimalni velikosti sbérného
prostoru pro usecenou travu. VySku omezuje pouze primér pohanného valce. Byl
zachovan celkovy designovy raz, diky kterému lze sekacku snadno zaradit mezi nase
ostatni stroje. Tvarcvé inovace bychom do budoucna radi uplatnili i u nasich ostatnich
stroj.

- Velmi pozitivné hodnotim inovaci souvisejici s nastavenim vysky stfihu. V praxi se
toto fesi zdvihanim prednich kolecek na kyvném mechanismu, coz pii velké vysce
stfihu nevypada hezky. Student navrhl vertikalni posuvny systém zaciho ustroji, ktery
Je bez problémii vyrobitelny. Tuto inovaci zvazujeme u vyroby prvniho prototypu.

- Z predlozenych moznosti navigace v prostoru student zvolil navadéni pomoci kamer.
Toto Feseni je oproti ostatnim navrhovanym nejméné napadné.

Navrhuji praci studenta ohodnotit znamkou A — vyborné.

V Praze dne 15. 6. 2018 jméno oponenta bakalaské prace:

Be. Marek Votroubek

N -
e
-

podpis oponenta bakalarské prace:




