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1. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani priimérné narocné
Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zavérecné prdce.
Vlozte komentafr.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdveérecna prdce splriuje zadani. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvazZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

VloZte komentafr.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reSeni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Student samostatné pracoval a chodil pravidelné na konzultace.

Odborna uroven B - velmi dobfe

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student samostatné nastudoval, naimplementoval a popsal nékolik riznych metod zalozenych na generativnich sitich
(GAN, LSGAN, WGAN). V této fazy vyzkumu je relativné tézké rozhodnout zda zaSuméni LiDARovych dat pomoci GANU je
realistické. Obrazky 5.3-5.6 jsou v tisténé verze naprosto nepoutzitelné, v elektronické podobé je Ize zvétsit. Ukazuji, Ze
GANYy bez regularizace vnaseji nesmysiné velké zmény. GANy s regularizaci vnaseji rozumné maly Sum, ale neumoznuji
usoudit zda je Sum smysluplny. Je pro mé tézké rozpoznat obvyklé objekty a usuzovat, zda ocekavat velké odezvy Lidaru
(napf. na silnici) nebo slabé odezvy (napf. lesklém povrchu aut). Obrazek 6.1 naznacuje, Ze GANy doopravdy generu;ji
intenzitu spravné (slabsi na autech a silnéjsi na silnici), ale zména je dost nevyrazna.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Vlozte komentafr.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidli k FeSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Citovano 36 ¢lankd. Vétsina citovanych praci pochazi ze $pickovych konferenci z oboru pocitacového vidéni a grafiky
(A*/A) a neni starsi vice ne 3 roky.
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Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zrucnosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Pozitivni: Prace vyZadovala relativné velké inZzenyrské usili: vytvoreni softwarového rozhrani k LIDARovym datim firmy Valeo
a hernim obrazklim z GTA 5, vytvoreni geometrického modelu LIDARuU a implementaci a mnohondasobné preuceni nékolika
rGznych metod GAN. Text je Citelny.

Negativni: Souhlasim s tim, Ze experimentalni vyhodnoceni je tézké, ale obrazky 5.3-6.1 a zavéry z nich plynouci mohly byt
lepsi.

Pfedlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.

Datum: 13.6.2018 Podpis:
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