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Diplomova prace Denise Efremova se vénuje zdkoniim fizeni pro umélou stabilizaci stranové
nestabilnich vozidel a pfinosim nestabilnich nebo marginalné stabilnich konfiguraci na
dosazitelné jizdni vykony. Denis navazuje na praci Ing. Martina Mondeka vénovanou
systémim vektorovani momentu pro zvyseni stability a agility sportovnich vozii.

Hlavnimi pfinosy prace jsou navrzené architektury fidicich zakonl pro stabilizaci jizdy a
jejich validace na ptipravenych jizdnich scénéfich a na simulacni platformé. Vysledky jsou
zalozené na jednoduchych dvoustavovych jednostopych modelech s vyznamnymi
nelinearitami pneumatik (Pacejkiv model), pro tucely ndvrhu a analyzy regulatora
linearizovanych. Modely jsou implementovany v prostiedi Matlab Simulink, pro vizualizaci a
simulovang jizdni testy pak student zprovoznil komunikaci s programem Cruden Panthera.

Denis se s témito problémy popasoval velmi dobfte. Je potieba zdiraznit, Ze jde podle vSeho o
zcela novatorsky vyzkum, kterym se v podstaté nikdo systematicky nezabyva, studentova
pozice tak nebyla snadna a standardni. Piesto v prezentované praci predstavuje Denis prvni
funkéni zdkony fizeni pro umélou stabilizaci vozidel a naznacuje piinosy nestabilnich
automobill ve form¢ zvySené agility i stability soucasné (coz standardnimi Upravami
mechaniky podvozku a rozlozeni hmotnosti nelze dosdhnout, vzdy je to bud’ anebo) ¢i mozné
uspory paliva (sekce 6.1 Spiler elimination). Samoziejme zlstava fada otdzek otevienych
nebo nedokoncenych: ovéfeni na high-fidelity simula¢nich modelech, force feedback a
algoritmy pro jeho generovani, syst¢tmy odhadovani tthlu smyku, a mnoho dalSich. Na nich
bude Denis pracovat pod mym vedenim v ramci doktorského studia, za coz jsem velmi rad a
té$im se na to.

Prace je psanda dobrou angli¢tinou, je dobie clenéna, prezentovany vyzkum je dobie
motivovany v Uvodnich kapitolach, po formalni a grafické strance nemam k préci vyhrady.
Spoluprace se studentem byla velmi dobra. Jevil o téma velky z4jem, pravidelné konzultoval,
nosil zajimavé vysledky a naslouchal mym doporuc¢enim pro dalsi sméfovani prace. Zaroven
prichazel s vlastnimi origindlnimi myslenkami a rovnéz prokazal schopnost komunikovat s
partnery s automotive businessu a zaujmout je, coz vidim zejména s ohledem na budouci
doktorské studium jako velmi diilezité a povzbuzujici.

S ohledem na vyse uvedené navrhuji klasifikovat pfedkladanou praci stupném A-vyborné.
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