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I. IDENTIFIKACNE UDAJE

Nazov prace: Pursuing of a moving helicopter by a compact team of micro aerial vehicles
Meno autora: Jan-Jakub Senkefik

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/uastav: Katedra ridici techniky

Veduci prace: Ing. Viktor Walter

Pracovisko veduceho prace: Multi-robotické Systémy

Il. HODNOTENIE JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadanie Priemerne narocné
Zadanie bolo primerane narocné pre bakalarsku pracu.

Splnenie zadania splnené

Student adaptoval metédu kooperativneho sledovania pozemného ciela skupinou bezpilotnych helikoptér popisant v ¢lanku
»Distributed vision-based flying cameras to film a moving target“ od F. Poiesiho a A. Cavallara a prisp6sobil ju sledovaniu
vzdusného ciela. Takto ziskany algoritmus implementoval do systému ROS pre pouZitie na redlnych bezpilotnych
helikoptérach skupiny MRS.

Algoritmus Student testoval v simulacii s r6zne velkymi skupinami sledujtcich helikoptér. Algoritmus taktiez ispesne
testoval v realnych podmienkach s mensou skupinou helikoptér aj s jednou sledujicou helikoptérou s pouZitim pocitacového
videnia vyvinutého inym Studentom.

Aktivita a samostatnost pri spracovani prace B - velmi dobre
Student pracoval samostatne s vyuZitim zvolenych zdrojov. Pracu konzultoval a bral do Gvahy spatn vazbu. Pri prvych
experimentalnych testoch nebol dostatocne pripraveny, avsak na druhu sériu experimentov sa pripravil dobre.

Odborna droven B - velmi dobre

Student nastudoval zvolent metédu sledovania, pévodne uréent pre sledovanie pozemnych cielov, a prispdsobil ju na
sledovanie letiaceho ciela skupinou helikoptér. Toto rieSenie sa v nizsich rychlostiach ciela zda byt funkéné, ale jeho
robustnost vo&i vy$sej dynamike nie je prilis vysoka. Taktiez by som ocenil ak by boli do vi&sej hibky preskimané priciny
javov ako su prekmity a pomalé nabehy sledované pri experimentoch.

Formalna a jazykova troven, rozsah prace A - vyborne
Praca ma dobra formalnu Gpravu. Student pouZival spravne zapisy a popisky v grafoch a ilustraciach. Praca ma dobra troven
anglického jazyka.

Vyber zdrojov, korektnost citacii B - velmi dobre

Student poufil 16 zdrojov ktoré spravne cituje. Vo va¢sej miere je tu pouzivany ¢lanok od A. Poiesiho a A. Cavallara
popisujuci metoédu na ktorej je jadro prace zaloZené. Ocenil by som ale ak by okrem zvolenej metédy sledovania letiaceho
objektu zmienil aj iné existujice metddy, a zdéraznil aké ma dana metdda oproti ostatnym vyhody.
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Dalsie komentare a hodnotenie

Studentov algoritmus sa ukazal byt v uréitych podmienkach funkény, ¢o je vysledok dlhodobého simulaéného testovania.
Podmienky v ktorych prestava byt spolahlivy by ale mohli byt dokladnejsie preskimané.

Ill. CELKOVE HODNOTENIE A NAVRH KLASIFIKACIE

Student pracoval samostatne a dospel k rieeniu zadania ktoré uspesne testoval v simuldcidch a experimentoch.
Toto riesenie bolo v praxi funkcné ale jeho teoretickd a kvantitativnha analyza mohli byt dékladnejsie.

PredloZenu zaverecnu pracu hodnotim klasifikaénym stupriom B - velmi dobre.
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