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Il. HODNOCENI{ JEDNOTLIVYCH KRITERIT

Zadani mimorfadné narocné
Hodnoceni narocnosti zadani zavérecné prace.

V praci se student zamérfuje na feseni planovaci Ulohy nalezeni bezpelné trajektorie pfistdni v pfipadé
kompletni ztraty tahu letadla. Vhodné fesSeni tohoto problému vyZzaduje ziskani nejen prehledu
o existujicich pfistupech pldnovéani, ale zejména také volbu vhodného realistického a zaroven vypocetné
efektivniho modelu klouzavého letu spolu s pripravou realistickych ovéfujicich scénarl a s tim souvisejici
implementace véetné nezbytné vizualizace. Z téchto ddvodu hodnotim zadani jako mimoradné narocné.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZena zavérecna prace spliiuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prace oproti zadani rozsifena. Nebylo-li zadani zcela splnéno, pokuste se posoudit zavaZnost,
dopady a pripadné i pficiny jednotlivych nedostatka.

Student v praci seznamuje ¢tenare s problematikou nouzového pristani véetné existujicich pristupl reseni a
souvisejicich metod pldnovani trajektorii respektujici pohybovd omezeni letadel. Dale v praci navrhuje
rozSifeni 3D modelu Dubinsova vozidla pro pldnovani pozadovanych trajektorii bezpe&ného pristani, ktery je
kombinovan s odvozenym modelem klouzavého letu. Modely jsou nasledné pouzity v navrZzeném
pldnovacim algoritmu zaloZzeném na asymptoticky optimalni metodé planovani pohybu vyuZzivajici nahodné
vzorkovani konfiguraéniho prostoru (RRT*). NavrZeny algoritmus je empiricky evaluovdn ve vhodné
zvolenych realistickych scénafich. Proto povazuji vSechny body zadani za bezezbytku splnéné. Nad rdmec
prace byly prvni vysledky prezentovany na vyznamné robotické konferenci ,2018 IEEE International
Conference on Robotics and Automation (ICRA 2018)" ve formé abstraktu a ndsledné byl pfipraven ¢lanek na
konferenci ,2018 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS 2018)", ktery je
v soucasné dobé v recenznim fizeni.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné
Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZzoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval
a zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviarci prace.

K feseni bakalarské prace pfistupoval Jakub Sldma zodpovédné a samostatné. Na pravidelné konzultace byl
vzdy velmi dobre pfipraven, véetné pldnu na dalsi obdobi a spiSe jsme tak feSili upresnéni pouzitého
modelu, planovaci techniky, navrzeného zp(sobu feseni a formu prezentace vysledkd.

Odbornd troven A - vyborné

Posudte droven odbornosti zavérecné prace, vyuZziti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Navrzené feSeni stavi na rozsifeni existujicich modell a technikdch plédnovani, které jsou vhodné
kombinovdny do vysledného efektivniho FesSeni, které v podstaté poskytuje poZadovanou trajektorii
bezpecného pfistani instantné. Proto nemdam pochyb o pfikladném vyuziti ziskanych znalosti z odborné
literatury a odborné Urovni zavérecné prace.
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Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné&

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapisi obsaZenych v praci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Text prace je dobfe strukturovany a je vhodné doplnén ilustrativnimi obrazky. Prace ¢tenare nejdrive Ctivou
formou seznamuje s problematikou létani a motivacnimi uddalostmi pro planovani krizové trajektorie
bezpelného pristdni. Dale pak strucné, presto dostatecné detailné, seznamuje <tendfe s existujicimi
relevantnimi metodami feseni. Na zékladé prehledu literatury je formulovéan vlastni pldnovaci problém
nasledovany detailnim rozborem vhodného modelu klouzavého letu, ktery je pouzit pro odvozeni modelu
ztraty vysky pouzitelného v planovacim algoritmu. Model je dostatecné detailn& evaluovdn v samostatné
C4sti textu pradce a nasledné je pouzit valgoritmu RRT*. Praci zavrSuje empirické ovéreni vlastnostf
implementovaného algoritmu. Text obsahuje minimum preklepl a formalnich chyb. Rozsah prace povazuji
za nadprdmérny, presto ¢tivy a srozumitelny.

Vybér zdrojd, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZzivani studijnich materidld k fesSeni zdvérecné préce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a Uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v
souladu s citacnimi zvyklostmi a normami.

Text pracuje s aktudlnimi ¢lanky, které fadné cituje. Vlastni navrzené feSeni vychazi z existujicich citovanych
pristupl a sprédvnost zvoleného pfristupu je ovéfena empiricky. VSechny relevantni zdroje jsou radné
citovany.

Dalsi komentaFe a hodnoceni

Vyjadrete se k Grovni dosaZzenych hlavnich vysledki zavérecné prace, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni
a funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdini zru¢nosti
apod.

Navrzené feSeni vychazi z existujicich pfistupl, které student vhodné rozvinul a kombinoval v novém
origindInim pfistupu, ktery dosahuje lepsSich vysledkl neZ existujici fesSeni, tj. poskytuje pozZadovanou
trajektorii bezpelného pristadni v podstaté instantné. Prvni vysledky byly prezentovany na ICRA 2018 a dale
jsou konsolidované vysledky v recenznim fizeni na IROS 2018. Dosazené vysledky v bakalarské praci povazuji
za velmi zdafrilé a slibné, proto kromé dalsiho rozvinuti metody a publikaénich vysledkd planujeme na léto
2018 ovéreni metody v redlném experimentu s malym letadlem.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Bakaldrské prace vychazi z podrobného nastudovani problematiky a zvoleni vhodnych pristup(
feseni, které jsou kombinovany v unikdtnim feseni dosahujicich lepsich vysledkl neZ dosud
existujici pristupy. Jakub Slama pfistupoval k FeSeni prace zodpovédné a s velkym zaujetim pro
studovanou problematiku. Na zakladé dosaZzenych vysledk(, vlastniho textu bakalarské prace, ale
také z pohledu realizované implementace zahrnujici nejen efektivni planovag, ale také vizualizaci,
povazuji praci za nadstandardni, jak svym rozsahem, tak odbornosti a kvalitou zpracovani. Na
zakladé feseni prdce nemam proto zadnych pohyb, Zze student prokdzal schopnost samostatného
nastudovani problematiky, ndvrhu vlastniho feseni a jeho evaluace, spolu se schopnosti
prezentace dosazenych vysledk( ve vliastnim textu bakalarské prace.

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.
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