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Ukolem Davida Vogahlika bylo pfipravit, implementovat a oZivit méfici a Fidici jednotku pro
maly RC model automobilu vybaveného systémem vektorovani momentu (kazdé zadni hnané
kolo ma samostatny pohon) a provést na ném vybrané experimenty demonstrujici pfinos
aktivniho dynamického tizeni pro stabilizaci jizdy.

Student vytycené cile bezezbytku splnil. Jako platformu vybral kit Arduino Due, ke kterému
piidal potfebné hardwarové moduly a navrhl a vyrobil interface pro jejich vzajemné
propojeni. Jednotku naprogramoval a ozivil, pfipojil RC soupravu, serva, reguldtory motord.
Vse zabudoval do mechanické platformy zaloZzené na soutéznim podvozku Xray X10, kterou
ptipravili kolegové z Fakulty strojni (Ing. Martin Helmich, ustav letadlové techniky). A
kone¢n¢ David piipravil, zrealizoval a zdokumentoval sadu experimentli a demonstraci (fizeni
driftu, protiprokluz, tlumeni stranovych kmitti). Vysledky prace pro mé maji velky vyznam,
souviseji s vyzkumem nestabilnich dynamik a systémt aktivniho dynamického fizeni, se
kterym zacinam a kterému se chci do budoucna intenzivné vénovat.

Prace je podle mého nazoru dobie Clenéna, graficka Uroven prace je dobrd, po formalni
strdnce nemam vyhrady. Spoluprace se studentem byla velmi dobra. Jevil o téma velky zajem,
pravidelné¢ konzultoval, nosil zajimavé vysledky a naslouchal mym doporucenim pro dalsi
smefovani prace.

S ohledem na vyse uvedené navrhuji klasifikovat pfedkladanou praci stupném A-vyborné.
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