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LED ZOBRAZOVACE PARKOVACI AUTOMAT
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- PRIJIMA INFORMACE Z PARKOVACICH SENZORU
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© © 0 0
© © 0 0

DATOVY KOLEKTOR

CERVENA OBSAZENO
ZELENA VOLNO

©

Infrastructure as a Service

Software as a Service

MOBILNi APLIKACE
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PRIJEZD DO PODZEMNi GARAZE
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7T NAPOJENA NA ELEKTRICKOU SiT BUDOVY . ) , .
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JAK BUDE PARKOVACI SYSTEM FUNGOVAT POKUD BUDE NAVSTEVA ADMINISTRATIVNI BUDOVY PARKOVAT V PODZEMNI GARAZI NA PARKOVACIM MISTE PRO NAVSTEVY

**) VSECHNY PRVKY JSOU NAPOJENY NA RIDICi SYSTEM BUDOVY, KTERY JE

PRIJEZD DO PODZEMNIi GARAZE NAPOJEN DO WEBOVEHO SOFTWAROVEHO ROZHRANI, KTERE JE DOSTUPNE

Z RECEPCE, ODKUD JE PARKOVACI SYSTEM OVLADAN

%%
ELEKTRONICKA TABULE V RECEPCI PRES KTEROU JE MOZNO m
TELEFON \ RECEPCI OVLADAT PARKOVACI ZABRANY - WEBOVE SOFTWAROVE ROZHRANI
NAKTERY JE PRIPOJEN 555 — .
INTERCOM Z GARAZE aa VOLNE MISTO, =
o RECEPCNI STISKEM 1 — — tj
oTe AKTIVUJE ZAVORU A = ]
ole MECHANICKOU
ZABRANU
o N 4. PO AUTORIZACI NAVSTEVY A DANi POKYNU KONKRETNIMU
2. RIDIC NA INTERCOMU ZMACKNE PARKOVACIMU MISTU, DOJDE KE ZVEDNUT/ ZAVORY A SKLOPENI 5. VOZIDLO ZAPARKUJE
TLACITKO A SPOJI SE S RECEPCI A . ) - MECHANICKE PARKOVACI ZABRANY NA PRIDELENEM MISTE - RECEPCNI
NAHLASI KE KOMU JDE NA NAVSTEVU, 3. RECEPCNINAEL. TABULI, KTERASE = REKNE RIDICI CiSLO PRIDELENEHO PARKOVAGIHO MISTA
RECEPCNI SI NAVSTEVNIKA AUTORIZUJE OVLADA DOTYKEM, STISKEM NA KONKRETNI i
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DO loT CLOUDU SBERNEHO DATOVEHO KOLEKTORU
8. VIRTUALNI ULOZISTE, KTERE ZAJISTUJE SBER, ARCHIVACI A PREDAVANI RADIOVA sit RADIOVA S[t
DAT ZISKANYCH ZE SENZORU SPADAJICICH POD DOPRAVU V KLIDU, KTERE | -|- C |_ O U D
JSOU ROZMISTENE V OBLASTI - INFORMACE BUDE PREPOSLANA DO 0
KONKRETNIHO WEBOVEHO SOFTWAROVEHO ROZHRANI
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Oznamka. PRILOHA & 5 — SWART CITY — DOPRAVA V KLIDU o | 1
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v v : IO 1 v v ’ VARIANTA 2/B — SCHEMA NAVRZENEHO SYSTEMU
STEJNE JAKO VE VARIANTE 2/A - SCHEMA FUNGOVANI GARAZE JE NAZNACENO VE VYKRESU 9




] VYJEZD
d

VJEZD I:

SKIL Epﬁlwﬁ JE

r----
| PLACENI

LISTKY

E

VOLNO XX

©  ©6|0|©0 0|0

] VYJEZD
d

VJEZD

VZDUCHOTECHNIKA PRO
GARAZ

ROZVADEC PRO GARAZ

ROZVADEC PRO IN
RIZENI INSTALACE

|
| TECHNICKA MISTNOST PRO
| GARAZ

LISTKY

VOLNO XX

PRO BYTOVE JEDNOTKY

ZANZAN

RO BYTOVE JEDNOTK

SKLEPNI KOJE

RAMPA 1

MODUL PRO ZESILENI SIGNALU

RADIOVE SITE V SUTERENU

TECHNICKA MISTNOST
BUDOVA1

TECHNICKA MISTNOST
BUDOVA 2

RAMPA 2

17 18

—m— B e M
1 r——— ¢ — = = 4
L@ ! @g-l
| |
8 | . 38
’7.1::\7_::_'7’
=D e ' e
29 ‘ 39
S
LDB \ -
30 ! | I 40
’7L7_::‘7_::J7’
=D e =
31 41
=D 0, 0 [

32 | 42
’7r7_::‘7_::_|7’
LDB ‘ @D—l
33 ! | | 43
- - = - - =
=D o o
o M
i L el
= w Th
By
F— - - B - - =
L | @D—l
' _ __'=s
:————‘ ————:
<D 0 1 0 (-
7 (R

118 117

1116 115 114 113 112 111
\ \ * \ I \ * \
i Bl il it Rl e

Yy d gy g g

110

11

60 69
- - 1 _ _ _ 1
{I————‘@———# P Em - - -
o ‘ o mB ‘
5 I 61 70 |
**ri::‘:::_r* R St - |77 Bl
I | | I
53 | ‘ ' 62 7! ‘
o 7T@f - - - . - - - = - - - -
D @
I i
:'DB | @D] 0 1 T e
5747|7777‘7777|7637 r___'@\@'___j
| [z R — - |
i ! 73 _| |
=D 0, I {1
I I
I Y y ,“}B | @
- — — ___': **:_*_::‘@_:::_
| | |
I‘DB : @_D_I I—D—B : {EE:H
Y R N

g

1108 107
\ + ! \ \
|

1106 1105 1103 1102

101

\ \ +
(Al e e
i

&

RN
é%: h %%: .

MISTNOST
PRO ZALOZNi ZDROJ

LEGENDA POUZITYCH PRVKU

M X<
0] O R

(BB |

OZNACENi PARKOVACIHO MiSTA

| | | | | | | | |
B B B g B B B B
[—] ROZVADEC PRO INTELIGENTNI RIZEN GARAZE
MECHANICKA PARKOVACI ZABRANA - OVLADANA RIDICIM SYSTEMEM BUDOVY SBERNICE NA KTEROU JE NAPOJEN PARKOVACI SYSTEM V GARAZI
NAPOJENA NA ELEKTRICKOU SIT BUDOVY N LED ZOBRAZOVAC INFORMUUICI O POGTU VOLNYCH PARKOVACICH MIST PRO KRATKODOBE PARKOVANI
GERVENE - BYTOVE JEDNOTKY / FIALOVE - ADMINISTRATIVNI GAST e , . o - , o
S ENE VTR ATENG PRONAYSTEVY ADVIN. CAST 1 MODRE - ZAVESTNANG ELEKTRONICKA DOTYKOVA TABULE U VYTAHU - MONITORUJICI STAV VOLNYCH PARKOVACICH MIST T VedoueT dlomort préce S o T ——

PRIJIMAC RF SIGNALU DALKOVEHO OVLADACE

MECHANICKA ZAVORA NA VJEZDU A VYJEZDU Z GARAZE

CTECKA KARET - OVLADANI MECHANICKE ZAVORY PRI VJEZDU DO GARAZE
DOPLNENA O AUTOMAT NA VYDEJ LISTKU PRO KRATKODOBE PARKOVANI

CTECKA KARET - OVLADANI MECHANICKE ZAVORY PRI VYJEZDU Z GARAZE
DOPLNENA O PLATEBNi PARKOVACi AUTOMAT - PO ZAPLACENI SE ZVEDNE ZAVORA

MODUL PRO ZESILENi SIGNALU RADIOVE SiTE V PODZEMi - OPAKOVAC SIGNALU

DATOVY KOLEKTOR SBIRAJICi DATA OD PARKOVACICH SENZORU

©

VZOROVA PODZEMNi GARAZ POD POLYFUNKCNIM OBJEKTEM

PARKOVACI SENZORY, KTERE MONITORUJi PARKOVACi MiSTA URCENE PRO KRATKODOBE PARKOVAN

MISTA JE MOZNE REZERVOVAT PRES UZIVATELSKOU WEBOVOU NEBO MOBILNi APLIKACI
PARKOVACI SENZORY, NAPOJENE NA CELOMESTSKOU PARKOVACI Sit

CELKEM 118 PARKOVACICH STANi

42 MiST PRO BYTOVE JEDNOTKY -V TOMTO PRIPADE 12 MiST POSKYTOVANO PRAVIDELNE PRO KRATKODOBE PARKOVANI

18 MIST PRO ADMINISTRATIVNI CAST (STALE PARKOVANI SLUZEBNICH VOZIDEL)

29 MiST PRO KRATKODOBE HODINOVE PARKOVANI (ZELENE ZABRANY) - MONITOROVANi OBSAZENOSTI TECHTO MiST

29 MiST PRO ZAMESTNANCE ADMINISTRATIVNi BUDOVY (MODRE ZABRANY)

Ing.arch. Lenka Kratochvilovd doc. Ing. Bohumfr Garlik, CSc.

LS 2016,/2017

Predmet:  INTELIGENTNI BUDOVY — DIPLOMOVA PRACE

CWUT

Ndzev diplomové prdce:

PRILOHA & 5 - SMART CITY — DOPRAVA V KLIDU

ROHANSKY OSTROV — PRAHA PRVKY SMART CITY V PARTERU
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05/2017

Me¥itko:

1:200

{islo vikresu:
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Ndzev vikresu:
VARIANTA 2/C - POLYFUNKCNI OBJEKT - PUDORYS

MISTA PRO KRATKODOBE PARKOVANI VCETNE UVOLNENYCH MiST PATRICICH MAJITELUM BYTOVYCH JEDNOTEK JSOU DOPLNENY PARKOVACIMI SENZORY




JAK BUDE PARKOVACI SYSTEM FUNGOVAT POKUD BUDE CAST PARKOVACICH MIiST URCENA PRO KRATKODOBE PLACENE PARKOVANI, MiSTA BUDOU

NAPOJENA DO CELOMESTSKEHO SYSTEMU DOPRAVY V KLIDU, SPRAVOVANA BUDOU Z KANCELARE SPRAVCE OBLASTI

PRIJEZD DO PODZEMNIi GARAZE

PARKOVACI SYSTEM V
KOMBINACI S WEBOVYM
@ | SOFTWAROVYM ROZHRANIM

3. PARKOVACI SYSTEM PRIDELI RIDICI VOLNE /
REZERVOVANE MISTO, VYDA LISTEK A DA
POKYN KE ZVEDNUTI ZAVORY U VJEZDU A

ZAROVEN KE SKLOPENI PARKOVACI ZABRANY

2. RIDIC SI NA DOTYKOVE OBRAZOVCE
U PRISTUPOVEHO SYSTEMU VYBERE

ZDA MA REZERVACI NEBO PARKUJE
BEZ REZERVACE

1.VOZIDLO PRIJEDE
K ZAVORE

8. VIRTUALNI ULOZISTE, KTERE ZAJISTUJE SBER, ARCHIVACI A PREDAVANI
DAT ZISKANYCH ZE SENZORU SPADAJICICH POD DOPRAVU V KLIDU, KTERE
JSOU ROZMISTENE V OBLASTI - INFORMACE BUDE PREPOSLANA DO
WEBOVEHO SOFTWAROVEHO ROZHRANI SPRAVCE OBLASTI, KTERE JE
PROPOJENE S KONKRETNIM PARKOVACIM SYSTEM V GARAZI

INTERNET

MOBILNI
APLIKACE

9. PRES MOBILNI APLIKACI (NEBO WEBOVOU APLIKACI) JE MOZNE S| REZERVOVAT PARKOVACI MISTO NA KONKRETNI
HODINU A TATO INFORMACE JE PREDANA PRES WEBOVE SOFTWAROVE ROZHRANI DO PARKOVACIHO SYSTEMU, JENZ
MISTO VYBLOKUJE - MiSTO BUDE UVOLNENO PO ZADANI PRISTUPOVEHO KODU, KTERY JE PRIDELEN PRI REZERVACI

VYJEZD Z PODZEMNI GARAZE

W)
N

2. PO ZADANEM CASOVEM INTERVALU
SE MECHANICKA ZABRANA, KTERA MA
V SOBE SENZOR, JEZ DETEKUJE
PRITOMNOST VOZIDLA, ZVEDNE

W =

6. RIDIC PRIJEDE K PLATEBNIMU AUTOMATU,
NACTE LISTEK, AUTOMAT SPOCITA CENU ZA
PARKOVANI, RIDIC ZAPLAT{ ZA PARKOVANI A
AUTOMAT PREDA INFORMACI DO PARKOVACIHO
SYSTEMU, KTERY DA POKYN KE ZVEDNUTI

1.VOZIDLO OPUSTI
PARKOVACI MiSTO

ZAVORY U VYJEZDU
3. JAKMILE VOZIDLO OPUSTi PARKOVACI . . iy
. ) . 4. DATOVY KOLEKTOR PREPOSLE
MiSTO TAK PARPSOVACI SENZOR V\{SLE INFORMACI DO loT CLOUDU
INFORMACI, ZE MiSTO JE VOLNE
RADIOVA SiT

RADIOVA SiT

loT CLOUD

DATOVY KOLEKTOR

INTERNET

INTERNET

SYSTEMU DOJDE K UVOLNENi PARKOVACIHO MISTA,
MISTO SE ZOBRAZI JAKO VOLNE JAK V APLIKACI

* VSECHNY PRVKY JSOU NAPOJENY NA RIDICi SYSTEM BUDOVY, KTERY JE
NAPOJEN DO WEBOVEHO SOFTWAROVEHO ROZHRANI, KTERE JE DOSTUPNE
Z KANCELARE SPRAVCE OBLASTI, ODKUD JE PARKOVACI SYSTEM OVLADAN

\)
]

4. PO PRIDELEN| PARKOVACIHO MISTA A DANi POKYNU KONKRETNIMU
PARKOVACIMU MISTU, DOJDE KE ZVEDNUT{ ZAVORY A SKLOPENI
MECHANICKE PARKOVACI ZABRANY NA PRIDELENEM MISTE - CiSLO
MISTA JE UVEDENO SPOLU S CASEM PRIJEZDU NA PARKOVACIM LISTKU

—
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5. VOZIDLO ZAPARKUJE

6. PO ZAPARKOVANI VOZIDLA SENZOR POSLE
INFORMACI O TOM, ZE JE MiSTO OBSAZENE DO
SBERNEHO DATOVEHO KOLEKTORU

7. DATOVY KOLEKTOR PREPOSLE
INFORMACI DO loT CLOUDU

RADIOVA SIT

RADIOVA SIT
loT CLOUD
DATOVY KOLEKTOR
INTERNET
*%*
PARKOVACI SYSTEM V - =
KOMBINACI S WEBOVYM 11— -
SOFTWAROVYM ROZHRANIM = |

8. ZAVORA DOSTANE NA ZAKLADE INFORMACE Z
PARKOVACIHO SYSTEMU, POKYN ZE MA DOJIT K JEJIMU
ZVEDNUTI - ZVEDNE SE A VOZIDLO MUZE PROJET

9. VOZIDLO OPUSTI

7. PO ZAPLACENI PARKOVANI V PARKOVACIM PODZEMNi GARAZ

TAK NA LED ZOBRAZOVACI PRED GARAZI
Poznamka: MAJITELE PARKOVACICH MiST A ZAMESTNANCI ADMINISTRATIVNi BUDOVY

BUDOU GARAZ POUZIVAT STEJINE JAKO VE VARIANTE 2/A - SCHEMA FUNGOVANI GARAZE
JE NAZNACENO VE VYKRESU 9
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PUDORYS VCETNE OSAZENYCH PRVKU - PARKOVANI V GARAZI POD BYTOVYM DOMEM
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SCHEMA NAVRZENEHO SYSTEMU - PARKOVANI V GARAZI POD BYTOVYM DOMEM
PRIJEZD DO PODZEMNI GARAZE

LEGENDA POUZITYCH PRVKU

____________ XX OZNACENI PARKOVACIHO MISTA
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KE GARAZOVYM VRATUM NA DALKOVEM OVLADACI, POKYN Z PRIJIMACE A OTEVRE . L »
PRIJIMAC SIGNAL PRENESE VRATA DO GARAZE N | [—] ROZVADEC PRO INTELIGENTNI RIZENi GARAZE
K RiDICi JEDNOTCE VRAT J _______ SBERNICE NA KTEROU JE NAPOJEN PARKOVACI SYSTEM V GARAZI
r———- L
‘ L | SYSTEMV PODZEMNI GARAZI JE UZAVRENY
ODJEZD Z PODZEMNI GARAZE e R T — | NENiNAPOJEN NA CELOMESTSKY SYSTEM - :
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LEGENDA POUZITYCH PRVKU

XX OZNACENI PARKOVACIHO MISTA
//\\ MECHANICKA PARKOVACI ZABRANA - OVLADANA RIDICiM SYSTEMEM BUDOVY
71X NAPOJENA NA ELEKTRICKOU SiT BUDOVY
' ] FIALOVE - ADMINISTRATIVNi CAST / ZELENE - ZAMESTNANCI
CERVENE - VYHRAZENO PRO NAVSTEVY ADMIN. CAST
PRIJIMAC RF SIGNALU DALKOVEHO OVLADACE
E: MECHANICKA ZAVORA NA VJEZDU A VYJEZDU Z GARAZE
CTECKA KARET - OVLADANI MECHANICKE ZAVORY PRI VJEZDU DO GARAZE
DOPLNENA O INTERCOM PRO SPOJENI S RECEPCI A AUTORIZACI VJEZDU
Ne======= OPTICKA ZAVORA - OVLADA MECHANICKOU ZAVORU PRI VYJEZDU Z GARAZE
MODUL PRO ZESILENi SIGNALU RADIOVE SITE V PODZEMI
ZANZAN OPAKOVAC SIGNALU
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PARKOVACI SENZORY, KTERE MONITORUJI PARKOVACI MiSTA
URCENE PRO NAVSTEVY, MECHANICKE ZABRANY NA TECHTO
MISTECH JE MOZNE SKLOPIT DALKOVE Z RECEPCE

VZOROVA PODZEMNi GARAZ POD ADMINISTRATIVNi BUDOVOU
CELKEM 63 PARKOVACICH STANI
10 MIST PRO NAJEMCE PROSTOR V ADMINISTRATIVNI BUDOVE
(STALE PARKOVANI SLUZEBNICH VOZIDEL)
17 MiST PRO NAVSTEVY ADMINISTRATIVNI BUDOVY (CERVENE ZABRANY)
36 MIST PRO ZAMESTNANCE ADMINISTRATIVNI BUDOVY (ZELENE ZABRANY)
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LEGENDA POUZITYCH PRVKU

XX 0ZNAGENI PARKOVACIHO MISTA [—] ROZVADEC PRO INTELIGENTNI RIZENi GARAZE

N MECHANICKA PARKOVACI ZABRANA - OVLADANA RIDICIM SYSTEMEM BUDOVY SBERNICE NA KTEROU JE NAPOJEN PARKOVACI SYSTEM V GARAZ|

yan| NAPQJENA NA ELEKTRICKOU SiT BUDOVY

' 1] ' MODRE - MiSTA V DLOUHODOBEM PRONAJMU PRES DEN PARKOVACI SENZORY, KTERE MONITORUJI PARKOVACI MISTA URCENE PRO KRATKODOBE PARKOVANI
CERVENE - KRATKODOBE PLACENE PARKOVANI MISTA JE MOZNE REZERVOVAT PRES UZIVATELSKOU WEBOVOU NEBO MOBILNi APLIKACI

= PRIJIMAC RF SIGNALU DALKOVEHO OVLADACE - POUZE U PRONAJATYCH MIST PRO PROVOZ DIVADLA JSOU MONITOROVANY VSECHNA PARKOVACI MISTA
° Ipracoval: Vedouci diplomové prdce: Skoln{ rok: Fakulta stavebni
| 5 ————= MECHANICKA ZAVORA NA VJEZDU A VYJEZDU Z GARAZE Ing.arch. Lenka Kratochvflova doc. Ing. Bohumir Garlik, CSc. LS 2016/2017 Y
CTECKA KARET - OVLADANI MECHANICKE ZAVORY PRI VJEZDU DO GARAZE VZOROVA PODZEMN' GARAZ POD DIVADLEM Predmét:  INTELIGENTNI BUDOVY — DIPLOMOVA PRACE CVUT
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LI7N] MODUL PRO ZESILENI SIGNALU RADIOVE SITE V PODZEMI - OPAKOVAC SIGNALU OD 18:00 TATO PODZEMNi GARAZ BUDE FUNGOVAT POUZE PRO DIVADLO, KDY BUDE MOZNE Nozev vhres:
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JAK BUDE PARKOVACI SYSTEM FUNGOVAT V REZIMU DIVADLA
PRIJEZD DO PODZEMNIi GARAZE

VOLNO xx

NA LED ZOBRAZOVACI JE ZOBRAZEN
POCET VOLNYCH MiST V GARAZI,
KTERA NEJSOU REZERVOVANA

PARKOVAC| SYSTEM V
KOMBINACI S WEBOVYM
@ | SOFTWAROVYM ROZHRANIM

3. PARKOVACI SYSTEM PRIDELI RIDICI VOLNE /
REZERVOVANE MISTO, VYDA LISTEK A DA
POKYN KE ZVEDNUTI ZAVORY U VJEZDU A

ZAROVEN KE SKLOPENI PARKOVACI ZABRANY

2. RIDIC SI NA DOTYKOVE OBRAZOVCE
U PRISTUPOVEHO SYSTEMU VYBERE

ZDA MA REZERVACI NEBO PARKUJE
BEZ REZERVACE

1. VOZIDLO PRIJEDE
K ZAVORE

8. VIRTUALNI ULOZISTE, KTERE ZAJISTUJE SBER, ARCHIVACI A PREDAVANI
DAT ZISKANYCH ZE SENZORU SPADAJICICH POD DOPRAVU V KLIDU, KTERE
JSOU ROZMISTENE V OBLASTI - INFORMACE BUDE PREPOSLANA DO
WEBOVEHO SOFTWAROVEHO ROZHRANI SPRAVCE OBLASTI, KTERE JE
PROPOJENE S KONKRETNIM PARKOVACIM SYSTEM V GARAZI

INTERNET

PRODEJ
LiISTKU

9. PRI KOUPI LISTKU DO DIVADLA JE MOZNE S| REZERVOVAT PARKOVACI MiSTO KE KONKRETNIMU DIVADELNIMU
PREDSTAVENI{, PARKOVNE JE ZAPLACENO JIZ PRI KOUPI LISTKU, TATO INFORMACE JE PREDANA PRES WEBOVE
SOFTWAROVE ROZHRAN{ DO PARKOVACIHO SYSTEMU, JENZ MiSTO VYBLOKUJE - MiSTO BUDE UVOLNENO PO ZADANI
PRISTUPOVEHO KODU, KTERY JE PRIDELEN PRI REZERVACI A BUDE UVEDEN NA LISTKACH DO DIVADLA

VYJEZD Z PODZEMNI GARAZE

W =

tj 6. RIDIC PRIJEDE K PLATEBNIMU AUTOMATU, NACTE LISTEK,
CENA ZA PARKOVANI PRI PREDSTAVENI JE PAUSALNI, RIDIC
ZAPLATI ZA PARKOVANI A AUTOMAT PREDA INFORMACI DO
PARKOVACIHO SYSTEMU, KTERY DA POKYN KE ZVEDNUTI
ZAVORY U VYJEZDU, POKUD NACTE LISTEK, KDY PARKOVNE
BYLO ZAPLACENO PRI KOUPI LISTKU DO DIVADLA, TAK JE

2. PO ZADANEM CASOVEM INTERVALU
SE MECHANICKA ZABRANA, KTERA MA
V SOBE SENZOR, JEZ DETEKUJE
PRITOMNOST VOZIDLA, ZVEDNE

1.VOZIDLO OPUSTI
PARKOVACI MiSTO

PRESKOCEN KROK PLACENI
oL A
N , , INFORMACI DO loT CLOUDU
INFORMACI, ZE MISTO JE VOLNE
RADIOVA SiT

RADIOVA SiT

loT CLOUD

DATOVY KOLEKTOR

*) VSECHNY PRVKY JSOU NAPOJENY NA RIDICi SYSTEM BUDOVY, KTERY JE NAPOJEN DO WEBOVEHO SOFTWAROVEHO
ROZHRANI, KTERE JE DOSTUPNE Z KANCELARE SPRAVCE OBLASTI, ODKUD JE PARKOVACI SYSTEM OVLADAN

REZERVACE K DIVADELNIM PREDSTAVENIM JE MOZNE ZADAT DO UZIVATELSKE CASTI WEBOVE APLIKACE DO KTERE BUDE
MOZNO PREJIT PRI KOUPI LISTKU (INTERNET NEBO PREDPRODEJ LISTKU)

W)
N

4. PO PRIDELENi PARKOVACIHO MiSTA A DANi POKYNU KONKRETNIMU
PARKOVACIMU MISTU, DOJDE KE ZVEDNUT{ ZAVORY A SKLOPENI
MECHANICKE PARKOVACI ZABRANY NA PRIDELENEM MISTE - CISLO
MISTA JE UVEDENO SPOLU S CASEM PRIJEZDU NA PARKOVACIM LISTKU

*%*

5. VOZIDLO ZAPARKUJE

INTERNET

6. PO ZAPARKOVANI VOZIDLA SENZOR POSLE
INFORMACI O TOM, ZE JE MISTO OBSAZENE DO
SBERNEHO DATOVEHO KOLEKTORU

7. DATOVY KOLEKTOR PREPOSLE
INFORMACI DO loT CLOUDU

RADIOVA SIT RADIOVA sit
loT CLOUD
DATOVY KOLEKTOR
*%
PARKOVACI SYSTEM V - =
KOMBINACI S WEBOVYM — — =
SOFTWAROVYM ROZHRANIM = '

INTERNET

8. ZAVORA DOSTANE NA ZAKLADE INFORMACE Z
PARKOVACIHO SYSTEMU, POKYN ZE MA DOJIT K JEJIMU
ZVEDNUTI - ZVEDNE SE A VOZIDLO MUZE PROJET

9. VOZIDLO OPUSTI

7. PO ZAPLACENI PARKOVANI PODZEMNI GARAZ

V PARKOVACIM SYSTEMU DOJDE

K UVOLNENI PARKOVACIHO MISTA,
MISTO SE V SYSTEMU ZOBRAZ[ JAKO
VOLNE - POKUD BUDE PRAZDNA, TAK
SYSTEM GARAZ ZAVRE AUTOMATICKY
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JAK BUDE FUNGOVAT GARAZ U SPORTOVNIHO CENTRA - POUZE REGISTROVANI UZIVATELE
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PUDORYS VCETNE OSAZENYCH PRVKU - PARKOVANI NA PARKOVISTI U SKOLY
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