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Cilem predloZené bakalarské prace bylo implementovat metodu sledovani pohyblivého cile skupinou
helikoptér podle zadaného clanku a rozsifit ji o vyuZiti znalosti o profilu povrchu, po kterém se
sledovany objekt pohybuje.

Z textu prace je patrné, Ze student originalni metodu dtkladné prostudoval a identifikoval jeji
nedostatky. Pro odstranéni téchto nedostatki navrhl nékolik vylepSenych variant ptivodni metody;,
navrzené metody implementoval, ovéfil jejich funkci a provedl porovnéni s ptivodni metodou. Zptisob
feSeni prace hodnotim jako zcela korektni. Rozsah odvedené prace odpovidd pozadavkiim na
bakalarskou praci.

Text prace je psan srozumitelnou a dobre Citelnou anglictinou, vyjadfovani je korektni a jasné.
Preklepy ¢i stylistické prohfeSky jsou témér zanedbatelné.

K popisu originalni metody a navrhovanych vylepSenych metod (kapitoly 1 a 2) nemam vazné vécné
vyhrady. Nejasné mtize byt zminované pouZiti ,odometrie“ - s ohledem na to Ze mluvime o
helikoptére. Zatimco u pozemniho robotu je vyraz pomérné jednoznacny, u létajiciho by mélo byt
popsano jakou metodou je tato informace o poloze ziskana.

Kapitola 3 ukazuje chovani jednotlivych implementovanych metod v fadé experimenti. Je zde
uvedena fada grafti z nichZ je po bliZsi analyze patrné, Ze ndvrh i implementace je pravdépodobné
spravna, presto bych zde ocekaval alespon stru¢ny slovni popis vysledkt — zda odpovidaji o¢ekavani,
nebo pro¢ maji grafy prezentovany pribéh. U grafu na obrazku 14a déle ziejmé chybi trajektorie
sledovaného cile, bez které neni moZné posoudit vyslednou trajektorii formace. Zejména by bylo
vhodné zhodnotit kvalitu sledovani cile jednotlivymi helikoptérami odchylkou od stfedu obrazu nebo
Cetnosti ztraty cile mimo obraz.

Pata kapitola popisuje experimenty provadéné s realnymi roboty. Zde je nutné zminit, Ze toto
experimentovani nebylo poZadovano zadanim prace. To, Ze se experimenty nepodarilo realizovat v
zamySleném rozsahu tedy nepovazuji za dGvod pro zhorSeni hodnoceni prace. Provedené
experimentovani naopak prokazuje splnéni posledniho bodu zadéani, tedy pfipravu pro nasazeni na
realné helikoptéry. Kriticky vSak musim byt k popisu experimentd, zejména s ohledem na to, Ze
metody jsou navrZené pro skupinu tii a vice helikoptér, zatimco pfi experimentech byla pouZita pouze
jedna. Mélo by zde tedy byt zminéno, jak to ovlivni danou metodu a vysvétleno jak metoda funguje s
mensim poctem helikoptér. Popis vysledki je lepsi neZ u simulovanych experimentt, presto by vsak
bylo moZné poskytnout vice informaci (napf. co bylo diivodem ke ztraceni cile v experimentu v kap.
5.1.1). Na strance 35 je dale obrazek 23, ktery neni odkazan z textu a jeho vyznam je tak matouci.
Vsechny body zadani bakalarské prace byly splnény, proto ji doporucuji k obhajobé a navrhuji
hodnotit ji stupném C — dobre.

V Praze dne 30.5.2018
Jan Chudoba

Otdzky k obhajobé:

1. Co je mySleno odometrii na helikoptére?

2. Jaké jsou rozdily pouZiti metod pro méné nez 3 helikoptéry?

3. Popsané metody predpokladaji pravidelné rozmisténi helikoptér v konstantni vzdalenosti kolem
cile. DokaZi si predstavit, Ze pro nékteré aplikace by bylo vyhodnéjsi kdyby byly nékteré blize neZ
jiné (napf. pro filmovani detailti), nebo v jiné vysce. Je mozné vami implementované metody pouZit
v takovém pripadé a co by to znamenalo pro jejich pfipadnou modifikaci?



