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Prgcovi§té oponenta Applifting s.r.o. (externi)

prace:

Il. HODNOCENi JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani A
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdce.

Zadani prace je primérené narocné bakalarské praci.

Splnéni zadani A

Posud'te, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uved'te body zaddni, které
nebyly zcela splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsirena. Nebylo-li zaddni zcela splnéno, pokuste se
posoudit zdvaZnost, dopady a pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Autor ve své praci uspokojivé splnil obligatni body 1 a 3 zadani, avsak vétsinu prace se vénuje bodu 2, ktery je
hlavni naplni prace. Tento bod zadani je zpracovan nad ramec zadani a jsou provedeny pokusy nejenom.o
stabilizaci robota na statické kouli, ale i na pohybujici se kouli. To se vsak ukazalo kvili hardwarovym
omezenim jako nerealizovatelné.

Zvoleny postup reseni A
Posud'te, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody feseni.
Autor prace zvolil korektni postup. Pfi vytvareni modelu autor zavedl vice predpokladi, nez bylo nutné

(napriklad absence prokluzu mezi robotem a kouli), avSak s témito podminkami se dokazal vyrovnat pri navrhu
fyzického modelu robota.

Odborna uroven A

Posud'te uroveni odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti
podkladii a dat ziskanych z praxe.

Autor pri realizaci prace prokazal hlubokou znalost procesu navrhu robota i navrh regulace jeho pohybu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A
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Posud'te spravnost pouZivadni formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posud'te typografickou a jazykovou
strdnku.

Prace je po formalni strance korektni a spliuje vsechny poZadavky kladené na bakalarskou praci. Jedinou
vytkou muzZe byt $patné zvoleny kontrast nékterych obrazku, kuprikladu 3.2.

Vybér zdroju, korektnost citaci B

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materiald k Feseni zdvérecné prdce.
Charakterizujte vybér prament. Posud’te, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou
vSechny prevzaté prvky rdadné odliseny od vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda
jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student zvolil spravné zdroje a identifikoval prevzaté myslenky od myslenek pivodnich. Nékteré bibliografické
citace nesplnuji vSechny nalezitosti dané normou.

DalSi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledka,
nebo k urovni a funkcnosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystuptim,
experimentdlni zrucnosti apod.

Il. CELKOVE HODNOCENI{, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uved'te pripadné
otdzky, které by mél student zodpovedét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Predlozena zavérecna prace je skvélou ukazkou korektniho postupu pri navrhu rizeného systému. Od
vytvoreni dvoj- a trojrozmérného modelu, navrh regulatoru, vytvoreni samotného robota az po
implementaci navrzeného regulatoru autor vyuziva vétsiny znalosti, které ziskal studiem odbornych
predmétl. V praci ocenuji zejména identifikaci problematickych casti projektu (nedostatky 2D
modelu, nizké treni povrchu bowlingové koule, pomaly hardware) a jejich uspokojivé vysvétleni i
vyreseni.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A (vyborne).

Datum: 4. 6. 2018 Podpis:
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