Posudek vedouciho bakalarské prace

Autor: Jakub Maly
Nézev: Vyuziti robota Lego Mindstorms EV3 — navrh a realizace robota ,,Ball-riding
robot“ pro propagacni ucely fakulty

Posudek vypracoval vedouci prace: Ing. Martin Hlinovsky, Ph.D.
Pracovisté: Katedra fidici techniky K13135

Cilem bakaléiské prace Jakuba Malého s nazvem ,,Vyuziti robota Lego Mindstorms
EV3 — navrh a realizace robota ,,Ball-riding robot™ pro propagaéni ucely fakulty* bylo provést
navrh a realizaci robota balancujictho na bowlingové kouli pro propaga¢ni ucely katedry
fidici techniky (fakulty).

V tvodu bakalaiskda prace je vysvétlen divod realizace robota balancujiciho na
bowlingové kouli. Druhd resp. tfeti kapitola je vénovana popisu 2D resp. 3D modelu robota
balancujiciho na kouli. Ctvrta kapitola je vénovana navrhu regulatoru a v $esté kapitole je pak
popsana jeho implementace. Pata kapitola je vénovana popisu konstrukce robota
balancujiciho na kouli sestaveného ze stavebnice LEGO Mindstorms EV3. V zavéru prace
(kapitola 7) jsou zhodnoceny dosazené vysledky.

Rad bych zdlraznil, Ze Jakub Maly pracoval na bakalaiské praci samostatné, pfi
pravidelnych konzultacich jsme fesili problémy, které se objevily. Vlastni bakalaiska prace se
svym obsahem bliZi spiSe diplomové praci a byly splnény vSechny body jejiho zadani a
vysledkem je robot balancujici na bowlingové kouli. Pfesto jsem oc¢ekaval od vlastni
bakalatské prace, ze robot bude balancovat nejenom na bowlingové kouli na misté, ale bude
mozné i balancovani robota na bowlingové kouli, ktera by se pohybovala po stanovené
trajektorii. Bohuzel jsme zde narazili na technické omezeni v souvislosti se stavebnici LEGO
Mindstorm EV3 a to znemoznilo dosdhnout tohoto pozadavku.

Zavérem Kkonstatuji, ze byly splnény beze zbytku vSechny body zadani bakalaiské
prace a navrhuji hodnotit bakalafskou praci klasifikaénim stupném ECTS A (VYBORNE).
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