Oponentsky posudek na bakalarskou praci Petra Bergmana
Efficiency Improvement of Domain Independent Planning by Integration of Solvers
for Euclidean Sub-Problems

PiedloZena bakalaifska prace pojednava hybridnim zpisobu planovani, kdy ptivodni doménovée
nezavisla planovaci tloha je planovana pomoci dekomponovanych, doménové zavisly poduloh.
Po teoretickém uvodu u kazdého typu ulohy nésleduje vyhodnoceni ¢asové naroc¢nosti na nékolika
testovacich ptipadech, vysledky odpovidaji motivaci. Dale je popsana a na vybranych logistickych
problémech a tloze obchodniho cestujiciho otestovdna vlastni implementace hybridniho pfistupu,
kdy doménové nezavisly planovac (zvolen SymBA*) je kombinovan s doménové zavislym (zvolen
GraphHopper). Vysledky potvrzuji ocekavané podstatné snizeni doby béhu planovaci tlohy.

PrestoZze praci povazuji po technické strance za velmi zdafilou, shleddvam dil¢i nedostatky
u zpusobu prezentace vysledkd.
« Zatimco prace v tabulkach 4.* porovnava dobu planovéani u tfech méfeni (M1,M2,M3),
které nasledn¢ graficky prezentuje na grafu 4.1, u dalSiho vyhodnoceni (tabulka 6.1), ale
1 u dalSich porovnatelnych vysledka (tabulky 7.*, 8.%,9.1) jiz grafy chybi. Piestoze dochazi
k fddovému zlepSeni vysledku, ¢asy oznacené ,,<1* (pfestoze jejich zjiSténi nemusi byt
trividlni; piikladn€é mohla byt zvolena jeSté¢ jedna rozmérna twloha)) snizuji moznost
porovnat, zda navrzena metoda kopiruje trend ¢asové narocnosti metody pivodni.
« Tabulka 6.2 neobsahuje vyhodnoceni pro sadu M3.
«  Problém odhadu maximalni velkosti ulohy pti pouziti planovace GraphHopper mohl byt vice
diskutovan (strana 21)

Jinak po formalni strance nelze praci mnoho vytknout, je opatiena pozadovanymi seznamy

a velkym poctem citované literatury, odpovida konvencim pro technické texty.

Bakalaiskou praci Petra Bergmana povazuji za zdafile provedenou, zadani prace za splnéné
a ziskan¢ znalosti za podnétné. Nebot' technicka strdnka prace prevazuje uvedené prezentacni
nedostatky, doporucuji praci hodnotit zndmkou A — vyborné.

V Praze 28.05.2018

Ing. Martin Rimnag, Ph.D.
Katedra kybernetiky, FEL CVUT



