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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zvoleny postup FeSeni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Odborna uroven A - vyborné
Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Pro vybér dominantniho sméru pokryvani existuje efektivnéjsi metoda publikovana v [1].

[1] Li, Y., Chen, H., Er, M.J. and Wang, X., 2011. Coverage path planning for UAVs based on enhanced exact
cellular decomposition method. Mechatronics, 21(5), pp.876-885.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napfr. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zruc¢nosti apod.
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IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

V praci je prezentovdna metoda pokryvéni konvexni oblasti obklopené prekazkami pomoci bezpilotniho letounu.

Autor formuluje problém jako instanci GTSP a popisuje nutné Upravy trajektorie a manévrd pro vyhybani se
prekazkam. Navrzena metoda je analyzovana a je prezentovan vliv tvaru sledované oblasti, minimalniho poloméru
zataceni, vysky prekazek a vliv penalizace na vlastnosti generovaného reSeni. Na zaveér je pak navrzena metoda
porovnana s existujicim reSenim, které neuvazuje prekazky ani dynamickd omezeni letounu a generuje tak reseni,
které umoznuje pokryt znatelné mensi ¢ast oblasti zajmu.

Odbornost prace je vysoka, autor dobfe pracuje s dostupnymi zdroji, pouze pro vybér dominantniho sméru
pokryvani existuje efektivnéjsi metoda publikovana v [1].

Prace je kvalitni a splfiuje vSechny body zadani. Je psand anglicky, dobfe strukturovana a srozumitelna.

Studentovi bych rad polozil nasledujici otazky:

1. Vsekci4.4 neni popsan presny postup prodluzovani pokryvacich segmentd, pouze jejich penalizace.
Z obrdazku 4.8 pak neni efekt penalizace moc patrny. Bylo by moZné tuto ¢dast fesSeni okomentovat?

2. Vobréazku 4.5 je vektor W zndzornén tak, Ze neodpovida definici v rovnicich (4.1) — (4.3), konkrétné
evidentné w, # §. Ma to néjaky divod?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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