ZEISS Calypso

ok

Datum
13 April 2017

Plan méreni Zakazka

Rotor GE XM601_1021 dil 420 obrobek Rotor GE XM601 1021 obrobek

Operétor Stroj. C.dilu inkrementaing

Petr Mikes Prismo 420

Mérf.hod. Jm.hod. Horni tol. Dolni tol. Odchylka

Typ kfivky_01 TvKFiv 0.0448 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0448 |-
Typ kiivky_02 TvKFiv 0.0516 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0516 |-
Typ kiivky 03 TvKfiv 0.1014 0.0000 0.1000 -0.1000 | o0.1014 0.0014
Typ kiivky_04 TvKfiv 0.1073 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.1073 0.0073
Typ kiivky_05 TvKFiv 0.0590 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0590 |-
Typ kfivky_06 TvKFiv 0.0636 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0636 |-
Typ kiivky 07 TvKfiv 0.1048 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.1048 0.0048
Typ kfivky_08 TvKFiv 0.1025 0.0000 0.1000 -0.1000 0.1025 0.0025
Typ kfivky_09 TvKFiv 0.0659 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0659 |-
Typ kfivky_010 TvKFiv 0.0670 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0670 |-
Typ kfivky_011 TvKFiv 0.1099 0.0000 0.1000 -0.1000 0.1099 0.0099
Typ kiivky 012 TvKfiv 0.1157 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.1157 0.0157
Typ kfivky_013 TvKFiv 0.0770 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0770 -
Typ kfivky_014 TvKFiv 0.0804 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0804 |-
Typ kiivky 015 TvKfiv 0.1072 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.1072 0.0072
Typ kfivky_016 TvKFiv 0.1165 0.0000 0.1000 -0.1000 0.1165 0.0165
Typ kfivky_017 TvKFiv 0.0671 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0671 |-
Typ kfivky_018 TvKFiv 0.0784 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0784 -
Typ kfivky_019 TvKFiv 0.1083 0.0000 0.1000 -0.1000 0.1083 0.0083
Typ kfivky_020 TvKFiv 0.1209 0.0000 0.1000 -0.1000 0.1209 0.0209
Typ kfivky_021 TvKFiv 0.0521 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0521 |-
Typ kfivky_022 TvKFiv 0.0569 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0569 |-
Typ kfivky_023 TvKFiv 0.1035 0.0000 0.1000 -0.1000 0.1035 0.0035
Typ kfivky_024 TvKFiv 0.1080 0.0000 0.1000 -0.1000 0.1080 0.0080
Typ kfivky_025 TvKFiv 0.0601 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0601 |-
Typ kfivky_026 TvKFiv 0.0614 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.0614 |-
Typ kiivky_027 TvKfiv 0.1079 0.0000 0.1000 -0.1000 | 0.1079 0.0079
Typ kfivky_028 TvKFiv 0.1142 0.0000 0.1000 -0.1000 0.1142 0.0142
Tvar lopatka 1 TvKFiv 0.0600 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0600 |-
Tvar lopatka 4 TvKFiv 0.0459 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0459 |-
Tvar lopatka 7 TvKFiv 0.0450 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0450 |-
Tvar lopatka 10 TvKFiv 0.0365 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0365 |-
Tvar lopatka 13 TvKFiv 0.0353 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0353 |-
Tvar lopatka 16 TvKFiv 0.0360 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0360 |-
Tvar lopatka 19 TvKFiv 0.0311 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0311 |-
Bod1_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0136 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0136 |-
Bod1_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0039 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0039 |-




N&z.soug. Rotor GE XM601_1021 dil 420 obrobek Datum 13 April 2017
Operator Petr Mikes

Name ID Aktual Nominal pos Tol neg Tol Diff <-|-->
Bod1_Odstup bodu(3) VzdBod 0.0037 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0037 |-
Bod1_Odstup bodu(4) VzdBod 0.0077 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0077 |-
Bod1_Odstup bodu(5) VzdBod 0.0078 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0078 |-
Bod1_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0102 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0102 |-
Bod1_Odstup bodu(7) VzdBod 0.0154 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0154 |-
Bod2_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0161 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0161 |-
Bod2_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0052 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0052 |-
Bod2_Odstup bodu(3) VzdBod 0.0042 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0042 |-
Bod2_Odstup bodu(4) VzdBod 0.0067 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0067 |-
Bod2_Odstup bodu(5) VzdBod 0.0084 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0084 |-
Bod2_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0120 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0120 |-
Bod2_Odstup bodu(7) VzdBod 0.0161 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0161 |-
Bod3_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0105 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0105 |-
Bod3_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0023 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0023 |-
Bod3_Odstup bodu(3) VzdBod 0.0006 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0006 |-
Bod3_Odstup bodu(4) VzdBod -0.0013 0.0000 0.1000 -0.1000 -0.0013 -|
Bod3_Odstup bodu(5) VzdBod 0.0051 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0051 |-
Bod3_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0076 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0076 |-
Bod3_Odstup bodu(7) VzdBod 0.0107 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0107 |-
Bod4_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0833 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0833 [
Bod4_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0593 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0593 [
Bod4_Odstup bodu(3) VzdBod 0.0770 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0770 [
Bod4_Odstup bodu(4) VzdBod 0.0648 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0648 [
Bod4_Odstup bodu(5) VzdBod 0.0841 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0841 [
Bod4_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0738 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0738 [
Bod4_Odstup bodu(7) VzdBod 0.0875 0.0000 0.1000 -0.1000 0.0875 [
Tloustka lopatky 5_3D(1) Dist 0.7914 0.7236 0.0500 -0.0500 0.0678 0.0178
Tloustka lopatky 5_3D(2) Dist 0.7680 0.7236 0.0500 -0.0500 0.0445 [
Tloustka lopatky 5_3D(3) Dist 0.7749 0.7236 0.0500 -0.0500 0.0514 0.0014
Tloustka lopatky 5_3D(4) Dist 0.7640 0.7236 0.0500 -0.0500 0.0404 [
Tloustka lopatky 5_3D(5) Dist 0.7750 0.7236 0.0500 -0.0500 0.0514 0.0014
Tloustka lopatky 5_3D(6) Dist 0.7809 0.7236 0.0500 -0.0500 0.0574 0.0074
Tloustka lopatky 5_3D(7) Dist 0.7809 0.7236 0.0500 -0.0500 0.0574 0.0074
Tloustka lopatky 6_3D(1) Dist 0.7755 0.7001 0.0500 -0.0500 0.0754 0.0254
Tloustka lopatky 6_3D(2) Dist 0.7508 0.7001 0.0500 -0.0500 0.0507 0.0007
Tloustka lopatky 6_3D(3) Dist 0.7644 0.7001 0.0500 -0.0500 0.0643 0.0143
Tloustka lopatky 6_3D(4) Dist 0.7498 0.7001 0.0500 -0.0500 0.0497 [
Tloustka lopatky 6_3D(5) Dist 0.7585 0.7001 0.0500 -0.0500 0.0585 0.0085
Tloustka lopatky 6_3D(6) Dist 0.7684 0.7001 0.0500 -0.0500 0.0683 0.0183
Tloustka lopatky 6_3D(7) Dist 0.7661 0.7001 0.0500 -0.0500 0.0660 0.0160
Tloustka lopatky 7_3D(1) Dist 0.7474 0.6791 0.0500 -0.0500 0.0683 0.0183
Tloustka lopatky 7_3D(2) Dist 0.7295 0.6791 0.0500 -0.0500 0.0504 0.0004
Tloustka lopatky 7_3D(3) Dist 0.7373 0.6791 0.0500 -0.0500 0.0582 0.0082
Tloustka lopatky 7_3D(4) Dist 0.7245 0.6791 0.0500 -0.0500 0.0454 [
Tloustka lopatky 7_3D(5) Dist 0.7347 0.6791 0.0500 -0.0500 0.0556 0.0056
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Tloustka lopatky 7_3D(6) Dist 0.7390 0.6791 0.0500 -0.0500 0.0599 0.0099
Tloustka lopatky 7_3D(7) Dist 0.7382 0.6791 0.0500 -0.0500 0.0591 0.0091
Tloustka lopatky 8_3D(1) Dist 0.7129 0.6489 0.0500 -0.0500 0.0640 0.0140
Tloustka lopatky 8_3D(2) Dist 0.6984 0.6489 0.0500 -0.0500 0.0495 [
Tloustka lopatky 8_3D(3) Dist 0.7053 0.6489 0.0500 -0.0500 0.0563 0.0063
Tloustka lopatky 8_3D(4) Dist 0.6930 0.6489 0.0500 -0.0500 0.0440 [
Tloustka lopatky 8_3D(5) Dist 0.7048 0.6489 0.0500 -0.0500 0.0558 0.0058
Tloustka lopatky 8_3D(6) Dist 0.7117 0.6489 0.0500 -0.0500 0.0628 0.0128
Tloustka lopatky 8_3D(7) Dist 0.7048 0.6489 0.0500 -0.0500 0.0559 0.0059
Tloustka lopatky 9_3D(1) Dist 0.6413 0.5779 0.0500 -0.0500 0.0634 0.0134
Tloustka lopatky 9_3D(2) Dist 0.6168 0.5779 0.0500 -0.0500 0.0389 [
Tloustka lopatky 9_3D(3) Dist 0.6288 0.5779 0.0500 -0.0500 0.0509 0.0009
Tloustka lopatky 9_3D(4) Dist 0.6166 0.5779 0.0500 -0.0500 0.0387 [
Tloustka lopatky 9_3D(5) Dist 0.6270 0.5779 0.0500 -0.0500 0.0491 [
Tloustka lopatky 9_3D(6) Dist 0.6339 0.5779 0.0500 -0.0500 0.0560 0.0060
Tloustka lopatky 9_3D(7) Dist 0.6308 0.5779 0.0500 -0.0500 0.0529 0.0029
Tloustka lopatky 10_3D(1) Dist 1.2209 1.1606 0.0500 -0.0500 0.0604 0.0104
Tloustka lopatky 10_3D(2) Dist 1.2028 1.1606 0.0500 -0.0500 0.0422 [----
Tloustka lopatky 10_3D(3) Dist 1.2097 1.1606 0.0500 -0.0500 0.0491 [----
Tloustka lopatky 10_3D(4) Dist 1.1978 1.1606 0.0500 -0.0500 0.0373 [
Tloustka lopatky 10_3D(5) Dist 1.2052 1.1606 0.0500 -0.0500 0.0447 [----
Tloustka lopatky 10_3D(6) Dist 1.2130 1.1606 0.0500 -0.0500 0.0524 0.0024
Tloustka lopatky 10_3D(7) Dist 1.2154 1.1606 0.0500 -0.0500 0.0548 0.0048
Tloustka lopatky 11_3D(1) Dist 1.5505 1.4913 0.0500 -0.0500 0.0591 0.0091
Tloustka lopatky 11_3D(2) Dist 1.5321 1.4913 0.0500 -0.0500 0.0408 [
Tloustka lopatky 11_3D(3) Dist 1.5453 1.4913 0.0500 -0.0500 0.0540 0.0040
Tloustka lopatky 11_3D(4) Dist 1.5284 1.4913 0.0500 -0.0500 0.0371 [---
Tloustka lopatky 11_3D(5) Dist 1.5329 1.4913 0.0500 -0.0500 0.0416 [
Tloustka lopatky 11_3D(6) Dist 1.5435 1.4913 0.0500 -0.0500 0.0522 0.0022
Tloustka lopatky 11_3D(7) Dist 1.5417 1.4913 0.0500 -0.0500 0.0504 0.0004
Tloustka lopatky 12_3D(1) Dist 1.0873 1.0308 0.0500 -0.0500 0.0564 0.0064
Tloustka lopatky 12_3D(2) Dist 1.0741 1.0308 0.0500 -0.0500 0.0433 [
Tloustka lopatky 12_3D(3) Dist 1.0834 1.0308 0.0500 -0.0500 0.0525 0.0025
Tloustka lopatky 12_3D(4) Dist 1.0660 1.0308 0.0500 -0.0500 0.0351 [
Tloustka lopatky 12_3D(5) Dist 1.0722 1.0308 0.0500 -0.0500 0.0413 [
Tloustka lopatky 12_3D(6) Dist 1.0856 1.0308 0.0500 -0.0500 0.0548 0.0048
Tloustka lopatky 12_3D(7) Dist 1.0815 1.0308 0.0500 -0.0500 0.0506 0.0006
Tloustka lopatky 13_3D(1) Dist 1.1016 1.0697 0.0500 -0.0500 0.0319 [
Tloustka lopatky 13_3D(2) Dist 1.0783 1.0697 0.0500 -0.0500 0.0086 |-
Tloustka lopatky 13_3D(3) Dist 1.0849 1.0697 0.0500 -0.0500 0.0152 [--
Tloustka lopatky 13_3D(4) Dist 1.0878 1.0697 0.0500 -0.0500 0.0181 [--
Tloustka lopatky 13_3D(5) Dist 1.0939 1.0697 0.0500 -0.0500 0.0242 [--
Tloustka lopatky 13_3D(6) Dist 1.1032 1.0697 0.0500 -0.0500 0.0335 [
Tloustka lopatky 13_3D(7) Dist 1.0926 1.0697 0.0500 -0.0500 0.0229 [--
Tloustka lopatky 14_3D(1) Dist 1.7117 1.6431 0.0500 -0.0500 0.0687 0.0187
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Tloustka lopatky 14_3D(2) Dist 1.6921 1.6431 0.0500 -0.0500 0.0491 [--—-
Tloustka lopatky 14_3D(3) Dist 1.7028 1.6431 0.0500 -0.0500 0.0598 0.0098
Tloustka lopatky 14_3D(4) Dist 1.6888 1.6431 0.0500 -0.0500 0.0457 [--—-
Tloustka lopatky 14_3D(5) Dist 1.6950 1.6431 0.0500 -0.0500 0.0520 0.0020
Tloustka lopatky 14_3D(6) Dist 1.7006 1.6431 0.0500 -0.0500 0.0575 0.0075
Tloustka lopatky 14_3D(7) Dist 1.7029 1.6431 0.0500 -0.0500 0.0598 0.0098
Tloustka lopatky 15_3D(1) Dist 2.0831 2.0161 0.0500 -0.0500 0.0671 0.0171
Tloustka lopatky 15_3D(2) Dist 2.0697 2.0161 0.0500 -0.0500 0.0537 0.0037
Tloustka lopatky 15_3D(3) Dist 2.0777 2.0161 0.0500 -0.0500 0.0616 0.0116
Tloustka lopatky 15_3D(4) Dist 2.0634 2.0161 0.0500 -0.0500 0.0473 [--—-
Tloustka lopatky 15_3D(5) Dist 2.0732 2.0161 0.0500 -0.0500 0.0571 0.0071
Tloustka lopatky 15_3D(6) Dist 2.0787 2.0161 0.0500 -0.0500 0.0626 0.0126
Tloustka lopatky 15_3D(7) Dist 2.0787 2.0161 0.0500 -0.0500 0.0627 0.0127
Bod5_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0907 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0907 0.0407
Bod5_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0789 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0789 0.0289
Bod5_Odstup bodu(3) VzdBod 0.0863 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0863 0.0363
Bod5_Odstup bodu(4) VzdBod 0.0887 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0887 0.0387
Bod5_Odstup bodu(5) VzdBod 0.0976 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0976 0.0476
Bod5_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0887 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0887 0.0387
Bod5_Odstup bodu(7) VzdBod 0.0939 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0939 0.0439
Bod6_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0928 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0928 0.0428
Bod6_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0816 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0816 0.0316
Bod6_Odstup bodu(3) VzdBod 0.0931 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0931 0.0431
Bod6_Odstup bodu(4) VzdBod 0.0971 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0971 0.0471
Bod6_Odstup bodu(5) VzdBod 0.1009 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1009 0.0509
Bod6_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0934 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0934 0.0434
Bod6_Odstup bodu(7) VzdBod 0.0943 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0943 0.0443
Bod7_Odstup bodu(1) VzdBod 0.1012 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1012 0.0512
Bod7_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0937 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0937 0.0437
Bod7_Odstup bodu(3) VzdBod 0.1016 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1016 0.0516
Bod7_Odstup bodu(4) VzdBod 0.1049 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1049 0.0549
Bod7_Odstup bodu(5) VzdBod 0.1125 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1125 0.0625
Bod7_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0990 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0990 0.0490
Bod7_Odstup bodu(7) VzdBod 0.1041 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1041 0.0541
Bod8_Odstup bodu(1) VzdBod 0.1012 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1012 0.0512
Bod8_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0963 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0963 0.0463
Bod8_Odstup bodu(3) VzdBod 0.1068 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1068 0.0568
Bod8_Odstup bodu(4) VzdBod 0.1081 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1081 0.0581
Bod8_Odstup bodu(5) VzdBod 0.1156 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1156 0.0656
Bod8_Odstup bodu(6) VzdBod 0.1050 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1050 0.0550
Bod8_Odstup bodu(7) VzdBod 0.1049 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1049 0.0549
Bod9_Odstup bodu(1) VzdBod 0.1070 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1070 0.0570
Bod9_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0957 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0957 0.0457
Bod9_Odstup bodu(3) VzdBod 0.1111 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1111 0.0611
Bod9_Odstup bodu(4) VzdBod 0.1120 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1120 0.0620
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Bod9_Odstup bodu(5) VzdBod 0.1197 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1197 0.0697
Bod9_Odstup bodu(6) VzdBod 0.1071 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1071 0.0571
Bod9_Odstup bodu(7) VzdBod 0.1084 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1084 0.0584
Bod10_Odstup bodu(1) VzdBod 0.1041 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1041 0.0541
Bod10_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0990 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0990 0.0490
Bod10_Odstup bodu(3) VzdBod 0.1105 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1105 0.0605
Bod10_Odstup bodu(4) VzdBod 0.1115 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1115 0.0615
Bod10_Odstup bodu(5) VzdBod 0.1160 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1160 0.0660
Bod10_Odstup bodu(6) VzdBod 0.1028 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1028 0.0528
Bod10_Odstup bodu(7) VzdBod 0.1109 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1109 0.0609
Bod11_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0980 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0980 0.0480
Bod11_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0952 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0952 0.0452
Bod11_Odstup bodu(3) VzdBod 0.1110 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1110 0.0610
Bod11_Odstup bodu(4) VzdBod 0.1083 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1083 0.0583
Bod11_Odstup bodu(5) VzdBod 0.1081 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1081 0.0581
Bod11_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0991 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0991 0.0491
Bod11_Odstup bodu(7) VzdBod 0.1054 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1054 0.0554
Bod12_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0938 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0938 0.0438
Bod12_0Odstup bodu(2) VzdBod 0.0952 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0952 0.0452
Bod12_0Odstup bodu(3) VzdBod 0.1106 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1106 0.0606
Bod12_Odstup bodu(4) VzdBod 0.1049 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1049 0.0549
Bod12_Odstup bodu(5) VzdBod 0.1049 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1049 0.0549
Bod12_0Odstup bodu(6) VzdBod 0.1001 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1001 0.0501
Bod12_0Odstup bodu(7) VzdBod 0.1040 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1040 0.0540
Bod13_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0373 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0373 [
Bod13_0Odstup bodu(2) VzdBod 0.0323 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0323 [
Bod13_0Odstup bodu(3) VzdBod 0.0371 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0371 [
Bod13_Odstup bodu(4) VzdBod 0.0373 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0373 [
Bod13_0Odstup bodu(5) VzdBod 0.0415 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0415 [
Bod13_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0478 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0478 [
Bod13_Odstup bodu(7) VzdBod 0.0381 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0381 [
Bod14_Odstup bodu(1) VzdBod 0.0922 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0922 0.0422
Bod14_Odstup bodu(2) VzdBod 0.0882 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0882 0.0382
Bod14_Odstup bodu(3) VzdBod 0.0989 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0989 0.0489
Bod14_Odstup bodu(4) VzdBod 0.1039 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1039 0.0539
Bod14_Odstup bodu(5) VzdBod 0.1033 0.0000 0.0500 -0.0500 0.1033 0.0533
Bod14_Odstup bodu(6) VzdBod 0.0934 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0934 0.0434
Bod14_Odstup bodu(7) VzdBod 0.0983 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0983 0.0483
Bod15_0Odstup bodu(1) VzdBod 0.0781 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0781 0.0281
Bod15_0Odstup bodu(2) VzdBod 0.0752 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0752 0.0252
Bod15_0Odstup bodu(3) VzdBod 0.0837 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0837 0.0337
Bod15_0Odstup bodu(4) VzdBod 0.0830 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0830 0.0330
Bod15_0Odstup bodu(5) VzdBod 0.0884 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0884 0.0384
Bod15_0Odstup bodu(6) VzdBod 0.0845 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0845 0.0345
Bod15_0Odstup bodu(7) VzdBod 0.0831 0.0000 0.0500 -0.0500 0.0831 0.0331




Naz.sout. Rotor GE XM601_1021 dil 420 obrobek Datum 13 April 2017
Operator Petr Mikes

Name ID Aktual Nominal pos Tol neg Tol Diff <-|-->
Bod_TL_5_Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0216 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0216 -|
Bod_TL_5_Odstup bodu(2) |VzdBod -0.0333 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0333 -—|
Bod_TL_5_Odstup bodu(3) |VzdBod -0.0337 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0337 -—|
Bod_TL_5_Odstup bodu(4) |VzdBod -0.0471 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0471 -
Bod_TL_5_Odstup bodu(5) |VzdBod -0.0449 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0449 -
Bod_TL_5_Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0301 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0301 -—|
Bod_TL_5_Odstup bodu(7) |VzdBod -0.0352 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0352 -—|
Bod_TL_6_Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0170 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0170 -|
Bod_TL_6_Odstup bodu(2) |VzdBod -0.0306 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0306 -—|
Bod_TL_6_Odstup bodu(3) |VzdBod -0.0284 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0284 -—|
Bod_TL_6_Odstup bodu(4) |VzdBod -0.0470 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0470 -
Bod_TL_6_Odstup bodu(5) |VzdBod -0.0420 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0420 -
Bod_TL_6_Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0247 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0247 -|
Bod_TL_6_Odstup bodu(7) |VzdBod -0.0279 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0279 -—|
Bod_TL_7_Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0330 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0330 -—|
Bod_TL_7_Odstup bodu(2) |VzdBod -0.0434 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0434 -
Bod_TL_7_Odstup bodu(3) |VzdBod -0.0436 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0436 -
Bod_TL_7_Odstup bodu(4) [VzdBod -0.0598 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0598 -0.0098
Bod_TL_7_Odstup bodu(5) |VzdBod -0.0572 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0572 -0.0072
Bod_TL_7_Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0393 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0393 -
Bod_TL_7_Odstup bodu(7) |VzdBod -0.0452 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0452 -
Bod_TL_8_Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0372 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0372 -—|
Bod_TL_8_Odstup bodu(2) |VzdBod -0.0468 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0468 -
Bod_TL_8_Odstup bodu(3) |VzdBod -0.0504 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0504 -0.0004
Bod_TL_8_Odstup bodu(4) |VzdBod -0.0640 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0640 -0.0140
Bod_TL_8_Odstup bodu(5) |VzdBod -0.0597 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0597 -0.0097
Bod_TL_8_Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0422 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0422 -
Bod_TL_8_Odstup bodu(7) |VzdBod -0.0490 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0490 -
Bod_TL_9_ Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0434 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0434 -
Bod_TL_9 Odstup bodu(2) |VzdBod -0.0567 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0567 -0.0067
Bod_TL_9 Odstup bodu(3) |VzdBod -0.0600 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0600 -0.0100
Bod_TL_9 Odstup bodu(4) |VzdBod -0.0732 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0732 -0.0232
Bod_TL_9_ Odstup bodu(5) |VzdBod -0.0704 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0704 -0.0204
Bod_TL_9_ Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0509 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0509 -0.0009
Bod_TL_9_ Odstup bodu(7) |VzdBod -0.0553 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0553 -0.0053
Bod_TL_10_Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0436 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0436 -
Bod_TL_10_Odstup bodu(2) [VzdBod -0.0567 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0567 -0.0067
Bod_TL_10_Odstup bodu(3) |VzdBod -0.0612 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0612 -0.0112
Bod_TL_10_Odstup bodu(4) [VzdBod -0.0741 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0741 -0.0241
Bod_TL_10_Odstup bodu(5) |VzdBod -0.0712 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0712 -0.0212
Bod_TL_10_Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0502 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0502 -0.0002
Bod_TL_10_Odstup bodu(7) [VzdBod -0.0560 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0560 -0.0060
Bod_TL_11_Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0388 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0388 -
Bod_TL_11_Odstup bodu(2) [VzdBod -0.0543 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0543 -0.0043
Bod_TL_11_Odstup bodu(3) [VzdBod -0.0570 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0570 -0.0070




Naz.sout. Rotor GE XM601_1021 dil 420 obrobek Datum 13 April 2017
Operator Petr Mikes

Name ID Aktual Nominal pos Tol neg Tol Diff <-|-->
Bod_TL_11_Odstup bodu(4) [VzdBod -0.0712 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0712 -0.0212
Bod_TL_11_Odstup bodu(5) [VzdBod -0.0665 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0665 -0.0165
Bod_TL_11_Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0468 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0468 -
Bod_TL_11_Odstup bodu(7) [VzdBod -0.0549 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0549 -0.0049
Bod_TL_12_Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0372 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0372 -—|
Bod_TL_12_0Odstup bodu(2) [VzdBod -0.0517 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0517 -0.0017
Bod_TL_12_Odstup bodu(3) [VzdBod -0.0578 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0578 -0.0078
Bod_TL_12_Odstup bodu(4) [VzdBod -0.0695 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0695 -0.0195
Bod_TL_12_Odstup bodu(5) [VzdBod -0.0633 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0633 -0.0133
Bod_TL_12_Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0451 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0451 -
Bod_TL_12_Odstup bodu(7) [VzdBod -0.0531 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0531 -0.0031
Bod_TL_13_Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0044 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0044 -|
Bod_TL_13_Odstup bodu(2) |VzdBod -0.0229 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0229 -|
Bod_TL_13_Odstup bodu(3) |VzdBod -0.0210 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0210 -|
Bod_TL_13_Odstup bodu(4) |VzdBod -0.0182 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0182 -|
Bod_TL_13_Odstup bodu(5) |VzdBod -0.0162 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0162 -|
Bod_TL_13_Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0130 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0130 -|
Bod_TL_13_Odstup bodu(7) |VzdBod -0.0142 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0142 -|
Bod_TL_14_Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0233 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0233 -|
Bod_TL_14_Odstup bodu(2) |VzdBod -0.0390 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0390 -
Bod_TL_14_Odstup bodu(3) |VzdBod -0.0390 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0390 -
Bod_TL_14_Odstup bodu(4) [VzdBod -0.0580 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0580 -0.0080
Bod_TL_14_Odstup bodu(5) [VzdBod -0.0512 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0512 -0.0012
Bod_TL_14_Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0357 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0357 -—|
Bod_TL_14_Odstup bodu(7) |VzdBod -0.0383 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0383 -
Bod_TL_15_0Odstup bodu(1) |VzdBod -0.0110 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0110 -|
Bod_TL_15_0Odstup bodu(2) |VzdBod -0.0215 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0215 -|
Bod_TL_15_0Odstup bodu(3) |VzdBod -0.0221 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0221 -|
Bod_TL_15_0Odstup bodu(4) |VzdBod -0.0357 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0357 -—|
Bod_TL_15_0Odstup bodu(5) |VzdBod -0.0313 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0313 -—|
Bod_TL_15_0Odstup bodu(6) |VzdBod -0.0218 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0218 -|
Bod_TL_15_0Odstup bodu(7) |VzdBod -0.0204 0.0000 0.0500 -0.0500 -0.0204 -|




