Adam Blaha Pruzné modely cév pro PIV méfeni

Priloha | — Rychlostni pole a proudnice, nestacionarni rezimy

Vyhodnoceni v Sesti Usecich pulzu
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Vyhodnoceni v deseti bodech, f = 250 mHz
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Pfiloha | - obr. 21 Rychlostni pole v modelu €. 6 - nestacionarni rezim, 250 mHz, bod 5
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Priloha I - 8



Adam Blaha Pruzné modely cév pro PIV méfeni

Rychlost (m/s)

X {mm)

10~

r{mm)

_1011 R T | ey

X (mm)

Priloha | - obr. 26 Proudnice v modelu ¢. 6 - nestacionarni rezim, 250 mHz, bod 7

Rychlost (m/s)

_10 1 1 1 1 1 1 1
0

X {mm)

Pfiloha | - obr. 27 Rychlostni pole v modelu €. 6 - nestacionarni rezim, 250 mHz, bod 8

Priloha 1 -9



Adam Blaha Pruzné modely cév pro PIV méfeni

X (mm)

Priloha | - obr. 28 Proudnice v modelu ¢. 6 - nestacionarni rezim, 250 mHz, bod 8

Rychlost {(m/s)

X {mm)
Pfiloha | - obr. 29 Rychlostni pole v modelu €. 6 - nestacionarni rezim, 250 mHz, bod 9

10~

r{mm)
?

-10.. o T | o

X (mm)

Priloha | - obr. 30 Proudnice v modelu ¢. 6 - nestacionarni rezim, 250 mHz, bod 9
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Pfiloha | - obr. 39 Rychlostni pole v modelu €. 3 - nestacionarni rezim, 1 Hz, bod 4
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Priloha | - obr. 54 Proudnice v modelu ¢. 6 - nestacionarni rezim, 1 Hz, bod 1
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Adam Blaha Pruzné modely cév pro PIV méfeni
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Priloha | - obr. 56 Proudnice v modelu €. 6 - nestacionarni rezim, 1 Hz, bod 2
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Pfiloha | - obr. 57 Rychlostni pole v modelu €. 6 - nestacionarni rezim, 1 Hz, bod 3
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Adam Blaha Pruzné modely cév pro PIV méfeni
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Priloha | - obr. 66 Proudnice v modelu ¢. 6 - nestacionarni rezim, 1 Hz, bod 7
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Pfiloha | - obr. 69 Rychlostni pole v modelu €. 6 - nestacionarni rezim, 1 Hz, bod 9
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