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I. IDENTIFIKACNi UDAJE
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Autor prace: Bc. Kristof SAMAN

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakulta strojni (FS)
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Oponent prace: Ing. Zdenék CESPIRO, Ph.D.

Pracoviité oponenta prace:  CVUT v Praze, Fakulta strojni, Ustav konstruovani a &asti strojd

II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi
PredloZzena prace se zabyva navrhem parkovaci zabrany, jejiz sklapéni je ovladano najizdé&jicim
vozidlem bez nutnosti manudlni prace fidice. Jednd se o novy pristup k uspofadani tohoto zafizeni.

Vs

ReSené téma povaZuiji za naroénéjsi.

SpInéni zadani spinéno
Zadani diplomové préce bylo splnéno

Zvoleny postup feSeni spravny

Autor zvolil spravny postup feSeni od reSerSe pouzivanych zafizeni, moznych usporadani automatické
zébrany a volby varianty pro dalsi zpracovani kvyslednému konstrukénimu feSeni a nasledné
pevnostni kontrole.

Odborna uroven — Rozbor prace A - vyborné

Prace je prakticky zaméfena, klade si za cil navrhnout zadané zafizeni tak, aby mohl byt postaven
funkéni vzorek pro ovéfeni a pfipravu vyroby. Toto zadani bylo spinéno. Vysledkem je koncep¢ni feSeni
automatické zabrany, jejiz sklapéni je ovlddano vackovym mechanismem, vyuzivajicim tihu
najizdéjiciho vozidla a konstrukéni feSeni a pevnostni kontrola dllezitych ¢asti pomoci MKP, pfipadné
analyticky. Pozornost je vénovana zajisténi zadbrany ve zvednuté poloze a zajisténi funkénosti zafizeni
pfi vniknuti necistot. Souc€asti FeSeni je navrh vhodnych rozmérd zafizeni s ohledem na rozméry a
hmotnosti vozidel, kterd budou pouZivana. Zavérem je mozno konstatovat, Ze autor zpracoval zadani
kvalitné s vysledkem, dobfe uplatnitelnym v praxi.

Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace A - vyborné

Prace je zpracovana peclivé a logicky s mnoha nazornymi obrazky, jednotlivé €asti jsou vyvazené.
Témeér se v ni nevyskytuji formalni a jazykové chyby. Jedind formalni vytka sméfuje k posloupnosti
v seznamu pouZzitych symboll. Rozsah prace odpovida reSenému zadani.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné
Literarni zdroje jsou vybrany spravné, vhodné oznaceny a fadné odliSeny od vlastnich vysledk( autora.

Dalsi komentare a hodnoceni
Prace je peclivé zpracovand, plnici zadéni s dobfe pouZitelnym praktickym vysledkem.

1/2




S CVUT v Praze OPONENTSKY POSUDEK Ustav konstruovani
7o) Fakulta strojni ZAVERECNE PRACE a Easti stroji A

Il. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE
Bc. Kristof Saman vypracoval diplomovou praci na téma Automaticka parkovaci zabrana. Obsahem

prace je koncepéni navrh, konstruk&ni feSeni a pevnostni kontroly zafizeni. Vysledkem je vymodelované
feSeni, pfipravené ke stavbé ovérovaciho vzorku. Prace spravnym zpusobem smérfuje k prakticky
pouzitelnému vysledku a jeji zadani bylo splnéno.
Otdzky k obhajobé:

1) Vysvétlete sily F1, F», Fnin » Fmax V tabulkéch 3 a 4 na str. 46.

2) V jaké poloze se bude nalézat sila F pfi vyvozeni momentu M; na sklopné hfideli, ktery
pfekonavéa pocate¢ni moment pruziny M;p ? (obr. 73 na str.47, tab. 9 na str. 53)

3) Je feSena pripadna vizualni kontrola sklapéni zabrany fidi¢em pfi vjizdéni na liziny?

PredloZzenou diplomovou prdci doporucuji k obhajobé.

PfedloZenou zavéreénou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - V\’/borné.

V Praze, dne 26.7.2017
Ing. Zdené&k CESPIRO, Ph.D.
oponent prace
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