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SLOVNi HODNOCENi:
Cilem piedloZen6 pr6ce bylo navrhnout vlastni syst6m strojov6ho vid6ni pro manipul6tor
Fischertechnik s cylindrickou kinematickou strukturou a realizovat tento syst6m na platform6
National Instruments.

Zadan6 t6ma bakal6isk6 prdce je velmi specifick6. VyZadovalo po studentovi mimo jin6 schopnost
zorientovat se celkovd v problematice strojov6ho vid6ni a naudit se pouZlvat a programovat RIO
zaiizeni od National Instruments v prostiedf LabVlEW. Student se zadan6 0lohy na frovni
bakal6isk6 pr6ce zhostil na vyibornou. Navr2en6 ie5enije i pies nizkou cenu pouZitfch komponent
funkdnf. Po rozSlieni o komunikaci s PLC Siemens bude pln6 vyuZitelne pii vfuce programov6ni
v piedm6tu PLC iizenivfrobnich stroj0 azaiizeni.

PiedfoZen6 pr6ce splfiuje poZadavky zadAni. Doporuduji ji k obhajob6 a zirovefi doporuduji
klasifikovat znimkou A - vfborn6.

NAVRH KLASIFIKACE:

Splndni poiadavki a cihi

Odbornii iroveri pr6ce

Vyuiiti znalosti ziskanf ch studiem

Iniciativa pii ie5eni prob16m0

Pl5novitost pii zpracov6ni

Soustavnost pii zpracov6ni

Uspoiiid6nia dprava BP

Bokoldiskou prdci navrhuji klasifikovat zndmkorf :
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teskc wsok€ uteni t€chnicke v Praze

Fakulta strojnl I U12135
lechnicke 4,166 07 Praha mejvlce
tc 68407700, Dtc C26840n00

1 Hodnocenioznadte X v piisluin6m polidku klasifikainiho stupn6.
2 Vfslednou klasifikaci stanovte jako aritmetick'i prim6r hodnocenis piihl6dnutim k celkov6 [rovni pr5ce.
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