Posudek bakalarske prace

Autor: Petr Seidel
Nazev: Jak pracuje roboticky vysavac
Posudek:

PredloZzend bakalarska prace obsahuje resersi technického feseni robotickych vysavaca.
Z hlediska oboru automatizace se jedna jisté o zajimavé téma, nebot tyto vysavace jako Castecné
autonomni zafizeni musi byt vybaveny jednak mnoZstvim senzor(, které umoznuji zafizeni riznou miru
orientace v prostoru a jednak algoritmy pro efektivni pohyb a navigaci na zdkladé obdrZenych signald.

Prace je rozdélena do Sesti kapitol, z nichZ nejrozsahlejsi a také nejzajimavéjsi je kapitola
zabyvajici se navigaci a orientaci robotického vysavace v prostoru. Tato kapitola Cerpa informace
predevsim z nékolika patent( vyrobc( téchto vysavacl. BohuzZel obsah kapitoly déla misty dojem, Ze
se jedna pouze o preklad Casti textl patentll a to jesté nepfilis zdafily a bez hlubsiho pochopeni
principu funkce popisovanych systému. Véty maji nezvykly slovosled a vyZaduji nékolikeré precteni,
aby bylo mozno odhadnout zamysleny smysl. Rovnéz terminologie je chaoticka a ¢asto neodpovida
v Cestiné uZivanym ekvivalentdm. llustraéni obrazky jsou zfejmé rovnéz pouze prejaté z patent(.

Dotazy:

1. Prosim o podrobnéjsi vysvétleni funkce systému popisovaného na strané 25, nejlépe
uvedenim schématického obrazku. Co je napt. zmifiovana rozptylova oblast?

2. Prosim o podrobné;jsi vysvétleni funkce systému popisovaného na strané 26, nejlépe
uvedenim schématického obrazku. Pro¢ by mél pti rotovani vysavace klesnout signal? Proc
jsou signadly s kolimovanym svazkem modulovany?

Zaver:

Vzhledem k tomu, Ze prace je pouze reSersni, uvital bych od autora vétsi hloubku proniknuti
do problematiky, nezZ jen posbirani odstavc( z firemni a patentové literatury. Prace tak nese jen malo
vlastniho autorstvi.
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