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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdavérecné prdce.

vy

vyhodnoceni méreni a jeji vyuZiti k testovani presnosti laserovych skenera.

SpInéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena.

Zadani bylo spInéno s vyhradou k bodu 4, pfesnost ma byt vyjadiena stfedni chybou nikoli maximalni odchylkou, €i
pramérem valce.

Zvoleny postup reSeni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Postup feseni byl spravny, student vyufZil literaturu a pouzil vhodné dostupné technologie.

Odborna uroven D - uspokojivé

Posudte uroveri odbornosti zdavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu.
Posudte téZ schopnost studenta vnimat fesSenou problematiku v Sirsich souvislostech a aplikovat inZenyrsky pristup pfi feseni
Odbornou uroven prace hodnotim uspokojivé. V prvni ¢asti zavérecné prace student ziskava dostupné informace ze zdrojl a
aplikuje nabyté informace na konkrétni moznosti kalibracni zakladny. Ddle student popisuje tvorbu a zaméreni kalibra¢ni
zakladny. Nasledné je zpracovano méreni laserového skenovani. Zde ovsem chybi inzenyrsky pfistup, jak tomu bylo

v pfedchozich ¢astech prace. Pfi vyhodnoceni priiméru valce z laserového skenovani je referencni hodnota uvedena az

v zavéru, nikoli v kapitole 5 Vyhodnoceni. Pfi vyhodnoceni roviny je zde uvedena maximalni odchylka, ale neni uvedena
stfedni chyba, coz je hlavnim vystupem této prace a hodnoceni presnosti skener( viibec. Navic tato maximalni chyba se
pohybuje kolem 0,16 m, vzhledem k o¢ekavané presnosti skener( jsou v této hodnoté zaneseny bud hrubé chyby, nebo je
chyba ve vypoctu. Déle student tvrdi, Ze navrieny program - automatické vyhodnoceni kalibracni zakladny (AVKZ) pro
vyhodnoceni presnosti skenert je volné spustitelny. Cituji: ,, Tento program pro automatické vyhodnoceni bude vytvoren
jako samostatné spustitelny program bez nutnosti vlastnit software spole¢nosti MathWorks.“, to ovSem neni pravda. Ke
spusténi programu je tfeba mit nainstalovany engine Matlabu, ktery obsahuje dlIl knihovny nutné ke spusténi programu
AVKZ. Déle je kapitola 5.2.4 Vyhodnoceni dat z pfistroje Surphaser 25HSX pojata tak, Zze pokud nelze vyexportovat
souradnice vlicovacich bodl primo a pfi velikosti mra¢na 5 mil. bodd, tak jsou data nezpracovatelna se studentovym
vybavenim. Pfitom neni problém mracno upravit v jiném softwaru, kromé katedrou geomatiky vlastnéného Geomagic
existuje i volné stazitelny software MeshLab. Zde se da mra¢no decimovat, ¢i pouzit jeho vyrezy zajmovych oblasti.

Formalni a jazykova uUroven, srozumitelnost prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku prdce a jeji
celkovou srozumitelnost

Prace byla srozumitelna a jazykova Uroven dobra. Vytkl bych jen nasledujici:

Str. 13: ,Zajimavou vlastnosti je moZnost sklopeni oto¢né osy pristroje a ptiloZeni fotoaparatu pro pridani textury na
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vyhotoveny sken.” Barevna informace mracna (hodnota ve vertexu) neni textura. Textura je rastr mapovany na polygonovy
model.

Str. 19, 21 a 23: V tabulce hodnot z vyhodnoceni skenu pfristroje je uvedena ,Maximalni odchylka od roviny” zde se ovsem
jedna o valci.

Str. 20, 22 a 24: V grafu zobrazujici rozloZeni odchylek od valce pro pfistroj je popisek osy X: ,0dchylky od desky” opét je fec
o valci.

Vybér zdrojt, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidl( k Feseni zdvérecné prdce. Posudte vybér
pramend. Ovérte, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi.

Pocet uvedenych zdrojl je dostatecny a relevantni. Uvedené zdroje koresponduji s tématem. Bibliografické citace odpovidaji
citacnim zvyklostem.

DalsSi komentare a hodnoceni

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

K vyslednému hodnoceni prdce pfispél dojem, Ze prvni ¢dst prdce byla pojata technicky s inZenyrskym pristupem,
ale v druhé hlavni ¢dsti prdce tento pristup chybél a hlavni udaje o presnosti skenert zde chybi.

Otdzky:

Jak si vysvétlujete maximdlni hodnotu odchylky od roviny 0,168 m, kdyZ vam pro pfistroj Leica MS50 vysli
maximdlni odchylky v souradnicich mensi nez 4 mm pro sit bodu, vybérovd smérodatnd odchylka rozdilu délky 0,5
mm, horizontdlniho uhlu 1,55 mgon a zenitového uhlu 0,45 mgon?

Jakd je vypoctend smérodatnd odchylka bodt pro rovinu a dany pristroj?

Jaké jsou dosaZené presnosti jednotlivych skeneru?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném C - dobfe.

Datum: 20.6.2017 Podpis: Ing. Jaroslav Sedina
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