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Posudek vedoućıch diplomové práce

Automatizovaná procedura měřeńı povrchové tvrdosti porézńıch materiál̊u
předložené Bc. Jǐŕım Hosem

Ćılem diplomové práce byla algoritmizace automatické procedury pro mapováńı povrchové tvrdosti
porézńıch materiál̊u na základě indentačńıch zkoušek. Vhodné rozmı́stěńı indent̊u bylo navrženo na
základě zpracováńı obrazových dat testovaného vzorku, experimentálńı procedura byla časově opti-
malizována.

Práce o rozsahu 77 stran (bez př́ıloh) je rozdělená do osmi kapitol. Řazeńı a členěńı kapitol odpov́ıdá
standard̊um odborných text̊u. Práce je zpracována přehledně, v logicky navazuj́ıćıch celćıch a na
odpov́ıdaj́ıćı typografické úrovni.

V úvodu je přiměřeným zp̊usobem zpracována motivace a vymezeny ćıle práce. Následuj́ıćı tři
kapitoly pokrývaj́ı rešeršńı a teoretickou část práce. Nejprve je čtenář seznámen se základńımi cha-
rakteristikami porézńıch materiál̊u, zvláštńı pozornost je věnována kovovým pěnám. Zde bychom měli
drobnou výtku k nejednoznačnému přechodu od porézńıch materiál̊u obecně ke kovovým pěnám. Daľśı
kapitola se podrobně věnuje problematice indentačńıch zkoušek. Závěr rešeršńı části je věnován teorii
zpracováńı obrazových dat. Zde autor dokázal shrnout podstatné poznatky z požadované oblasti a
prokázal dobrou schopnost práce s odbornou literaturou. Značná část obrázk̊u v teoretické části je
převzatá a ne vždy v dostatečné kvalitě.

V páté kapitole autor popisuje použit́ı nástroj̊u obrazové analýzy pro vytvořeńı nástroje pro auto-
matické sńımkováńı povrchu vzorku a navržeńı optimálńıho umı́stěńı indent̊u s ohledem na nepravi-
delnou strukturu porézńıho materiálu. Tento nástroj vytvořený s využit́ım Matlab Image Processing
Toolboxu je integrovatelný do větš́ıch celk̊u použ́ıvaných na K618. Výstupem je G-kód pro poč́ıtačem
ř́ızenou experimentálńı proceduru.

Funkčnost řešeńı je demonstrována na indentačńı zkoušce kovové pěny při ńızkém zat́ıžeńı pro-
vedené na modifikovaném indentoru dř́ıve vyvinutém na domovském pracovǐsti. V této obsáhlé ka-
pitole je popsáno experimentálńı zař́ızeńı, parametry navrženého experimentu a zp̊usob jeho vyhod-
noceńı. Závěr práce je věnován prezentaci výsledk̊u pilotńıho experimentu a zhodnoceńı přesnosti a
použitelnosti zvolené metody. Vzájemné porovnáńı jednotlivých metod prezentovaných v kapitole pět
však chyb́ı.

Hlavńım př́ınosem práce autora je vytvořeńı automatizované procedury pro indentačńı zkoušky
porézńıch struktur s využit́ım současného experimentálńıho vybaveńı Laboratoře experimentálńı me-
chaniky K618.

Autor si během řešeńı zadaného úkolu osvojil postupy pro návrh experimentálńıch metod a pro-
hloubil své znalosti v oblasti zpracováńı obrazových dat. Pod́ılel se na rozvoji Společné laboratoře
elektronové mikroskopie a spolupracoval při řešeńı projektu SGS15/225/OHK2/3T/16. Je autorem
nebo spoluautorem jednoho konferenčńıho př́ıspěvku listovaného v databázi Scopus a jedné impak-
tované publikace. Daľśı d́ılč́ı výsledky jeho diplomové práce jsou v těchto dnech prezentovány na
konferenci YSESM2017.

Zadáńı diplomové práce bylo splněno.
Práci navrhujeme k obhajobě a celkově ji hodnot́ıme jako velmi dobrou, tedy stupněm B.
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