CeskE

s POSUDEK OPONENTA
TeCHCKE ZAVERECNE PRACE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Unitronics systém PLC Vision570 — fizeni DC pohonu.
Jméno autora: Bc. Danil Merzlov

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/ustav: Katedra méfeni

Oponent prace: Ing. Ladislav Dolak

Pracovisté oponenta prace: REGEX spol. s.r.o.

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Zavérec€na prace popisuje navrh systému tizeni stejnosmérného DC motoru s vyuzitim PLC. Kromé teoretického popisu dané
problematiky (PID, DC motor, H-mustek, PLC, SCADA) obsahuje i praktické predvedeni s konkrétnimi namérenymi vysledky.

SpInéni zadani spinéno

Zadani povazuji za splnéné. Student vysvétlil funkci DC motoru, enkodéru, H-mstku. Teoreticky rozbor podpofil méfenim a
hodnocenim na redlném zafizeni v laboratofi CVUT.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Zvoleny postup povaZuji za spravny. Autor nds nejprve seznamuje se zakladnimi principy fizeni stejnosmérnych motord. Dale
se zaméruje na popis zakladnich HW komponent, s nimiz dale pracuje a to PLC Unitronics, H-MUstek a opticky enkodér,
véetné jejich vzajemného zapojeni. Nasledné autor popisuje navrh PID reguldtoru a rlizné metody ladéni jeho parametr( pro
danou soustavu. V zavéru prace je nastinén postup tvorby aplikaénich SW pro dané PLC a SCADA systém.

Odborna uroven B - velmi dobfre

Autor prokazal dostatecné znalosti z oboru automatizacni a méftici techniky. Velmi dobfe si poradil s tvorbou aplikacnich SW
a to véetné prace s Matlabem.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobfe

Text prace je vhodné strukturovan, prace ma optimalni délku a je dobre Citelna. Obrazky i tabulky jsou Cislovany a jsou pro
né vyhotoveny odpovidajici seznamy.

Vybér zdrojt, korektnost citaci C - dobte

Zdroje jsou citovany korektné a neshledal jsem Zadnou znamku falzifikace ¢i pfisvojeni cizich vysledkd.

Dalsi komentafre a hodnoceni

Préce je velmi dobfe napsana a muZe poslouZit pfi navrhu fizeni podobnych zafizeni. Hodnotim velmi pozitivné zvoleny
pristup studenta a schopnost systém realizovat a otestovat, pfi ¢emz prokazal znalost mnoha rliznych technologii. Pouze
bych ocekaval, Ze v praci bude vice prostoru popisu a zhodnoceni funkénosti realizovaného systému.
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I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Celkové je préace zdafila, postradam zde vsak detailni schéma zapojeni jednotlivych komponent, které povazuji za
dalezité z pohledu dalsiho pokradovani a rozvoje této problematiky. Zavérecnou praci doporucuji k obhajobé.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobfe.
Otazky:

1) Lze Vami navrhnuty algoritmus PID reguldtoru pouZit k fizeni jinych druh(i motor(?
2) Bylo nutné se néjakym zplsobem vyrovnat se SCANtime daného kontroléru?

Datum: 31.5.2017 Podpis:
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